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RSA & GSA Actuadores Eléctricos Con Vastago

¢QUE ES EL RSA Y EL GSA?
EI RSA es un actuador eléctrico flexible con vastago roscado. EI modelo estandar RSA-ST esta disponible en seis tamarios. El
RSA guiado (GSA) afiade guias y soporte de carga al disefio, y esta disponible en los 4 tamafios mas pequeiios. El modelo de
fuerzas altas, el RSA-HT esta disponible en los 4 tamarios mas grandes, incorpora componentes de transmision de torque

mas resistentes (acopladores, poleas, bandas) y rodamientos axiales de mayor capacidad.

— Entrega

1 Ir-lépiﬂa
echo a

I |a medida RSA ST

ACTUADORES ELECTRICOS CON VASTAGO TOLOMATIC
ERD RSH RSA RSX GSA IMA

Actuador con Actuador higiénico | Actuador con Actuador con Actuador con Servoactuador
vastago con vastago vastago vastago vastago guiado | integrado
Fuerza
de hastar 2,2 kN 35 kN 58 kN 294 kN 4,2 kN 35,8 kN
Vg!eoﬁ;i?g 1.016 mm/sec 498 mm/sec 3.124 mm/sec 760 mm/sec 3.124 mm/sec | 1.334 mm/sec
Longitud de
carTera oo hasta: 609 mm 1.219 mm 1.524 mm 1.500 mm 914 mm 457 mm
Tipo tornillo/| «, De bolasy de | Solida, de bolas | De bolasy de - De bolas y de
tuerca Solida y de bolas rodillos y de rodillos rodillos Solida y de bolas rodillos

Para obtener informacidn completa, consulte www.tolomatic.com o el numero de documentacion:

amero d&\ - 9190-4020 | 2100-4016 (ES) | 3600-4230 (ES) | 2171-4011 (ES) | 3600-4230 (ES) | 2700-4023 (ES)

(No todos los modelos ofrecen los valores maximos indicados, por ejemplo: la fuerza maxima puede no estar disponible con la velocidad mdxima.)
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RSA & GSA Actuadores Eléctricos Con Vastago

Aplicaciones

TPrensado 4
Perforacion 4

Moldeo por inyeccion

Otras aplicaciones:
® Animacion

¢ Maguinaria de montaje

e Cambiadores
automaticos de
herramientas

e Automotriz

e Sujecion

e Conversion

e Transportadores

* Pruebas ciclicas

e | lenadoras

e Formadores

© Reemplazo hidréaulico

R/GSA_3

e Posicionamiento laser
¢ Maquinados

e Manipulacion de
materiales

e Equipo médico
¢ Moldeadoras

¢ Simuladores de
movimiento

e Abrir / cerrar puertas

e Equipo de empaque

e Sujecion de piezas

e Elevadores de
pacientes

* Pick & Place

Almacenamiento y recuperacion

* Reemplazo neumdtico
e Pulidoras de precision

e Simulacion de pruebas
de productos

¢ Remachado / sujecion
/ union

® Brazos manipuladores
roboticos

e Equipos para
aserraderos
e Semiconductores

e Control del movimiento
del escenario

e Estampado

Tolomatic

e Posicionamiento de la
mesa

e Control de la tension

¢ Bancos de pruebas

¢ Dobladora de tubos

e Bombas volumétricas

e Control del chorro de
agua

 Generacion de olas

e QOrientacion de tela

e Soldadura

¢ Bobinado de alambre

e y muchos mas
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ACTUADOR CON VASTAGO RSA-ST Tolomatic... MAXIMA DURABILIDAD

EXCELLENCE IN MOTION
TECNOLOGIA DE DURABILIDAD UN PRINCIPIO DE DISENO DE TOLOMATIC [ " / fi de d bilidad
as caracteristicas de durabilida
ENDURANCE TECHNOLOGY, v s i TU MOTOR AQUS
sm disefiadas para ofrecer la maxima PUEDES ELEGIR:
A Tolomatic Design Principle  durabilidad y prolongar la vida util. *Especifique el dispositivo que se va a instalar =

y el actuador se envia con la tornilleria de ORIENTACION DEL
montaje adecuada MOTOR

El actuador de tornillo RSA es ideal para aplicaciones de fuerzas medias a altas con cargas guiadas. El *Especifiue y envie su dispositivo a Tolomatic PUEDE ELEGIR:

disefio compacto y el funcionamiento tipo cilindro hacen que esta solucién sea ideal para aplicaciones i - para instalacin en fabrica N oLa opcion en nea acopla

. *Motor suministrado e instalado
por Tolomatic

que historicamente se resolvian con energia neumatica o hidraulica. Hay muchas opciones disponibles
de montaje que permiten instalar el actuador en numerosas aplicaciones. Fabricado bajo pedido en
longitudes de carrera de hasta 1,5 m (60 in.) con la tecnologia de tornillo de su eleccion.

directamente el gje motriz y suele
Ser una carcasa de una sola pieza
para una alineacion y soporte
Optimos del motor

*.a opcion en paralelo inverso
minimiza la longitud total,

MULTIPLES TECNOLOGIAS DE

acoplando el motor y el eje motriz
TORNILLO mediante una banda con una
= PUEDE ELEGIR: relacion de reduccion de 1:1 6 2:1
PRECISION ALTA *LLas tuercas solidas de bronce .
PRECISION DEL TORNILLO 0 del rgsina arf[ificial ofrecen un
Tuerca de rodillos + 0.0004"/ft. = 0.0102mm/300mm rendimiento silencioso  menor

Tuerca de bolas métricas + 0.002"/ft.  + 0.051mm/300mm costo; antl-backlash disponible

RODAMIENTO DE ALTO
EMPUJE

El diserio exclusivo del conjunto de

a un precio rentable; anti-backlash
mecanico disponible

rodamientos de alto empuje elimina
RODAMIENTO DE la excentricidad y aisla las fuerzas
SOPORTE DEL TORNILLO lineales para el eje de transmision
TUBO DE EMPUJE AMORTIGUADORES El rodamiento de resina proporciona un
. INTERNOS soporte continuo del tornillo
*Tubo de empuije de acero
que soporta fuerzas Los amortiguadores protegen el
extremadamente altas conjunto de tornillo y tuerca de
*F| tratamiento de nitruro en dafios en ambos extremos de
bafio salino proporciona una la carrera PUERTOS DE PURGA /
excelente resistencia a la RESPIRACION

corrosion, dureza superficial — -
o Caracteristica estandar en los

istente a | =
gder?e?eurj]yoi;eglg Sgseib?esa DISENO LIGERO DE actuadores de tamaiio RSA
contaminantes ALUMINIO 32,50,64

*Como se ve en esta vista,
situado tanto en la parte inferior

ol disefio de extrusion anodizado
negro esté optimizado para ofrecer

rigidez y resistencia y €l lado opuesto del actuador
_ ; i RODAMIENTOS DE TUERCA +Canales de sensores externos oUso como puerto de respiraovién: permite el_ ﬂlujo de aire
: INTERNOS en todos los lados que permiten en el interior del actuador. Evnallg carga adicional en el
| L colocar facimente los sensores de motor causada por la acumulacion de aire debido a los
) *Los soportes de resina proveen de anti posicion ciclos rapidos del RSA.
. COJINETE rotacion en el véstago Uso como Puerto de Purga: la presion positiva con
FRONTAL , , lineas de aire y filtros aseguran que los contaminantes
. - 'tsﬁggz Idoell acro%rg? O%ztlgbgaﬂgrgmpwe y (que potencialmente podrian acortar la vida del
SELLO DE ‘EODOHa @l c?njunto dle tubo g actuador) no entren en el interior del actuador.
FINAL DE VASTAGO o JaTs certors
argo de toda la carrera
ROSCADO E V?ST‘zG(? oEl material inico del
- - ; vita la entrada de
Proporc,|olna una interfaz comdn contaminantes al cojinete de la nariz permite OPCIONES
gara,mt“'“p'es opciones de final interior para prolongar un funcionamiento suave y el Consulte la pagina 7 par obtener una lista comrleta de
e vastago la vida util del actuador apoyo de la barra de empuje las opciones RSA, incluida la opcion de torque alto HT
R/GSA 4 Tolomatic 1-763-478-8000 www.tolomatic.com Tolomatic R/GSA 5 )
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OPCION RSA-HT

TECNOLOGIA DE DURABILIDAD UN PRINCIPIO DE DISENO DE TOLOMATIC

ENDURANCE TECHNOLOGY

A Tolomatic Design Principle

La opcion HT es una opcion de mayor empuje para los tamafios 24, 32, 50 y 64 de
la familia RSA. Los actuadores RSA con tuercas de rodillos planetarios son siempre
actuadores con opcién HT. Utilice el software de dimensionamiento en linea de
Tolomatic para determinar si la opcion HT es la adecuada para la aplicacion.

@ CARACTERiSTICAS
ESTANDAR
obtener una lista completa de las
caracteristicas estandar del RSA

REDISENADO
LMI & RP

Especialmente disefiado para
motores y reductotres mas
grandes con torques mas altos
y diametros de pilotos (hasta
6.5", 165mm)

MATERIAL
DE CORREA
DURADERO

Banda dentada de
poliuretano de alto torque
con cuerdas de traccion
de carbono resistentes al
gstiramiento

RODAMIENTO
MEJORADO DE

; POR QUE ELEGIR
{A OPCION HT?

¢ Los componentes de mayor resistencia
transfieren el torque desde el reductor/motor a
través del actuador

¢ El engrasador permite una comoda relubricacion
para prolongar la vida util del tornillo

¢ Admite el montaje de motores grandes con un
diametro piloto de hasta 165 mm

SU MOTOR
AQUI

(Caracteristica estandar)

PUEDE ELEGIR:

*Especifique el
dispositivo que se va
ainstalar y el actuador
se envia con los
accesorios de montaje
adecuados

*Especifique y envie su
dispositivo a Tolomatic
para instalacion en
fabrica

*Motor o reductor
suministrados e
instalados por
Tolomatic

OPCION IP67

Resiste la entrada

ALTO EMPUJE

MULTIPLES TECNOLOGIAS DE TORNILO

Los actuadores RSA HT
vienen con un rodamiento de

PUEDE ELEGIR:

e|as tuercas solidas de bronce ofrecen un rendimiento

bolas de contacto angular : : ,
de alto empuje en un disefio silencioso al menor costo; anti-backlash disponible AMORTIGUADORES
de ensamblaje emparejado s Las tuercas de bolas ofrecen eficacia a un precio INTERNOS DE USO

RUDO

Que elimina la excentricidad rentable; disponibles con bajo backlash

y aisla las fuerzas lineales del
gje de accionamiento

Las amortiguadores protegen el
conjunto de tornillo y tuerca de dafos
en ambos extremos de la carrera

oL as tuercas de rodillos planetarios proporcionan los
mayores indices de empuie y vida Util disponibles
(opcion HT)

Tolomatic 1-763-478-8000
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deaguaaimde
profundidad hasta
por 30min
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Tolomatic... MAXIMA DURABILIDAD

EXCELLENCE IN MOTION

OPCIONES (Disponible para todos los actuadores RSA a menos que se indique lo contrario)
+OPCION METRICA

Dispone de barrenos roscados métricos para el montaje de la carga en la cabeza del vastago y del actuador en las superficies de contacto

+SENSORES

Elija entre: de lengiieta, estado solido PNP o NPN, todos disponibles normalmente abierto o
normalmente cerrado

+CLASIFICACION IP67

Estética: juntas especiales para una proteccion béasica contra la entrada de agua y polvo Solo tamaiios 32,50,64:
actuador HT (LMI y RP); actuador ST (solo soporte motor RP)

FINAL DE VASTAGO MONTAJE
*MET: Roscas *MP2: Placas de
exteriores montaje para
rosca macho montaje en
superficie
oCLV: Cabeza *FFG: Brida
de horquilla delantera para
para soporte montaje cerca
pivotante .| de la cabeza
®1  del vastago
*SRE: Cabeza *TRR: Trunnion
de rotula montaje
para montaje para montaje
pivotante pivotante

*ALC: Cabeza A continuacion solo para montaje de motor RP

de rotula de : Bri
alineacion para °ﬁ§§é?{ Ig:ra
compensar la montaje
alineacion del opuesto a la
montaje cabeza de
.énl: Extfnsién rotula
el vastago *PCD: Horquilla
I)ara separar *PCS: Montura
a carga del de oj
actuador meog gjgara
pivotante

PUERTO DE ENGRASAMIENTO

¢ Este sistema de
relubricacion prolonga la
vida Util del tornillo

* Comoda lubricacion sin
desmontaje

o Estandar con todos los actuadores RSA con opcion

Proporciona una
interfaz comdn para
multiples opciones de

Tolomatic

terminal de vastago

FINAL DE HT
VASTAGO *La orientacion del puerto de engrasamiento no
ROSCADO esta predefinida. Se puede solicitar una orientacion

personalizada como modificacion del producto

1-763-478-8000

RSA-HT
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GSA ACTUADOR CON VASTAGO GUIADO

TECNOLOGIA DE DURABILIDAD UN PRINCIPIO DE DISENO DE TOLOMATIC

Las caracteristicas de durabilidad

ENDURANCE TECHNOLOGY,, ccvarce rechrogy csian

A Tolomatic Design Principle  durabilidad y prolongar la vida dtil.

El actuador de tornillo guiado GSA es ideal para aplicaciones de empuje
medio. El disefio de vastago guiado autonomo y el funcionamiento
estilo corredera de cilindro hacen que esta solucion sea ideal para
aplicaciones que requieren guiado y soporte de la carga. Una robusta

y amplia placa portaherramientas permite montar facilmente los
herramentales finales necesarios para muchas aplicaciones. Fabricado
bajo pedido en longitudes de carrera de hasta 914 mm (36 in.) con la
tecnologia de tornillo de su eleccion.

LIMPIADOR
DE VASTAGO

Evita la entrada

DISENO LIGERO DE ALUMINIO de contaminantes

, , , en la carcasa para
*El blogue de guias anodizado negro proporciona un soporte prolongar la vida dti

estructural solido y multiples opciones de montaje del actuador
o disefio de extrusion de tubo anodizado en negro esta optimizado

colocacion de los sensores de posicion

para ofrecer rigidez y resistencia /
¢ Canales de sensores externos en todos los lados permiten una facil | /

TUBO DE EMPUJE DE
ALUMINIO ANODIZADO

* Disefio ligero que proporciona directamente
empuje con una minima inercia adicional.

* El chapado resistente a la corrosion
proporciona una excelente proteccion frente
a muchos productos quimicos

MULTIPLES TECNOLOGIAS DE
TORNILLO

PUEDE ELEGIR:

*as tuercas solidas de bronce 0
de resina ofrecen un rendimiento
silencioso a menor costo; anti-
backlash disponible

a un precio rentable; anti-backlash
mecanico disponible

GUIAS Y RODAMIENTOS INTEGRADOS

¢ Las guias de acero endurecido proporcionan una gran rigidez y
una baja deflexion

* Cuatro rodamientos de bolas compuestos o lineales soportan
la carga para un movimiento suave y uniforme

¢ El puerto de lubricacién suministra lubricante para toda la vida
Util del actuador

*Vastagos sobredimensionados disponibles para una mayor
capacidad de carga

*Opcion de flecha de acero inoxidable disponible para
resistencia a la corrosion

R/GSA_8 Tolomatic

Tolomatic... MAXIMA DURABILIDAD

EXCELLENCE IN MOTION
TU MOTOR AQui ORIENTACION DEL
PUEDES ELEGIR: MOTOR QUE

sEspecifique el dispositivo que se va a instalar y el actuador
se envia con la tornilleria de montaje adecuada

PUEDE ELEGIR:

*[.a opcion en linea acopla
directamente el eje motriz y Suele
Ser una carcasa de una sola pieza
para una alineacion y soporte
dptimos del motor

*Especifique y envie su dispositivo a Tolomatic para
instalacion en fabrica

*Motor suministrado e instalado por Tolomatic

*|a opcion en paralelo inverso
minimiza la longitud total,
acoplando el motor y el eje motriz
mediante una banda con una
relacion de reduccion de 1:1 6 2:1

_ RODAMIENTOS DE APOYO PARA EL TORNILLO

*E disenio exclusivo del conjunto de rodamientos de alto empuie elimina el
exentricidad y aisla las fuerzas lineales del eje de transmision.

*0s bujes de disefio proporcionan un soporte continuo del tornillo

OPCIONES ,
+BARRAS GUIA SOBREDIMENSIONADAS

Disponible para aumentar la capacidad de carga o reducir la
flexion

+COLLARES DE PARADA

Proporcionar un mecanismo de parada positiva cuando sea
necesario

*RESISTENCIA A LA CORROSION

Incluye barras guia y tornilleria de acero inoxidable 316 para
mejor proteccion hacia el ambiente

SUPERFICIES MAQUINADAS
CON PRECISION

1-763-478-8000

+OPCION METRICA
Dispone de orificios roscados meétricos para el montaje de la carga
en la placa de herramientas y del actuador en las superficies de
acoplamiento

+SENSORES

Elija entre: De lenglieta, estado solido PNP o NPN, todos
disponibles normalmente abierto o normalmente cerrado

o[ a carcasa del rodamiento extruido esta mecanizada
con precision en dos superficies para conseguir un
movimiento lineal preciso y facimente alineado.

*La placa de sujecion esté alineada y ensamblada
para proporcionar una superficie de montaje precisa

R/GSA 9 Tolomatic 1-763-478-8000

GSA
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Actuador Eléctrico Con Vastago RSA ST

TAMANO: TODOS unidades: Estandar US

ESPECIFICACIONES

sizeit.tolomatic.com para
una seleccion de
actuadores rapida y precisa

: < . = 7 << |Zod S DINAMI
= - 5 o2 =3 L RCIA PARA
= | =3 | 8 3 X | WES_3 POR/IN DE | SUPERAR
in rev/in in/ft in Ibf Ibf Ib-in®  Ib-in®  Ib-in? Ib-in® Ib-in
12 | SNOT 1.00 0.0100 | 0.0070 70 NA | 0.004 0.005 NA 0.002 0.63
12 | SNO2 2.00 0.0060 | 0.0070 70 NA | 0.002 0.003 NA 0.001 0.56
12| 12 | SNO5 5.00 0.0060 | 0.0070 70 NA | 0.002 0.002 NA 0.001 0.50
12 | BZ10 10.00 0.0060 | 0.0080 70 NA | 0.002 0.002 NA 0.001 0.50
12 | BN(L)0O8 8.00 0.0030 | 0.0150 | 130 300 | 0.002 0.002 NA 0.001 0.50
18 | SNO1 1.00 0.0100 | 0.0070 70 NA | 0.006 0.007 NA 0.002 1.31
18 | SNO2 2.00 0.0060 | 0.0070 70 NA | 0.003 0.003 NA 0.001 1.13
16 | 18 | SNOS 5.00 0.0060 | 0.0070 70 NA | 0.002 0.002 NA 0.001 1.06
18 | BZ10 10.00 0.0060 | 0.0080 70 NA | 0.002 0.002 NA 0.001 1.06
18 | BN(L)08 8.00 0.0030 | 0.0150 | 130 300 | 0.002 0.002 NA 0.001 1.00
24 | SNO2 2.00 0.0050 | 0.0070 | 200 NA | 0.116 0117 0.071 0.005 1.81
24 | SNO4 4.00 0.0100 | 0.0070 | 200 NA | 0.116 0.117 0.071 0.004 1.69
24 | SNO8 8.00 0.0100 | 0.0070 | 200 NA | 0.116 0.117 0.071 0.004 1.63
o4 24 | BZ10 10.00 0.0060 | 0.0080 | 603 NA | 0.116 0117 0.071 0.004 1.63
24 | BN(L)05 5.00 0.0030 | 0.0150 | 825 1,411 0116 0.117 0.071 0.004 219
24 | BN(L)02 2.00 0.0030 | 0.0150 | 342 1,071 | 0.116 0117 0.071 0.003 2.50
24 | BNMO5 5.08 0.0040 | 0.0030 | 868 2,697 | 0.116 0.117 0.071 0.004 3.00
24 | BNM10 2.54 0.0040 | 0.0030 | 434 1,911 | 0.116 0.117 0.071 0.004 3.00
36 | BZ10 10.00 0.0060 | 0.0080 | 785 NA | 0.235 0.179 0.147 0.009 313
36 | BN(L)02 2.00 0.0040 | 0.0150 | 534 3,364 | 0.235 0.179 0.147 0.010 2.44
39 36 | BN(L)05 5.00 0.0030 | 0.0150 | 950 1,624 | 0.235 0.179 0.147 0.009 2.31
36 | BNMO5 5.08 0.0040 | 0.0030 | 1357 3,080 | 0.235 0.179 0.147 0.010 .60
36 | BNM10 2.54 0.0040 | 0.0030 | 678 4,721 | 0.235 0.179 0.147 0.010 5.60
36 | BNM20 1.27 0.0020 | 0.0050 | 339 2,560 | 0.235 0.179 0.147 0.011 5.60
48 | BZ10 10.00 0.0060 | 0.0080 | 1,784 NA | 0.654 1.104 0.458 0.035 413
48 | BN(L)O1 1.00 0.0040 | 0.0150 | 758 2,300 | 0.654 1.104 0.458 0.035 413
48 | BN(L)02 2.00 0.0040 | 0.0150 | 1,517 5,355 | 0.654 1.104 0.458 0.029 3.63
50| 48 |BN(L)04 4.00 0.0040 | 0.0150 | 3,034 5159 | 0.654 1.104 0.458 0.028 4,25
48 | BNMO5 5.08 0.0020 | 0.0040 | 2,347 4,035 | 0.654 1.104 0.458 0.026 7.50
48 | BNM10 2.54 0.0020 | 0.0040 | 1,926 3,372 | 0.654 1.104 0.458 0.026 7.50
48 | BNM25 1.02 0.0040 | 0.0050 | 771 2,537 | 0.654 1.104 0.458 0.026 7.50
60 |BZ10 10.00 0.0060 | 0.0080 | 1,781 NA | 2.306 2.461 2.316 0.139 5.44
60 | BN(L)53 0.53 0.0040 | 0.0150 | 538 5,961 | 2.306 2.461 2.316 0.180 14.70
60 | BN(L)02 2.00 0.0040 | 0.0150 | 2,019 11,402 | 2.306 2.461 2.316 0.142 5.31
64| 60 |BN(L)04 4.00 0.0040 | 0.0150 | 4,028 6,746 | 2.306 2.461 2.316 0.140 5.38
60 | BNMOS 5.08 0.0020 | 0.0040 | 2,033 6,714 | 2.306 2.461 2.316 0.170 9.40
60 | BNM10 2.54 0.0020 | 0.0040 | 2,033 7,476 | 2.306 2.461 2.316 0.170 9.40
60 | BNM20 1.27 0.0020 | 0.0050 | 1,282 5,628 | 2.306 2.461 2.316 0.170 9.40
c‘?(l))l!l(r;l?LESL ‘ DESCRIPCION @ Pongase en contacto con Tolomatic para obtener opciones de mayor precision y menor juego mecanico.
BN Tuerca de Bolas 1(L) para tornillos de bolas de bajo juego: juego = 0,0020" (0,05 mm)
Emr Eg;g: gz Sg::z ggri;a; Jueg *Para tornillos SN y BZ, empuije dinamico continuo maximo sujeto a la limitacion de Empuje x Velocidad. 305
BNM | Tuerca de Bolas Métrica **Para los tornillos RN, BN y BNL, la capacidad de carga dinamica refleja una fiabilidad del 90% para 1 millon de revoluciones.
BZ Tuerca de Bronce
RN Tuerca de Rodillo
SN Tuerca Solida

R/GSA_10
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Actuador Electrico Gon Vastago RSA ST T st
/| uma seleccion de

TAMARO: TODOS unidades: métricas**  ESPECIFICACIONES ecliadoresrepiday recie

** os actuadores métricos RSA utilizan el mismo tornillo que los actuadores en pulgadas RSA. El montaje roscado y los agujeros de pasador son métricos.

A R

&2 | £ =1 i = ? 5 |we = DINAMICO
- - 0 Q.q ;:- = Paraielo erso RCIA PARA
2 cc > = 7 ] > T S = DOR ) DERAR | A
0 = =1= pa ARRERA H U
=~ mm mm/rev__ mm/300mm  mm N N kg-m? x10® kg-m?x10% kg-m?x10€ kg-m?x 10 N-m
305 | SNOT 25.40 0.25 0.18 311 NA | 1.171 1.463 NA 0.585 0.071
305 | SNO2 12.70 0.15 0.18 311 NA | 0.585 0.878 NA 0.293 0.064
12 | 305 | SNO5 5.08 0.15 0.18 311 NA | 0.585 0.585 NA 0.293 0.056
305 | BZ10 2.54 0.15 0.20 311 NA | 0.585 0.585 NA 0.293 0.056
305 | BN(L)08 3.18 0.08 0.38 578 1,334 | 0.585 0.585 NA 0.293 0.056
457 | SNOT 25.40 0.25 0.18 311 NA | 1.756 2.048 NA 0.585 0.148
457 | SNO2 12.70 0.15 0.18 311 NA | 0.878 0.878 NA 0.293 0.127
16 | 457 | SNO5 .08 0.15 0.18 311 NA | 0.585 0.585 NA 0.293 0.120
457 | BZ10 2.54 0.15 0.20 311 NA | 0.585 0.585 NA 0.293 0.120
457 | BN(L)08 3.18 0.08 0.38 578 1,334 | 0.585 0.585 NA 0.293 0.113
610 | SNO2 12.70 0.13 0.18 890 NA | 33.946 | 34.239 | 20.777 1.463 0.205
610 | SNO4 6.35 0.25 0.18 890 NA | 33.946 | 34.239 | 20.777 1.171 0.191
610 | SNO8 3.18 0.25 0.18 890 NA | 33.946 | 34.239 | 20.777 1.171 0.184
o4 610 | BZ10 2.54 0.15 0.20 2,682 NA | 33.946 | 34.239 | 20.777 1.171 0.184
610 | BN()05 5.08 0.08 0.38 3,670 6,275 | 33.946 | 34.239 | 20.777 1.171 0.247
610 | BN(L)02 12.70 0.08 0.38 1,521 4,764 | 33.946 | 34.239 | 20.777 0.878 0.282
610 | BNM05 5.00 0.10 0.07 3,861 12,000 | 33.946 | 34.239 | 20.777 1.171 0.340
610 | BNM10 10.00 0.10 0.07 1,930 8,500 | 33.946 | 34.239 | 20.777 1.171 0.340
914 | BZ10 2.54 0.15 0.20 3,492 NA | 68.770 | 52.382 | 43.018 2.634 0.353
914 | BN()02 12.70 0.10 0.38 2,375 14,964 | 68.770 | 52.382 | 43.018 2.926 0.275
39 914 | BN(L)05 .08 0.08 0.38 4,226 7,226 | 68.770 | 52.382 | 43.018 2.634 0.261
914 | BNM05 5.00 0.10 0.07 6,036 13,700 | 68.770 | 52.382 | 43.018 2.926 0.633
914 | BNM10 10.00 0.10 0.07 3,016 21,000 | 68.770 | 52.382 | 43.018 2.926 0.633
914 | BNM20 20.00| 0.05 0.13 1,508 11,388 | 68.770 | 52.382 | 43.018 3.219 0.633
1219 | BZ10 2.54 0.15 0.20 7,936 NA | 191.386 | 323.073 | 134.029 | 10.242 0.466
1219 | BN(L)01 25.40 0.10 0.38 3,372 10,231 | 191.386 | 323.073 | 134.029 | 10.242 0.466
1219 | BN(L)02 12.70 0.10 0.38 6,748 23,820 | 191.386 | 323.073 | 134.029 8.487 0.410
50 | 1219 | BN(L)04 6.35 0.10 0.38 | 13,496 22,949 | 191.386 | 323.073 | 134.029 8.194 0.480
1219 | BNM05 5.00 0.05 0.10 | 10,440 17,947 | 191.386 | 323.073 | 134.029 7.609 0.847
1219 | BNM10 10.00 0.05 0.10 8,567 14,999 | 191.386 | 323.073 | 134.029 7.609 0.847
1219 | BNM25 25.00 0.10 0.13 3,430 11,285 | 191.386 | 323.073 | 134.029 | 7.609 0.847
1524 | BZ10 2.54 0.15 0.20 7,922 NA | 674.825 | 720.184 | 677.752 | 40.677 0.614
1524 | BN(L)53 47.93 0.10 0.38 2,393 26,516 | 674.825 | 720.184 | 677.752 | 52.675 1.412
1524 | BN(L)02 12.70 0.10 0.38 8,981 50,719 | 674.825 | 720.184 | 677.752 | 41.555 0.600
64 | 1524 | BN(L)04 6.35 0.10 0.38 | 17,917 30,010 | 674.825 | 720.184 | 677.752 | 40.969 0.607
1524 | BNMO05 5.00| 0.05 0.10 9,043 29,865 | 674.825 | 720.184 | 677.752 | 49.749 1.062
1524 | BNM10 10.00 0.05 0.10 9,043 33,253 | 674.825 | 720.184 | 677.752 | 49.749 1.062
1524 | BNM20 20.00 0.05 0.13 5,703 24,592 | 674.825 | 720.184 | 677.752 | 49.749 1.062
c‘IQ(?FI{(I%I(I)LEEL ‘ DESCRIPCION @ Pongase en contacto con Tolomatic para obtener opciones de mayor precision y menor juego mecanico.
BN Tuerca de Bolas 1(L) para tornillos de bolas de bajo juego: juego = 0,0020" (0,05 mm)
gmr Eg;g: Sg gg:zz SZHBZE Jueqo *Para tornillos SN y BZ, empuije dinamico continuo maximo sujeto a la limitacion de Empuje x Velocidad. 305
BNM | Tuerca de Bolas Métrica **Para los tornillos RN, BN y BNL, la capacidad de carga dindmica refleja una fiabilidad del 90% para 1 millon de revoluciones.
BZ Tuerca de Bronce
RN Tuerca de Rodillo
SN Tuerca Solida

R/GSA 11 Tolomatic 1-763-478-8000

RSA-ST


http://www.tolomatic.com
http://sizeit.tolomatic.com/

1S-VSH

Actuador Electrico Gon Vastago RSA ST ez

Tamario: 12,16: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA A ik
CARRERA (mm)
0 < 2 3 g
1201 3048
oS ©
(&) ] 1)
o ] % O=—:\01
< 80’ 2032 £ |@=sn02
a |
< - g @=="5N05
o (=
i ====BN08
S 40° 1016 & ®
. = | @710
1 >
0- 0
0 20
CARRERA (in)
Tamario: 24: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA
CARRERA (mm)
0 S 2 3 = 2
50 A 1270
| @ --- BNO2
40 1016 5 | @-=-=BNM10
o 1 AN [¢}]
8 2 |@—sno2
E i :e.-.- ----- ~.\ E
a0 © ~ 02 E) @--- sno4
-3 ™ =,
Q | “w o | @ BNMO5
0 20 ) {508 &
S LE)
= = 3 G"' BNO5
L
S 251 > |@---5N08
@....3210
0 —t—F—+ 5 p—t—F— 10 —t—F—+ 15 p—t—F— 20 —t—t— 250

CARRERA (in)

CODIGO DEL ‘
TORNILLO | DESCRIPCION
BN Tuerca de Bolas
BNH Tuerca de Bolas Serie H

BNL Tuerca de Bolas de Bajo Juego
BNM | Tuerca de Bolas Métrica

CODIGO DEL
T

ORNILLO ‘ DESCRIPCION
BZ Tuerca de Bronce

| RN [ Tuerca de Rodillo
[ SN [Tuerca Sélida
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ACtuadOI' EléCtriCO COH VéStago RSA ST % :l::lééﬁgg:gltluagom para

Tamario: 32: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA - acliadores rapida y prcisa

CARRERA (mm) o
0 3 3 S 2
60 = 1524
] o €)---BNM20
550 ————F— "'"\\ 1210g ©---BNO2
S | . 2 |@---BWW10
S~ N
€ 40 < 1016 €
= AN E |@®---BN05
[m] - = PrSrT—— - g— S -.‘ \\\ o
=< 30 ~o 762 g |@-—BNMO5
Q7 e e =@ = \ =)
o N A ~eo o | @---B210
o — - 508 &
EJI \.s. "~ =
> | e e w e - Tew. el L
10 E Do LT S e -
[RRTONE ST I T YRS EER N ==t
OA —+—+— —+—+— ——— ——+— ——— ——— —+—+— ———— 0
0 10 20 30 40
CARRERA (in)
Tamafo: 50: GAPAGIDADES DE VELOCIDAD CRITICA
. CARRERA (mm) o o
0 { 3 © = ~
[ O---—-\ .

50 - T 1210 _ €N ==+ BNM25
-_ ] >, 5]
240 KN 10162 o
e SN € | @---BN02
= ] ARG
E.3o’ \':‘x~ 760 E () ---- BNM10
< ] S Q
p= N [P S I — . NS < BNO4
O oo ). | S S (=]

L S 57| 508 8 @ —-—BNMO5
| R S \\~
g 1 e [N~ae = BZ10
10 =ssemsmem e === [ REECTT, =5 254 >
07 T T T } T T T } T T T } T T T } T T T } 0
0 10 20 30 40 50
CARRERA (in)

CODIGO DEL ‘
TORNILLO | DESCRIPCION

TORNILLO ‘ DESCRIPCION
BN Tuerca de Bolas BZ Tuerca de Bronce
BNH Tuerca de Bolas Serie H RN | Tuerca de Rodillo

BNL | Tuerca de Bolas de Bajo Juego [ SN [Tuerca Stlida
BNM | Tuerca de Bolas Métrica
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Actuador Electrico Gon Vastago RSA ST ez

Tamario: 64: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA | acluadores rapida y precis

CARRERA (mm)
\ - © o 5
0 2 3 & S S 5
707 1778
| N, W VN . @ --3ns3
1 . —
=604 ~ 1524 "9 @ --BNM20
O . ®
2 501 > 1270 ‘g | © --Bn02
= oo £ [® ---BNHO2
€ IS —
Q 40} . "% a|@ =0
< | <
5 307 762 % @ --BNo4
S - O | ® -—Bumos
m 20} 508
S W | @) ---p710
1 >
10 22 el 254
01~ o
0 60

Tamario: 12,16: LIMITES PV (Tuercas sélidas)

VELOCIDAD (mm/sec)
0 635 1,270 1,905 2,540 3,175

70 - : 311

60 ; 267

50 If \ 222
5 | z
< 40 178 <
N \ N
o N\ e
W 30 133 W
S \\ |
[T LL

&l B g
0 0
0 25 50 75 100 125
VELOC I DAD (in/sec) CODIGO DEL CODIGO DEL
COAMLLG. | DESCAIPCION
BN Tuerca de Bolas BZ Tuerca de Bronce
4 BNH | Tuerca de Bolas Serie H | RN | Tuerca de Rodillo |
LI M ITES PV BNL | Tuerca de Bolas de Bajo Juego [ SN [Tuerca Solida J
BNM | Tuerca de Bolas Métrica

Cualquier material que soporte una carga deslizante esta limitado por
la acumulacion de calor. Los factores que afectan a la tasa de generacion de calor
en una aplicacion son la presion sobre la tuerca en libras por pulgada cuadrada (

(P) y la velocidad de la superficie en pies por minuto (V). El producto de estos fac-

Fuerza X Velocidad <01
» ¢ I ELpro (Indice de empuje max.) (Velocidad nominal max.) ) = ™"
tores proporciona una medida de la severidad de una aplicacion.

R/GSA 14 Tolomatic 1-763-478-8000



http://www.tolomatic.com
http://sizeit.tolomatic.com/

ACtuador EléCtI’iCO COH VéStagﬂ RSA ST ,_\—\_f :l::lééﬂgg:gltluagom para
Tamario: 24: LIMITES PV (Tuercas solidas) ey
VELOCIDAD (mm/sec)

2000 | 254 508 76200
<
ﬁmo - 445 N
o o
w LUl
) |
(Tl \ L.
: B 1
0 S10 2 2 30
VELOCIDAD (in/sec)
Tamafio: 24,32,50,64 (BZ): LIMITES PV (Tuercas de bronce)
VELOCIDAD (mm/sec)
0 25 51 76 102 127 152 178
2,000 8,896
e
5 Z
<
N 1,000 4448 N
5o |mEm | u
D [3218210) : =
0 S e 0
0 1 2 3 4 5 6 7
VELOCIDAD (in/sec)
c(I]JIIt?I?LE(E)L ‘ DESCRIPCION c(I]JIII?LE[E)L ‘ DESCRIPCION
y BN Tuerca de Bolas BZ Tuerca de Bror_wce
LIMITES PV T R

Cualquier material que soporte una carga deslizante esta limitado por

la acumulacion de calor. Los factores que afectan a la tasa de generacion de calor

en una aplicacion son la presion sobre la tuerca en libras por pulgada cuadrada Fuerza Velocidad

(P) y la velocidad de la superficie en pies por minuto (V). El producto de estos fac- ((i,,dice de empuje méx.))x((\,elocidad nominal méx_)) <01
tores proporciona una medida de la severidad de una aplicacion.
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una seleccion de 1

GRAFICOS DE VIDA UTIL DE LOS TORNILLOS DE BOLAS ==l BB R e
Tamario: 12, 16, 24, 32

Actuador Electrico Gon Vastago RSA ST etz

o
. =) b=
VIDA (millones de mm) o S s 523 o 88839
g © o Err; o 8 22T 8 8 &% 8 oS < N’Er;
N N © S 88 > 8 — NN < = of o0 © S 88 -
T 5 228 8 2239 & egY 8 28y 8 2239
1,600 i i 7,117
A =32 BNM10 G ==== 32 BNO5
1,400 - B ---- 32 BNO2 Heooooo 24BN05 6,228
- C ==== 32 BNM20 J =24 BNO2
Q D == = 32 BNM05 K semssens 12,16 BNO8
1,200 5 E — ==24 BNM05 —9,338
Y F =24 BNM10
& 1,000 4,448 —
e MY <
= TS | ~
L 3 A
< 800).2 B - 3559 <
N .o. \~ s, N
o 0 “ S E
[1T] Y
L 600 —@wes 2669 5
LL ....0.. L
B0 L7 .
400 O Ty 1,779 CODIGO
Coq 2 DEL o
TORNILLO | DESCRIPCION
200 ~— 889.6 BN Tuerca de Bolas
T e —— BNH guelrc?_l de Bolas
erie
0 %‘ I T 0 BNL | Tuerca de Bolas de
— & vewo g 2389 8 8382 8 8883 8 8888 Bajo Juego
- Tffe ’8 883 § 8888 § gE&s8 BT Tuerca de Bolas
- . - - I ¥ ©o® - etrica
VIDA (mlllones de m) T = § BZ Tuerca de Bronce
RN Tuerca de Rodillo
SN Tuerca Sélida
Tamafio: 50, 64 o
o o
- o 8 8 (==} 98
VIDA (millones de mm) o S o 08 o 8885 8 8 885
< < o oo o S SS9« S o o< = o oot
© e I8 8 S 38w 8 2335 2 23809 8 £ I8we
- - 888N &8 & ®mea 2 SwgogN o & B8N 8 =S rved 2 S wgoWN
[fe} - — N 0 — — [Te) - — N 0 — — n — — o w0 - ~
4,000 A ====64 BNO2 G ==== 64 BNMO05 17,793
B ---- 64 BN53
Ceeeeee 64 BNM10 J =——50 BNM25
D mmmm64 BNM20  Kececoo
E s 64 BNO4 L s 50 BNM05
o« 3,000 M —— 50 BNO1 13,345 __
Q2 P4
= =
<C
N
£ 2,000+ — 889 05
Ll
=) - |
L LL
1,000 4,448
E :‘T-._:s-
S-S Ttma
0 | = ‘?‘-‘- T e — 0
- Y T°"2 ® $883 § $333 ¢ §E8g § 888 § §EE8
- - — ) [N <+ © 0O < f 2= s S 88«
VIDA (millones de in) - S T e®g 8§ §88g
- S
NOTA: La vida util prevista Lyg de  La formula subyacente que define este valor es: Utilice el cdlculo de"Carga equivalente " que figura a continuacion, cuando la
un actuador lineal de tornillo de Lio— C\,,_ carga no sea constante a lo largo de toda la carrera. En los casos en que la va-
bolas se expresa como la distancia =10~ ( Pe 1= riacion de la carga sea minima, utilice la carga mayor para calcular la vida Util.
de recorrido lineal que se espera o ) ) )
que el 90% de los tomnillos e LroVida util en millones de unidades (in o mm), ) P= 3 [L1(PY)3+Lo(Po) 3+ La(Ps)*+Ln(Pr)°
bolas fabricados con un man- donde: Dénde:
Zen/m/em‘g éltdf?CUHdO H/CHNCENt{? C = Capacidad de carga dindmica (Ibf) o (\) P. = Carga equivalente (Ibf) o ()
Superen. £St0 no es una garantia y P = Carga equivalente (Ibf) o (N) _ . .
este grdfico debe utilizarse dnica- Sila carga es constante en todos los R = Clada mcremento a dlferelnte carga (Ibf o (M, .
mente con fines estimativos.. movimientos entonces: L = Distancia total recarrida por ciclo (carrera de extension + carrera de retraccion)
carga real = carga equivalente L=Li+La+Ls+L
/Q = paso del tornillo (in/rev) (mm/rev) L= Cada incremento de carrera con carga diferente (in.) o (mm)
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Actuador Eléctrico Con Vastago RSA ST e
RENY, una seieccion ae

CARGA DE PANDEO DEL TORNILLO acilattipslpkiaylpeecisa

Tamano: 12, 16, 24, 32 CARRERA (mm)
1500o 200 . 400 ) 6@0 . 800 . 1000 , €)----32-BNM05
: ST | @--32BN05
LA ©----32-B710
©--= 32-BNM10
=1,000 AN 44 = | G- 32-BN02
i o T il S e —— - [ -
S e =G © R =| @---32-B\M20
§ e R i KXV A I N | @ 248105
I 7 ST BN W | €---24-BN05
i 500 e -.-.-0.-.-.- -y, :i-::L ........... e :.:. .\‘ 2 2 i 0—24_8210
mmmmmmmmmm F--g'rv-r—:————\xsi‘\"——————g— _______:"“‘ 0_'_'_24'BNM10
.......... i | @----24-BN02
el el el el el el el el el el el el el e e e e el i = ) ) ) ' ® e |
. M| 2 'ﬁ-ﬁg 3 ; . @ === 16-BN08
0 10 12 18 20 2 30 36 40 M 12-BNO8
CARRERA (in)
Tamano: 50 CARREBA (mm)
0 200 400 600 800 000 1200
3,000 | ' BNO4
— | ©---BNMO5
I T Q- \ Z
=, 000 o ' 10 £ | ©--- BuM10
WU e - |\ fryeyepnyep Py ———
N N N BZ10
o =t N o
I.:I>J [E Sl ni | O---BN02
L 1,000 F =y — 5 | @B
e e L L e e ket [F T L e e T ®:---- BNOf
0 1o
0 10 20 30 40 48 50
CARRERA (in)
Tamario: 64 CARRERA (mm) .
80 000 T 00 1400
4,000 - €) - BN04
T L5 ©-+- B0
¢ \\~ ‘A
S :i ® - Bn02
< < | @-- 8710
N Jﬁ
gz,ooo— @ @ - BNM20
e L R . i | @ Buvos
___________________________________ P Y A A © - Bis3
0 O CODIGO ‘
30 49 50 60 s oo
CARRERA (in) BN s de B oo B
Juego

NM__| Tuerca de Bolas Méirica

Z Tuerca de Bronce
N Tuerca de Rodillo
N Tuerca Sélida

NOTA: Los limites de carga de pandeo indicados suponen una alineacion perfecta. Se recomienda
utilizar un margen de seguridad adicional, especialmente en aplicaciones de empuje elevado.
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una seleccion de 1

Tamario: TODOS ESPECIFICACIQNES - ctadores rapiday precisa

RsA Tamaiio R 16 24 32 50 64
S b| 1.73 | 373 | 398 | 611 | 1421 | 23.01

a
CIETETESY b 240 | 400 | 625 | 1040 | 19.66 | 20.69

LUV VENY JGGTEEY osin | 0.128 | 0.300 | 0.330 | 0.460 | 0.860 | 1.380

b| 0.1 | 019 | 075 | 097 | 262 | 501

- RV b 019 | 027 1.01 144 | 355 | 7.59

o= =
-

o POR PULGADA DE

Actuador Electrico Gon Vastago RSA ST etz

=)
=

ptesed /n| 0.04 | 0.06 | 014 | 015 | 033 | 045 @
120 | 180 | 240 | 360 | 480 | 60.0 | -ongaseencontacto

con Tolomatic si necesita

in
i Estandar: 40 a 130 Extendido:-40 a 140 funcionar en el rango

ampliado.
RSA Tamaiio
EN LiNEA

12 16 24 32 50 64
078 | 168 | 1.79 | 275 | 639 | 10.35

kg
ke| 1.08 | 180 | 281 | 468 | 885 | 13.36

POR mm DE CARRERA o/ZuliN NEVZ%] 5.3 5.8 8.1 15.2 24.4
kgl 005 | 009 | 034 | 044 | 1.19 | 227
= kel 009 | 012 | 046 | 065 | 1.61 | 344 S

L L A omm | 0.71 | 1.07 | 250 | 268 | 589 | 8.04 Pgase on Conlacto
mm| 304.8 | 457.2 | 609.6 | 914.4 | 1219.2| 1524 |  con Tolomatic si necesita

g Esténdar: 4 a 54 Extendido:-40 a 60 funconaren lrango
Kit de juntas de proteccion contra el polvo y las salpicaduras de agua disponible bajo pedido

A Debe tenerse en cuenta el calor generado por el motor y el accionamiento, asi como la velocidad lineal y el tiempo del ciclo de trabajo. Para
aplicaciones que requieran un funcionamiento fuera del rango de temperaturas recomendado, pongase en contacto con Tolomatic.

MOTORES DE BASTIDOR GRANDE Y ACTUADORES DE MENOR TAMANO: Los motores en voladizo necesitan ser soportados, si estan sometidos
a servicio continuo de marcha atras rapida y/o en condiciones dinamicas.

CONSIDERACGIONES SOBRE LA CARGA LATERAL: Los actuadores de tornillo con vastago estan disefiados para empujar cargas guiadas y

soportadas y no estan pensados para aplicaciones que requieran una carga lateral sustancial. Pongase en contacto con Tolomatic para
obtener mas informacion sobre las capacidades de carga lateral.

Tenga en cuenta que todas estas
configuraciones se muestran con los
orificios de montaje roscados en la
parte inferior del actuador.

R/GSA 18 Tolomatic 1-763-478-8000



http://www.tolomatic.com
http://sizeit.tolomatic.com/

Actuador Eléctrico Con Vastago RSA ST @

Tamaro: TODOS

DIMENSIONES DEL ACTUADOR ST

tolomatic.com/CAD Descargar 3D CAD
Utilice siempre el modelo sdlido CAD
para determinar las dimensiones criticas

DIMENSIONES

[CM[T] Montaje del R[E Mo?taje del — M —
J— motor motor K N =a
— . ] [ .1 E
t
S
> G
> o+
)
m > I
X 3
> 3
)
Motor 2 ANJ U
— i
[¢) I; U o) l =06 ||
T '? Acople id
¥ [ dj# eje #L q
| i #—
© [®) # = YMH Dimensiones variables
(pongase en contacto
—1-.0) con Tolomatic)
Motor / 3
# \ Vi l ~NQTA: El cddigo YM
=), puede cambiar esta di-
= 1 mension. Utilice siempre
(@) (®) un modelo CAD configu-
‘ — # -~ rado para determinar las
> # dimensiones criticas
DIMENSIONES DEL ACTUADOR ST
TUERCA |TUERCA DE
ACME BOLAS
A B Cf [4x] D E [4x] F G H G H|JO| K M N P S T U
0.906 [0.391| 5-40 7050 1/4-28 30.75 8-327025 |081 217 (276|217 | 276056 | 031 | 1.13 | 050 | 0.72 | 0.61 | 0.188 -
0.500 [1.063| 8-327050 | 5/16-2430.75 | 8-320025 |[1.06|213|299 213|299 ]069|043| 1.38 | 050 | 0.72 | 0.61 | 0.188 =
0.875(1.603| 10-2430.79 | 7/16-2031.00 | 1/4-2030.31 | 1.11]2.90 | 3.84 | 3.36 | 430 | 1.18 | 0.43 | 2.04 | 0.79 | 1.42 | 0.55 | 0.315 -
1.181(1.969| 1/4-2030.71 | 7/16-2031.13 | 5/16-18 L0.47 | 1.43 | 3.87 | 5.05 | 5.05 | 6.23 | 1.25 | 0.50 | 2.58 | 0.95 | 1.79 | 0.69 | 0.394 [1/16-27 NPT
1.969 [3.000 | 5/16-18 31.00 | 3/4-1631.50 | 3/8-1630.68 | 1.95| 478 | 6.44 | 578 | 7.44 | 1.75 | 0.70 | 3.71 | 118 | 213 | 1.36 | 0.500 | 1/8-27 NPT
1.969 | 3.500 | 7/16-14 3150 | 3/4-16 31.50 | 7/16-1430.88 | 2.37 | 6.94 | 8.90 | 8.94 [10.90| 2.25 | 0.68 | 458 | 1.97 | 3.48 | 1.36 | 0.750 | 1/8-27 NPT
Dimensiones en pulgadas
TUERCA |TUERCA DE
ACME BOLAS
A | B Cct [4x] D E [4x] F|G|H|G|HI[JO| K| M N P | S T u
23.011993 | M3x05312.0 | M6x1.0315 | M4x0.736.4 |20.7 | 551 | 701|551 (701|142 | 7.8 | 286 | 127 | 183 | 155 | 478 -
12,70 [27.00| M4x0.7 780 | M8x1.25316 | M4x0.736.4 | 269|542 | 759|542 (759|175 | 109 | 350 | 127 | 183 | 155 | 478 =
2223 140.72| M5x0.8320.0 [M10x1.25325.4| M6x1.038.6 |28.2)737 | 975|854 (109.2] 30.0 | 109 | 51.8 | 200 | 36.0 | 14.0 | 8.00 -
30.00 [50.00| M6x1.0318.0 | M16x1.5326.6 | M8x1.25312.0 | 36.3 | 98.4 [128.3|128.3(158.2| 31.8 | 12.7 | 65.5 | 24.1 | 45.4 | 17.5 | 10.00 |1/16-27 NPT
50.00 | 76.20 | M8x1.25325.4 | M20x1.5340 | M10x1.5317.3 | 49.5 |121.5(163.6]146.9(189.0| 44.5 | 17.8 | 94.1 | 30.0 | 54.0 | 34.5 | 12.70 | 1/8-27 NPT
50.00 | 88.90 | M12x1.75 338.1| M27x2.0 £38.1 [M12x1.75 322.2| 60.2 |176.2|226.1|227.0(276.9| 57.2 | 17.3 | 116.3 | 50.0 | 88.3 | 34.5 | 19.05 | 1/8-27 NPT

Dimensiones en milimetros
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Opciones de cabezas de rotula RSA ST @‘&2&"?3&:3:2%2&3°:53:5 e

para determinar las dimensiones criticas

1S-vSH

Tamario: TODOS DIMENSIONES
I (SIRIE] 0JO DE VARILLA ESFERICO
F
/\\ e r—J
ﬁ% I ] D e FE N ]
A )& %/ | ] o = ]
i
<k c.
Permite una ligera
AQ B C D E | F| GO H J desalineacion entre la
B i | Dty ey actua
n 0.875 | 1.375 | 0.10 | 0.437 | 0.344 0312 | 5/16-24 | 0.75 gﬁdrfégnig%agstgﬂgﬁ
24.00 | 36.00 | 25 | 12.00] 9.00 8.00 | M8x1.25 | 16.0 ] .
n 1125 | 1.812 | 0.15 [ 0.560 | 0.437 0.438 | 7/16-20 | 1.06 de la indusria.
28.00 | 4300 | 3.8 | 14.00] 10.50 | 4o | 10.00 | M10x1.25| 20.0
n 1.125 | 1.812 | 0.15 | 0.560 | 0.437 0.437 | 7/16-20 | 1.06
42.00 | 64.00 | 48 | 21.00] 15.00 16.00 | M16x1.5 | 28.0
“ 1.750 | 2.875 | 0.19 | 0.875 | 0.687 0.750 | 3/4-16_| 1.75
50.00 | 77.00 | 4.8 | 25.00] 18.00 20.00 | M20x1.5 | 33.0
n 1.750 | 2.875 | 0.19 | 0.875 | 0.687 0.750 | 3/4-16_| 1.75
70.00 | 110.00| 6.4 | 37.00 | 25.00 30.00 | M27x2.0 | 51.0
N CABEZA DE HORQUILLA
fﬂm“A” incLubo _E - F G E Se utiliza con la rétula roscada exterior
— 1 - : I e cuando el actuador tiene que compensar
(D It ] ' " unadesalineacion o pivotar sobre un eje.
B ':'? N \l ] -~
C H?
AQ B C| D E F G H
0.250 0250 | 050|050 | 025 | 0.812 | 0.10 | 1/4-28
6.10/6.07 | 601/6.14 | 120] 120] 95 | 2400 | 25 | Méx1.0
0.375 0375 050|075 038 | 0.875 | 0.10 | 5/16-24
810/8.07 | 6.01/6.14 | 16.0| 16.0 | 13.0 | 3200 | 25 | M8x1.25
0.50 0.51 0.75] 1.00 | 050 | 1.375 | 0.15 | 7/16-20
10.0 10.0 200] 200 160 | 4000 | 38 | M10x1.25
0.50 051 0.75]1.00 | 050 | 1.375 | 0.15 | 7/16-20 CLAVE DE LOS SIMBOLOS
16.0 16.0 320] 320] 190 | 64.00 | 48 | Mi6x1.5 .
0.75 0.75 1.00] 150 | 0.75 | 1.750 | 0.19 | 3/4-16 Alndlca.unanotadegran
20.0 20.0 40.0| 400 | 250 | 80.00 | 48 | M20x1.5 importancia
n 0.75 075  |1.00]150 | 0.75 | 1.750 [ 0.19 | 3/4-16 €3 Indica incompatibilidad
30.0 30.0 54.0] 550 | 450 | 11000| 64 | M27x2.0 con opcin(es) o tamario(s)
@ Tome nota de este punto
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Opciones de cabezas de rotula RSA ST @‘;;;;c";a;::;:;we#os;z°:gﬁ;;3,?;”

para determinar las dimensiones criticas

Tamaro: TODOS DIMENSIONES
I ME|T] ROSCA EXTERIOR
Una alternativa al extremo roscado Tamaiio A B c D EO

0.50 1/4-28 | 010 | 0.315 | 0.42
127 | M6x1.0 | 25 8.00 10.7
050 | 5M16-24 | 0.10 | 0.375 | 0.48
127 | M8x1.25 | 25 | 10.00 | 122
087 | 716-20 | 0.15 | 0.750 | 0.97
221 | Mi0x1.25| 3.8 | 19.00 | 24.6

I interno estandar.

AA D 087 | 771620 | 015 | 0.750 | 097
i A i 1] 280 | Mi6x15 | 48 | 1900 | 246

7 H N W{ - 150 | 3/416 | 019 | 1250 | 148
B - B E 361 | M20x15| 48 | 3200 | 376

1.50 3/4-16 | 019 | 1.250 | 1.48
38.1 M27x2 64 | 3200 | 38.1

I (AT ACOPLADOR DE ALINEACION

EXTREMO ROSCADO INTERIOR EXTREMO ROSCADO EXTERIOR
A~ JAMNUT A ~JAMNUT
B~ || |
rt‘la A E‘a  —
G- LCH S JAMNUT
D- OPCION MET
2 MOVIMIENTO ESFERICO,
0.0625 (1.6) FLOTADOR RADIAL § ibﬁﬁfgféﬁ‘v’ﬁﬁécon
ROSCA INTERIOR I SE
PREFIEREROSCA
o f , EXTERNA, LA ADICION DE
______ T ) LAOPCION “MET” ES
""" O : REQUERIDA
B c | D | E[F Se utiliza en combinaci6n con la cabeza de rétula
n i/ 4_'28 O'fe’ 1'538 0'§1 Ofs roscada externamente para proporcionar un
57604 1 063 1 188 | 087 1088 mowmlento suave y prolonga la vida util del actuador
_ _ _ _ _ _ al evitar el agarrotamiento causado por la
n 025 | 771620 1075 | 275 1 143 | 125 desalineacion gngtijlarho axgz“. No d|sppn|ble paradsg
64 o 2s | 2401 770 1 790 300 uso con montajes de horquilla o mufién, ya que deben
n 025 | 7/16-20 | 0.75 | 2.75 | 1.13 [ 1.25 montarse rigidamente.
8.0 | Mi6x1.5 | 32.0 [ 106.0] 30.0 | 42.0 - - -
“ 0.45 | 3/4-16 | 113 | 3.44 | 1.60 [ 1./5 S nepe3|ta(jrosca dgx%enobrfl
10.0 | M20x1.5 | 42.0 | 122.0] 30.0 | 42.0 y asegurese ae pedir 1amhien
n 045 | 3/4-16 | 1.13 | 344 | 1.50 [ 1./5 la rosca exterior MEIT]
13.5 | M27x2.0 | 54.0 | 147.0] 32.0 [ 55.0

= /

I
]
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1S-vSH

H H tolomatic.com/CAD D 3D CAD
Opciones de montaje del RSA ST () s o a1
para determinar las dimensiones criticas

Tamaro: TODOS DIMENSIONES

I [F][F][G MONTAJE CON BRIDA DELANTERA

Se utiliza cuando no es A | BD C D E F | Go | H J
posible un montaje 0.500 | 0.157 | 1,500 | 1.12 | 2.00 | 0.31 | 0.72 | 025 | -
inferior o cuando los 1270 | 4.00 | 3810 | 285 | 508 | 7.8 | 183 | 6.3 =
mecanismos de 0945 | 0.18 | 1.896 | 1.38 | 239 | 043 | 0.81 | 037 | -
soporte inferior no son 24.00| 45 | 4816 | 351 | 60.7 | 11.0 | 205 | 9.3 -
viables. La brida puede 1430 ] 031 [ 2750 | 200 [ 337 [ 043 [ 134 [ 037 | -
montarse directamente en la estructura o 320 72 | 6400 470 | 800 | 110 | 340 | 100 | =
en un mamparo 1.840 | 0.37 | 3375 | 250 | 412 | 050 | 150 | 037 | -
4500| 9.2 | 90.00 | 650 | 1130| 127 | 340 | 120 | -

CI B 2760 | 043 | 4687 | 375 | 550 | 0.70 | 1.90 | 062 | -
| WL 63.00| 122 | 126.00| 970 | 1530]| 177 | 483 | 160 | -
D e AJ 3320 | 045 | 5437 | 450 | 625 | 068 | 240 | 062 | -
I 9 Oo6 84.33| 14.2 | 150.00| 111.0 | 186.0| 17.3 | 61.0 | 160 | -

E

H

G[ :l)

Tenga en cuenta que todas estas
configuraciones se muestran con
los orificios de montaje roscados
en la parte inferior del actuador
(estos codigos de pedido
adicionales son innecesarios si no
se utilizan los orificios de montaje
roscados)
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Opciones de montaje del RSA ST @‘J&Z&?ﬁ:ﬁ%%ﬁ?&?:&ﬁsg e

para determinar las dimensiones criticas

Tamaro: TODOS DIMENSIONES

I PLACA DE MONTAJE MIPI[2]

A~
Se utiliza para montajes no enrasados.

12 050 | 225 | 1.75 | 0.40 | 0.19
17 BRIDA 127 | 572 | 444 | 102 | 4.8
12 0.63 | 2.50 | 2.00 | 0.40 | 0.19

23 BRIDA u
opcién YMH 16.0 | 635 | 508 | 102 | 4.8

0.63 | 2.50 | 2.00 | 0.40 | 0.19
16.0 | 635 | 508 | 10.2 | 4.8

I [B[F]G MONTAJE CON BRIDA TRASERA

0.50 | 3.50 | 2.75 | 1.50 | 0.44
120 780 | 620 | 254 | 6.7
0.50 | 4.00 | 3.25 | 1.50 | 0.44
120 1 104.0| 84.0 | 31.8 | 8.70
0.75 | 575 | 475 | 1.75 | 0.56
20.0 | 144.01 120.0] 30.5 | 11.0
0.75 | 6.50 | 550 | 1.75 | 0.56
20.0 1180.0]1150.0] 57.2 | 12.8

—F] [ P9 A [BO [ C D [ ETF G
GD 0.500 [ 0.167 | 1.500 | 1.12 | 2.00 | 0256 | -

1270 4.00 | 3810 | 285 | 50.8 | 6.35 | -

——H D6 g 0.945] 018 [ 1.896 | 1.38 | 239 | 0.37 | -
SECCEPE 2400| 45 | 4816 | 351 | 60.7 | 940 | -

%q GIAL b 1430 | 031 | 2750 | 200 | 337 | 037 | -

= - 3200| 7.2 | 64.00 | 47.0 | 80.0 | 940 | —

E 1840 | 037 | 3.3756 | 250 | 412 | 037 | -

45.00) 9.2 | 90.00 | 65.0 | 113.0| 9.40 =
2.760 | 043 | 4687 | 375 | 550 | 0.62 -
63.00| 122 | 126.00| 97.0 | 153.0| 15.7 | —
3.320 | 0.43 | 5437 | 450 | 6.25 | 0.62 -
75.00| 14.2 | 150.00 | 171.0 | 186.0| 15.7 | —

Se utiliza cuando no es posible
un montaje inferior o cuando los
mecanismos de soporte inferior
no son viables. La brida puede
montarse directamente en la
estructura 0 en un mamparo

€ No disponible con montaje de
motor LMI (en linea)

Nota: todas estas configuraciones se
muestran con los orificios de montaje
roscados en la parte inferior del actuador
(estos codigos de pedido adicionales no son
necesarios si no se utilizan los orificios de
montaje roscados).
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1S-vSH

Opciones de montaje del RSA ST @‘J&Z&?ﬁ:ﬁ%%ﬁ?&?:&ﬁsg e

para determinar las dimensiones criticas

Tamario: TODOS
I SOPORTE DE 0J0 [PI[CI[S] Y HORQUILLA TRASERA [P|[C|[D]

Se utiliza cuando el actuador tiene que
compensar la desalineacion o pivotar sobre
un eje cuando hay movimiento libre disponible
en la parte posterior del actuador.

& No disponible con montaje de motor LMI

DIMENSIONES

Se utiliza cuando el actuador tiene que
compensar la desalineacion o pivotar sobre
un eje cuando hay movimiento libre
disponible en la parte posterior del actuador.

€ No disponible con montaje de motor LM|

(en linea) (en linea)
©) © o
— 1 @ H— ]
CompLero [ ©
/. LLee_

Q) f-q-4 O

Jc Bl b
= ) <=

B F

A- —E—

A | B co D E F G
0.750 | 0.500 | 0.3761/0.3751 | 0.75 | 1.34 | 0.447/0.442 | 0.453/0.448
19.05| 12.70 | 10.018/10.000| 19.0 | 340 | 11.35/11.22| 11.51/11.38
0.750 | 0.500 | 0.3761/0.3751 | 0.75 | 1.34 | 0.447/0.442 | 0.453/0.448
19.05 | 12.70 | 10.018/10.000| 19.0 | 340 | 11.35/11.22 | 11.51/11.38
1.062 | 0.687 | 0.501/0.500 | 1.00 | 198 | 0.750/0.745 | 0.755/0.751
2200 | 1200 | 10.03/10.00 | 200 | 502 | 25.80/25.60 | 26.12/26.01
1.062 | 0.687 | 0.501/0.500 | 1.00 | 258 | 0.750/0.745 | 0.755/0.751
27.00 | 15.00 | 12.03/12.00 | 260 | 655 | 31.80/31.60| 32.12/32.01
1.875 [ 1.375 | 0.751/0.750 | 150 | 3.60 | 1.250/1.245 | 1.255/1.251
36.00| 20.00 | 16.03/16.00 | 40.0 | 915 | 49.80/49.60 | 50.12/50.01
1.875 [ 1.375 | 0.751/0.750 | 150 | 448 | 1.250/1.245 | 1.255/1.251
44.00 | 26.00 | 20.03/20.00 | 40.0 | 1137 | 59.80/59.60 | 60.12/60.01

CLAVE DE LOS SiMBOLOS

R/GSA_24

Tolomatic

0 tamafo(s)

A Indica una nota de gran importancia
€ Indica incompatibilidad con opcion(es)

5 Tome nota de este punto
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DIMENSIONES

tolomatic.com/CAD Descargar 3D CAD
Utilice siempre el modelo sélido CAD
para determinar las dimensiones criticas

@..

ciones de montaje del RSA ST

Tamaro: TODOS

0

CODIGOS DE PEDIDO ADICIONALES PARA MONTAJE PCS Y PCD

Tenga en cuenta que todas
estas configuraciones se

muestran con los orificios de

montaje roscados en la parte
inferior del actuador (estos

1S-vSH

1)
<L
S

b}
.ms
S o o
| =SS

B D —
S 228
= o
TEETR
S = O

w © B
D D »n O
o 8o =
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1S-vSH

H H tolomatic.com/CAD D 3D CAD
Opciones de montaje del RSA ST () s o a1
para determinar las dimensiones criticas

Tamario: TODOS DIMENSIONES
I TRIR SOPORTE DE MUNON
Se .Utmza cuando el espacio es RSA estandar US  RSA métrico Amb RSA estandar US
limitado en la parte trasera del (Tallas: 24, 32, 50, 64) (+RSA12, RSA16) MDOS RSA métrico
actuador y cuando se requiere 9, © P
pivotar sobre un eje. el (o) o] © &
o . @ ©
€ No disponible con montaje de L E E*E F+Carrera —
motor LMI (en linea) de tamario 12 6 16 A A
F (LMI) F (RP)
TUERCA [TUERCA DE| TUERCADE | TUERCA [TUERCA DE| TUERCADE
Tamaiio A | B co DO | E ACME | BOLAS | RODILOS | ACME | BOLAS | RODILLOS
0.38 | 2.25 | 0.4374/0.4368 [0.562] 0.078 [ NA NA NA 3.09 3.09 NA
0.38 | 2.25 | 0.4374/0.4368 [0.562] 0.078 [ NA NA NA 3.30 3.30 NA

1.04 14121 0.9999/0.9993 | NA | NA 4.46 4.94 6.33 4.30 4.73 6.33
1.00 | 4.58 | 0.9999/0.9993 | NA | NA 6.06 7.24 7.42 5.65 6.83 7.42
1.06 | 5.83 | 0.9999/0.9993 | NA | NA 7.44 8.44 NA 7.14 8.14 NA
1.06 | 6.70 | 0.9999/0.9993 | NA | NA 9.90 11.90 NA 9.80 11.80 NA

RSA estandar US

F (LMI) F (RP)
TUERCA | TUERCADE| TUERCADE | TUERCA |TUERCA DE| TUERCADE
Tamaiio A B co DO | E ACME BOLAS | RODILLOS [ ACME BOLAS | RODILLOS
9.5 | 57.2| 11.981/11.999 | 14.3| 2.0 NA NA NA /8.5 78.5 NA
9.5 | 572 | 11.981/11.999 | 14.3| 2.0 NA NA NA 83.8 83.8 NA

86 | 76.7| 11.96/11.99 |18.0| 33| 1134 125.5 160.8 109.1 120.2 160.8
16.0|107.0| 15.95/15.98 | 25.0|4.74| 153.8 183.8 188.5 143.5 173.5 188.5
20.1|150.1) 19.95/19.98 | 30.0| 7.9 | 191.0 214.4 NA 181.3 206.7 NA
24.9181.9| 24.97/24.99 |400| 7.9 | 251.6 302.4 NA 248.9 299.7 NA

RSA métrico
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1 H tolomatic.com/CAD D 3D CAD
Opciones de montaje del RSA ST () s o a1
para determinar las dimensiones criticas

Tamario: TODOS DIMENSIONES

I © [FIM[2] MONTAJE DE PIE DESCONTINUADOS (6.0 como REFERENCIA) d A0\
Se utilizan cuando los orificios de montaje | Tamaiio | B [co [ D E F G

de la parte inferior del actuador no son n% 016 0.55 |(045 {075 | 1.13.|'0.77\| 0.09
accesibles. 41 140 )\ 39_|191 ] 286197 | 23
& No disponible con montaje de motor LM| n% 016 11055 | 015] D77 | 154 [ 100 | 009
(en linga) \47\ |40 | 391197 340] 254 ] 23
 No disoonible cor [ oncidn HT n% 0.37 |1.00 | 0.33 | 1.19-{ 2.04:] 1:25 |\0.12

o disponible con la opcion HTn 71 | 239 7.0 [299) 578|622 | 30>

. nﬁo 37 | 100 | 041 [ 143 '2.58 |1.7510.13

— \| 320] 90 |-368 | 64071 450 | 32
nﬁo 50 | 1.25 1046 | 193] 3.70 | 275 | 0.12

| \47’??\-/@0 49.1 | 96.0 | 63.0 | 32
ﬁ 125 | 046 | 232 | 458 | 350 | 0.12

190 | 41.0| 140 590 | 1130| 750 | 3.2

Fix
[
(=

Longitud
, Todos los
: ® maxima de Rkl tornillos
- ==z —I7F carrera
@ ® 12
XR 305

18

Sélo en aplicaciones verticales, la longitud del vastago de “ 457
empuije puede ampliarse especificando la opcion de extension n 24
de la barra. Esto no aumenta la carrera de trabajo, s6lo la 610
longitud del vastago de empuie.. n 36
914
B
1219
Bl
1524

E NOTA: la dimension XR en la configuracion (extension +
carrera) no debe superar la carrera maxima del actuador
especificado. Consulte a Tolomatic para extensiones
superiores a la longitud de carrera maxima.
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ACtuadOI' EléCtriCO COH VéStago RSA HT AnEEN sizeit.tolon_lgtic.com para
7\ /| una seleccion de 1

’ | actuadores rapida y precisa
Tamario: 24, 32,50, 64 unidades: Estandar US e
<] _ — - - - ZOd 2 OR(
g < - _ =5 S | Hod RCIA BA DINAMICO
= _ . = | g3 =S : | Paralelo inverso_|INCERCIA|  PARA
= | 8= = 8 = = | 85888 ARRERA| FRICCIC
= in vueltas/in in/ft in Ibf Ibf Ib-in2  |b-in?2  Ib-in? Ib-in? Ib-in
24 | RNO4 6.35 | 0.0004 | 0.0012 | 1,700 5,977 0.709 0.188 | 0.115 0.004 5.30
241 24 | RNO5 5.08 | 0.0004 | 0.0012 | 1,700 5,577 0.709 0.188 | 0.115 0.004 5.30
24 | RN10 2.54 | 0.0004 | 0.0012 | 1,556 5,577 0.709 0.188 | 0.115 0.004 5.30
36 | BZ10 10.00 | 0.0060 | 0.0080 | 2,500 NA | 2252 0.338 | 0.160 0.009 BAlS
36 | BN(L)02 2.00 | 0.0040 | 0.0150 | 2,500 3,364 2.252 0.338 | 0.160 0.010 2.44
36 | BN(L)05 5.00 | 0.0030 | 0.0150 950 1,624 | 2.252 0.338 | 0.160 0.009 2.31
36 | BNMO5 5.08 | 0.0040 | 0.0030 | 1,792 3,080 2.252 0.338 | 0.160 0.010 5.60
32| 36 |BNM10 2.54 | 0.0040 | 0.0030 | 2,473 4,721 2.252 0.338 | 0.160 0.010 5.60
36 | BNM20 1.27 | 0.0020 | 0.0050 | 2,364 2,560 2.252 0.338 | 0.160 0.011 5.60
36 | RNO4 6.35 | 0.0004 | 0.0012 | 4,159 12,761 2.692 1.751 0.784 0.011 6.20
36 | RNO5 5.08 | 0.0004 | 0.0012 | 3,878 12,761 2.692 1.751 0.784 0.011 6.20
36 | RN10 2.54 | 0.0004 | 0.0012 | 4,159 12,761 2.692 1.751 0.784 0.011 6.20
48 | BZ10 10.00 | 0.0060 | 0.0080 | 3,500 NA 6.537 2.026 | 0.843 0.035 413
48 | BN(L)O1 1.00 | 0.0040 | 0.0150 | 2,300 2,300 6.537 2.026 | 0.843 0.035 413
48 | BN(L)02 2.00 | 0.0040 | 0.0150 | 4,250 5,355 6.537 2.026 | 0.843 0.029 3.63
48 | BN(L)04 4.00 | 0.0040 | 0.0150 | 3,250 5,159 6.537 2.026 | 0.843 0.028 4.25
50| 48 | BNMO5 5.08 | 0.0020 | 0.0040 | 2,347 4,035 6.537 2.026 | 0.843 0.026 7.50
48 | BNM10 2.54 | 0.0020 | 0.0040 | 2,471 3,372 6.537 2.026 | 0.843 0.026 7.50
48 | BNM25 1.02 | 0.0040 | 0.0050 | 2,524 2,537 6.537 2.026 | 0.843 0.026 7.50
365 | RNO5 5.08 | 0.0004 | 0.0012 | 7,868 16,245 7.072 9.859 | 4.379 0.060 8.50
365 | RN10 2.54 | 0.0004 | 0.0012 | 7,868 16,245 7.072 9.859 | 4.379 0.060 8.50
60 |BZ10 10.00 | 0.0060 | 0.0080 | 7,000 NA | 16.342 | 13.578 | 7.670 0.139 5.44
60 | BN(L)53 0.53 | 0.0040 | 0.0150 | 3,500 5,961 | 16.342 | 13.578 | 7.670 0.180 12.50
60 | BN()02 2.00 | 0.0040 | 0.0150 | 9,050 11,402 | 16.342 | 13.578 | 7.670 0.142 5.31
60 | BN(L)04 4.00 | 0.0040 | 0.0150 | 4,250 6,746 | 16.342 | 13.578 | 7.670 0.140 5.38
64 60 | BNMO5 5.08 | 0.0020 | 0.0040 | 3,906 6,714 | 16.342 | 13.578 | 7.670 0.170 9.40
60 | BNM10 2.54 | 0.0020 | 0.0040 | 5,479 7,476 | 16.342 | 13578 | 7.670 0.170 9.40
60 | BNM20 1.27 | 0.0020 | 0.0050 | 5,105 5528 | 16.342 | 13578 | 7.670 0.170 9.40
60 | BNH()02 2.00 | 0.0040 | 0.0020 |12,900 16,253 | 16.342 | 13.578 | 7.670 0.140 9.40
36% | RNO5 5.08 | 0.0004 | 0.0012 |13,039 23,954 | 16.342 | 13.578 | 7.670 0.125 9.40
365 | RN10 2.54 | 0.0004 | 0.0012 |[11,997 23,954 | 16.342 | 13.578 | 7.670 0.125 9.40
CODIGO DEL ‘ ) g Pdngase en contacto con Tolomatic para obtener opciones de mayor precision y menor juego mecanico.
TORLO u s 1(L) para tornillos de bolas de bajo juego: juego = 0,0020" (0,05 mm)
BNH Tuerca de Bolas Serie H *Para tornillos SN y BZ, empuje dinamico continuo méaximo sujeto a la limitacion de Empuje x Velocidad. 305
Emk/l %g;gz gg Eg:gz f/leéﬁiacjg Juego **Para los tornillos RN, BN y BNL, la capacidad de carga dinamica refleja una fiabilidad del 90% para 1 millon de revoluciones.
BZ Tuerca de Bronce § RSA50 & RSA64 longitud de carrera extendida 48" (1219 mm) disponible para tornillos de rodillos, pongase en contacto con
RN Tuerca de Rodillo Tolomatic para el tiempo de produccion
SN Tuerca Sélida
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Actuador Electrico Con Vastago RSA HT T st
/| uma seleccion de

. ceccionde
Tamario: 24, 32, 50, 64 unidades: métrico** ecluaores apiday precisa

**Los actuadores meétricos i{SA utilizan el mismo tornillo que los actuadores en pulgadas RSA. El montaje roscado y los agujeros de pasador son métricos.

3| =< | 3. | 23 | B3 5 |888 S RCIA B2 TR
= = 2 | 23 =% : " Parallo nverso | INCERCIA|  PARA
s = = o ARRERA RICCI0
= mm mm/rev_ mm/300mm  mm N N kg-m?x10% kg-m?x10% kg-m*x10% kg-m?x10°® N-m
609.6 | RNO4 4.00 0.01 0.03 7,562 24,808 | 207.481 55.016 | 33.653 1171 0.599
24| 609.6 | RNO5 5.00 0.01 0.03 7,562 24,808 | 207.481 55.016 | 33.653 1171 0.599
609.6 | RN10 10.00 0.01 0.03 6,921 24,808 | 207.481 55.016 | 33.653 1171 0.599
914 | BZ10 254 | 0.15 0.20 |11,121 NA | 659.023| 98.912| 46.822| 2.634 0.353
914 | BN(L)02 12.70 0.10 0.38 |11,121 14,964 | 659.023 | 98.912 | 46.822 2.926 0.275
914 | BN(L)05 5.08| 0.08 0.38 | 4,226 7,226 | 659.023 | 98.912| 46.822| 2.634 0.261
914 | BNMO5 5.00 0.10 0.07 7,971 13,700 | 659.023 | 98.912 | 46.822 2.926 0.633

32| 914 | BNM10 10.00] 0.10 0.07 | 11,000 21,000 | 659.023 | 98912 | 46.822| 2.926 0.633
914 | BNM20 20.00 | 0.05 0.13 10,516 11,388 | 659.023 | 98.912 | 46.822| 3.219 0.633

914.4 | RNO4 4.00] 0.01 0.03 18,500 56,764 | 787.784 | 512.411 | 229.429 | 3.219 0.701
914.4 | RNO5 5.00| 0.01 0.03 17,250 56,764 | 787.784 | 512.411 | 229.429 | 3.219 0.701
914.4| RN10 10.00 | 0.01 0.03 18,500 56,764 | 787.784 | 512.411 | 229.429 | 3.219 0.701
1219 | BZ10 254 015 0.20 |15,569 NA ]1912.980 | 592.886 | 246.695| 10.242 0.466

1219 | BN(L)O1 2540] 0.0 0.38 10,231 10,231 [1912.980 | 592.886 | 246.695| 10.242 0.466
1219 | BN(H02 12701 0.0 0.38 18,905 23,820 [1912.980 | 592.886 | 246.695| 8.487 0.410
1219 | BN()O4 6.35| 0.10 0.38 | 14,457 22,949 [1912.980 | 592.886 | 246.695| 8.194 0.480
50 [1219 | BNMO5 5.00| 0.05 0.10 110,440 17,947 [1912.980 | 592.886 | 246.695| 7.609 0.847
1219 | BNM10 10.00] 0.05 0.10 110,992 14,999 [1912.980 | 592.886 | 246.695| 7.609 0.847
1219 | BNM25 25.00] 0.10 013 11,227 11,285 [1912.980 | 592.886 | 246.695| 7.609 0.847

914.43| RNO5 5.00| 0.01 0.03 34,999 72,262 |2069.542 |2885.127 |1281.466 | 17.558 0.960
914.48| RN10 10.00 | 0.01 0.03 34,999 72,262 |2069.542 |2885.127 |1281.466 | 17.558 0.960
1524 | BZ10 254 | 0.15 020 |31,138 NA |4782.305 |3973.451 |2244.540 | 40.677 0.614

1524 | BN()53 47.93| 0.10 0.38 15,569 26,516 |4782.305 |3973.451 |2244.540 | 52.675 1.661
15624 | BN(L)02 1270 0.10 0.38 40,257 50,719 |4782.305 |3973.451 |2244.540 | 41.555 0.600
1524 | BN(L)04 6.35] 0.10 0.38 18,905 30,010 |4782.305 |3973.451 |2244.540 | 40.969 0.607
1524 | BNM05 5.00| 0.05 010 17,375 29,865 |4782.305 |3973.451 |2244.540 | 49.749 1.062
1524 | BNM10 10.00| 0.05 010 24,372 33,253 |4782.305 |3973.451 |2244.540 | 49.749 1.062
15624 | BNM20 20.00 | 0.05 013 22,708 24,592 |4782.305 |3973.451 |2244.540 | 49.749 1.062
1524 | BNH(L)02 1270 0.10 0.38 |57,382 72,297 |4782.305 |3973.451 |2244.540 | 40.969 1.062

64

914.43 | RN0O5 5.00 0.01 0.03 |58,000 106,552 |4782.305 |3973.451 |2244.540 | 36.580 1.062
914.45| RN10 10.00 0.01 0.03 |53,366 106,553 |4782.305 |3973.451 |2244.540 | 36.580 1.062
CODIGO DEL ‘ 0 g Péngase en contacto con Tolomatic para obtener opciones de mayor precision y menor juego mecénico.
TORLO oIs 1(L) para tornillos de bolas de bajo juego: juego = 0,0020" (0,05 mm)

BNH Tuerca de Bolas Serie |'| *Para tornillos SN y BZ, empuje dinamico continuo maximo sujeto a la limitacion de Empuje x Velocidad. 305

ENLM %g;gg SZ Eg:gz cl\illeétE?iegg Juego **Para los tornillos RN, BN y BNL, la capacidad de carga dinamica refleja una fiabilidad del 90% para 1 millon de revoluciones.

BZ Tuerca de Bronce § RSA50 & RSA64 longitud de carrera extendida 48" (1219 mm) disponible para tornillos de rodillos, pongase en contacto con

RN Tuerca de Rodillo Tolomatic para el tiempo de produccion

SN Tuerca Sélida
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Actuador Eléctrico Con Vastago RSA HT

Tamaio: 24: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA
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ACtuador EléCtriCO con VéStago RSA HT ,_\—\_f :l::lgﬂgg:gltluagom para

Tamario: 64: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA SAnRaC R LS
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Tamario: 32,90,64 (BZ): LIMITES PV (Tuercas de bronce)
VELOCIDAD (mm/sec)
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2,000 20" SRS 8,896
1,000 B AT 4,448
0 : -------------------- 0
0 1 2 3 4 5 6
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SOBRRE" | nescapoion
BN Tuerca de Bolas BZ Tuerca de Bronce

4 BNH | Tuerca de Bolas Serie H [ RN | Tuerca de Rodillo |
LI M ITES PV BNL | Tuerca de Bolas de Bajo Juego [ SN [Tuerca Sdlida |

BNM | Tuerca de Bolas Métrica

Cualquier material que soporte una carga deslizante esta limitado por

la acumulacion de calor. Los factores que afectan a la tasa de generacion de calor

en una aplicacion son la presion sobre la tuerca en libras por pulgada cuadrada Fuerza Velocidad

(P) y la velocidad de la superficie en pies por minuto (V). El producto de estos fac- ((i,,dice de empuje méx.))x((\,elocidad nominal méx_)) <01
tores proporciona una medida de la severidad de una aplicacion.
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Actuador Eléctrico Con Vastago RSA HT

1H-YSH

GRAFICOS DE VIDA UTIL DE TORNILLOS DE BOLAS Y RODILLOS

Tamario: 24, 32
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~ Juego
Tamano' 50’ 64 o BNM | Tuerca de Bolas Métrica
o = =] BZ Tuerca de Bronce
VIDA (millones de mm) o S . ..S . 8883 g B8ggg [N Tuercads fodio
<t o oo o S SO S S S o< =3 oS oo SN Tuerca Sdlida
< © TN O ® TN~ S o T QY S © < ol =) ® I -
o)t © S 98 .F 8 = N oW < = o o o - 3o < - O
T 5 228%Y 8 223¢Y 85 gwegy 8 28gY 8 Z223Y &5 & egd
14,000 } } 62,275
b\ A ====64 RN10 K —— 64 BNO4
12,000 > B ---- 64 RNO5 L -eeeeee- 64 BNMO5 |1 53,379
C rreen 64 BNH02
D ====50 RN10 N ———-50 BNO1
10,000 E === 50 RNO5 P ———-50 BNM10 |1 44 482
= F ---- 64 BNO2 Q ——--50 BNM25
é G ==== 64 BN53 R ———-50 BNM05 =
8.000 H =reeeees 64 BNM10 S ———--50 BNO2 135586 =~
ﬁ ‘ J e 64 BNM20 <«
o B
W 6,000 26,689 L
= >
LL 4 LL
4,000 < 17,793
2,000 8,896
) ik 1
0 M_r:'ii-ﬂ'mm.'.' e 0
- o« SS2o 2 2280 8 g 880
. — . 2338 S S3S58 S S 3558
VIDA (millones de in) s § $°%g ] 288g
— S

NOTA: La vida util prevista Lyg de  La formula subyacente que define este valor es:

un actuador lineal de tornillo de
bolas se expresa como la distancia

de recorrido lineal que se espera

que el 90% de los tornillos de
bolas fabricados con un man-
tenimiento adecuado alcancen o
superen. Esto no es una garantia y

|-10=(c

3./QE

Pe

L1oVida dtil en millones de unidades (in o mm),

donde:

este grafico debe utilizarse Unica-

mente con fines estimativos..

R/GSA_32

C = Capacidad de carga dinamica (Ibf) o (N)
P = Carga equivalente (Ibf) o (N)

Si la carga es constante en todos los

movimientos entonces:

carga real = carga equivalente
/Q = paso del tornillo (in/rev) (mm/rev)

Utilice el cdlculo de"Carga equivalente " que figura a continuacion, cuando la

carga no sea constante a lo largo de toda la carrera. En los casos en que la va-

riacion de la carga sea minima, utilice la carga mayor para calcular la vida (til.
- 3\/ L1(P)°+Lo(Po)+Ls(Py)*+Lo(P)®
L

P, = Carga equivalente (Ibf) o ()

Dénde:

P, = Cada incremento a diferente carga (Ibf) o (\)

L = Distancia total recorrida por ciclo (carrera de extension + carrera de retraccion)

L=L1+Lo+L3+Lyg
L= Cada incremento de carrera con carga diferente (in.) o (mm)

Tolomatic

1-763-478-8000
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Actuador Eléctrico Con Vastago RSA HT e

CARGA DE PANDEO DEL TORNILLO L scmdore iy prein
Tamano: 24, 32 CARRERA (mm)
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CAR R ERA (i n) TORLLO DESCRIPCION

Tuerca de Bolas

BNH | Tuerca de Bolas Serie H

BNL Tuerca de Bolas de Bajo
uego

NOTA: Los limites de carga de pandeo indicados suponen una alineacion perfecta. Se recomienda utilizar un Do uerca £ Bos e ca

margen de seguridad adicional, especialmente en aplicaciones de empuje elevado. B uerca e Audilo

R/GSA 33 Tolomatic 1-763-478-8000

RSA-HT


http://www.tolomatic.com
http://sizeit.tolomatic.com/

1H-YSH

ACtuadOT EléCtriCO con VéStagﬂ RSA HT ,_\—\_f lsllifgléégggﬂ%gom para |
Tamario: 24, 32, 50, 64 ESPECIFICACIQNES - ¢tadores rapiday precisa

24 32 50 64
RN BZ BN RN BZ BN RN BZ BN RN

=] b| 3.98 | 12.76 | 12.76 | 17.29 | 2058 | 20.58 | 22.08 | 38.10 | 38.10 | 40.06
b| 6.25 [ 12.01 | 12.01 | 20.36 | 25.32 | 25.32 | 26.82 | 44.43 | 44.43 | 46.39

POR PULGADA DE )
in| 0.330 | 0.460 | 0.460 | 0.473 | 0.860 | 0.860 | 0.950 | 1.380 | 1.380 | 1.325

b| 164 | 097 | 144 | 315 | 262 | 355 | 677 | 501 | 7.59 | 12.88

POR PULGADA DE ,
Ib/nf 0.14 | 015 | 015 | 015 ( 03 | 03 | 03 | 045 | 045 | 045

in| 24.0 | 36.0 | 36.0 | 36.0 | 48.0 | 48.0 | 36.0 | 60.0 | 60.0 | 36.0

RANGO DE TEMPERATURA* [ Estandar: 40 a 130 Extendido:-40 a 140

§ Pdngase en contacto con Tolomatic si necesita
7 funcionar en el rango ampliado. quired.

ROA lamang

24 32 50 64
RN BZ BN RN BZ BN RN BZ BN RN

kg| 1.79 | 579 | 579 | 7.64 | 933 | 933 | 10.01 | 17.28 | 17.28 | 18.17
kg| 2.81 | 545 | 545 | 917 | 1140 | 11.40 | 1206 | 20.15 | 20.15 | 21.04

POR mm DE CARRERA [/Zu/ul X3 A 8.1 84 | 152 | 1562 | 168 | 244 | 244 | 234

SIS kg| 074 | 044 | 065 | 143 [ 119 | 1.61 | 3.07 | 227 | 3.44 | 5.84

oAbl o/ | 250 | 268 | 268 | 268 | 5.36 | 536 | 5.36 | 804 | 8.04 | 804

WYTISTN NI mm | 609.6| 914.4 | 914.4 | 914.4(1219.2|1219.2| 914.4 | 1524 | 1524 | 914.4
RANGO DE TEMPERATURA* [EIN# Estandar: 4 a 54 Extendido:-40 a 60
Kit de juntas de proteccion contra el polvo y las salpicaduras de agua disponible bajo pedido

Péngase en contacto con Tolomatic si necesita
funcionar en el rango ampliado.

RSA Tamaiio

A Debe tenerse en cuenta el calor generado por el motor y el accionamiento, asi como la velocidad lineal y el tiempo del ciclo de trabajo. Para
aplicaciones que requieran un funcionamiento fuera del rango de temperaturas recomendado, pongase en contacto con Tolomatic.

MOTORES DE BASTIDOR GRANDE Y ACTUADORES DE MENOR TAMANO: Los motores en voladizo necesitan ser soportados, si estan sometidos
a servicio continuo de marcha atras rapida y/o en condiciones dinamicas.

CONSIDERACIONES SOBRE LA CARGA LATERAL: Los actuadores de tornillo con vastago estan disefiados para empujar cargas guiadas y
soportadas y no estan pensados para aplicaciones que requieran una carga lateral sustancial. Pongase en contacto con Tolomatic para
obtener mas informacion sobre las capacidades de carga lateral.

R/GSA 34 Tolomatic 1-763-478-8000



http://www.tolomatic.com
http://sizeit.tolomatic.com/

Actuador Eléctrico Con Vastago RSA HT a8
ESPECIFICACIONES -

Tamario: 24, 32, 50, 64
RECOMENDACION DE RELUBRICACION:

Los requisitos de lubricacion de los actuadores eléctricos de-
penden del ciclo de movimiento (velocidad, fuerza, ciclo de tra-
bajo), el tipo de aplicacion, la temperatura ambiente, el entorno
medioambiental y otros factores.

Para muchas aplicaciones de uso general, los actuadores de
tornillo de bolas de Tolomatic suelen considerarse lubricados
de por vida, a menos que se especifique lo contrario, como en
el caso de los modelos de actuador equipados con una funcion
de relubricacion. Para los actuadores de tornillo de bolas o de
rodillos equipados con una funcion de relubricacion, Tolomatic

sizeit.tolomatic.com para
una seleccion de
actuadores rapida y precisa

o

prensado, alta frecuencia u otras aplicaciones sometidas a
grandes esfuerzos, el intervalo de relubricacion de estos actua-
dores variard y debera ser mas frecuente. En estas aplicaciones
exigentes, se recomienda ejecutar al menos 5 movimientos de
carrera completa cada 5.000 ciclos de funcionamiento (0 con
mayor frecuencia si es posible) para redistribuir la grasa dentro
del actuador.

Vuelva a lubricar con grasa Tolomatic en el puerto de engrasado
situado en el extremo del vastago

recomienda relubricar el actuador al menos

RSA24

RSA32 RSAS0 RSAG4

una vez al afio o cada 1.000.000 de ciclos,
lo que ocurra primero, para maximizar la vida

Cantidad. | 2.5g+(0.010x §mm) | 4.8g+(0.010x §mm) | 5.39+(0.018x §mm) | 6.6¢+(0.018x §mm)

util. Para aplicaciones mas exigentes, como

Cantidad. | 0.090z+(0.009x §in) | 0.170z+(0.009x §in) | 0.190z+(0.016x §in) | 0.230z+(0.016x §in)

oEste sistema de relubricacion prolonga la
vida Util del tornillo

*Comoda lubricacion sin desmontaje

eEstandar con todos los actuadores RSA
opcion HT

*La orientacion del puerto de engrasado no estd predefinida.
Se puede solicitar una orientacion personalizada como
modificacion del producto

R/GSA_35

Tolomatic

§ = Longitud de la carrera (mm o in)

En algunas aplicaciones puede haber fugas de aceite por el engrasador. En
aplicaciones sensibles a la contaminacion, sustituya el engrasador por un tapon.

sizeit.tolomatic.com _
para una seleccion tolomatic.com/ask
de actuadores rapida Asistencia lec'nlca
y precisa antes y después de
la compra

1-763-478-8000

RSA-HT
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Actuador Eléctrico Con Vastago RSA HT g@;‘5&2?5553£3$27%°%3§3°:53;J G

para determinar las dimensiones criticas
Tamafio: 24,32,50,64 DIMENSIONES
HT ACTUADOR [L]M|[I] Montaje del motor

1H-YSH

RSA24 HT RSA32 HT, RSA50 HT, RSA64 HT
88" " A
[22 2mm] M50 7 20.0mmi
NOTA: LA TUERCA DE RODILLO
16y ESLAUNIGA OPCION DE TUERCA Orificios de montaje
40 5oy DISPONIBLE EN RSA24 HT (4) RSA32, RSAS0
¥ (6) RSA50 (Tornillo de rodillo)
43 7/1620 71.0" D (6) RSAG4
10.9mm] M10x1.25 v [25.4mm] i
RETRACTO 111" [28.2mm] ., 2.04" . e K I —1
TOTAL RETRACTOTOTAL | [BAmm] | o.te * ] 1"
; . . ©
I | o ] 0/ M6x17 .go"v[a.emm] M q A
(51.8mm} | |~ [20.0mm) 7
5.21" H
n 33.3] asan Carrera G
Carrera [1'1 _'5_3.3] Car-r'-e ra
Carrera
1/4-20 70.31"
/ M6x1.0 [8.6mm]
, —u
— ~—[51.8mm] o d 203 0 | 1 | —E
225" | ?3.39" F mT [5;%?\:m] v—|-° e N ?
[67.2mm] ‘ [86.imm] —= Tﬁ%.%z;.n ] v == f« P
'[2735m"m]
cao 7 E
# EJE DEL #
BUJE
" T #
)
MOTOR MOTOR MOTOR MOTOR
# = YMH Dimensiones variables # = YMH Dimensiones variables
g A B C D E
NOTA: Consulte en I pagina 118 (197 | 1/4-20 T0.70 | 7/16-20 T1.13 | 5/16-18 70.47
siguiente las dimensiones 30.0| 50.0| M6x1.0T18.0 | M16x1.5T28.6 | M8x1.25 T 11.9
adicionales y el plano RP 8 118 1.97 | 1/4-20 T0.70 | 7/16-20 T1.13 | 5/16-18 T0.47
2 30.0| 50.0| M6x1.0T18.0 | M16x1.5T28.6 | M8x1.25 T 11.9
118 (197 | 1/4-20 T0.70 | 7/16-20 T1.13 | 5/16-18 70.47
30.0| 50.0| M6x1.0T18.0 | M16x1.5T28.6 | M8x1.25 T 11.9
197 3.00 | 5/16-18 T0.47 | 3/4-16 T1.50 | 3/8-16 T0.75
50.0| 76.2 | M8x1.25 T 12.0 | M20x1.5 T 38.0 | M10x1.5 T 15.0
§ 1.9713.00 | 5/116-18 70.47 | 3/4-16 T1.50 | 3/8-16 T 0.75
2 50.0| 76.2 | M8x1.25 T 12.0 | M20x1.5T38.0 | M10x1.5 T 15.0
197 3.00 | 5/16-18 T0.47 | 3/4-16 T1.50 | 3/8-16 T0.75
50.0|76.2 | M8x1.25T12.0 | M20x1.5 T 38.0 | M10x1.5 T 15.0
1971350 1/2-13 70.75 | 1-1/4-12 3250 | 7/16-14 70.88
50.0| 88.9 | M12x1.75 T 18.0| M27x2.0 T 63.5 | M12x1.75 T 18.0
§ 1971350 1/2-1370.75 | 1-1/4-12 T2.50 | 7/16-14 70.88
2 50.0| 88.9 | M12x1.75 T 18.0| M27x2.0 T 63.5 | M12x1.75 T 18.0
197 (350 | 1/2-13 T0.75 | 1-1/4-12 T2.50 | 7/16-14 70.88
50.0| 88.9 | M12x1.756 T 18.0| M27x2.0 T63.5 | M12x1.75 T 18.0
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Actuador Eléctrico Con Vastago RSA HT

@ tolomatic.com/CAD Descargar 3D CAD
% Utilice siempre el modelo sdlido CAD
para determinar las dimensiones criticas

Tamario:: 24,32,50,64 DIMENSIONES
DIMENSIONES DEL ACTUADOR HT
r-—- - — — — — /"
© RSA32 HT, RSA50 HT, RSA64 HT
5 A =N
NOTE: LMI
drawing repeated
| c for reference |
Orificios de montaje
(9 | E) RSA32, RSA50 |
o (6) RSA50 (Tornillo de rodillo)
(6) RSA64
: M— | |
BE onile el |2 87w T |
Ik I [ | .
] ' [ 1,1 E ]
] | |
o
> G H
% + | + |
m Q | Carrera G
o 5 g
> s ] | Carrera |
m
Motor ;L AN| U | |
9 CRoE
U 11 E / | ﬁUE |
# T I
# — =N
[ | (e I i
! | " C
@ # = YMH Dimensiones variables F: #
e ©l (p6ngase en contacto
o= .\_\@‘j con Tolomatic) | # 4 |
# s
L e | | |
@ @J 4 | MOTOR MOTOR |
1 # # = YMH Dimensiones variables
- __— __— __—
LIM|N|[P|R]|S]T U v g
65.5|24.1| 889|826 | 432 | 15.88|1/16-27 NPT | 82.6 anterior para ver las
dimensiones adicionales
§ 2581095179325 |1.75| 0530 [1/16-27 NPT | 2.58
2 - | 655|241 454|826 | 44.5| 1346 |1/16-27 NPT | 65.5
2581095179325 |1.75]0.530 [1/16-27 NPT | 2.58 @
- | 655|241 454 | 826 445 | 1346 |1/16-27 NPT | 65.5 Consulte en la pagina 18
los cédigos de montaje RP
3.00|371]1.18|3.80 | 4.31|2.31|0.729 | 1/8-27 NPT | 3.71 adicionales
7621 94.1| 30.0| 96.5[109.5| 58.7 | 18.52| 1/8-27 NPT | 94.2
§ 3711118213431 (2300.730 | 1/8-27 NPT | 3.71
2 - | 94.1|30.0 | 54.0 |109.5| 58.4 | 18.54 | 1/8-27 NPT | 94.2
3711118 | 2.13 | 4.31 1230 | 0.730 | 1/8-27 NPT | 3.71
- | 9411300 |54.0(109.5 584 | 18.54 | 1/8-27 NPT | 94.2
350 (458197 (425560267 (0999 | 1/8-27 NPT | 4.58
88.9 (116.3| 50.0 | 108.0| 142.2| 67.9 | 25.38 | 1/8-27 NPT | 116.3
§ 350 (458|197 (425560267 (0999 | 1/8-27 NPT | 4.58
2 88.9|116.3| 50.0 | 108.0|142.2| 67.9 | 25.38 | 1/8-27 NPT | 116.3
350 | 458|197 | 425|560 |267|0.999 | 1/8-27 NPT | 4.58
88.9 116.3| 50.0 [ 108.0|142.2| 67.9 | 25.38 | 1/8-27 NPT | 116.3
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1H-YSH

H -4 tolomatic.com/CAD D 3D CAD
Opciones de cabezas de rotula RSA HT () s o a1
para determinar las dimensiones criticas

Tamario: 24, 32, 50, 64 DIMENSIONES
I (SIRIE] 0JO DE VARILLA ESFERICO
™~ F r—d
%ﬁ\ | ] DEE L= ]
) )& ), | ] i X ]
= e
C Permite una ligera
AQ B C D E | F| go H J desalinealciérl ear:jt(r)(: la
n 1125 | 1.812 | 0.15 | 0.560 | 0.437 0.438 | 7/16-20 | 1.06 (C;rdﬂgf;z n%cult; ). Uiza
28.00 | 43.00 | 3.8 | 14.00| 10.50 10.00 | M10x1.25 | 20.0 |  un rodamiento estandar
1125 | 1.812 | 0.15 | 0.560 | 0.437 0437 | 7716-20 | 1.06 | delaindustria.
n 4200 | 6400 | 48 | 21.00] 1500| | 16.00| MI6x1.5 | 280
1.750 | 2.875 | 0.19 | 0.875 | 0.687 0750 | 3/4-16 | 1.75
“ 50.00 | 77.00 | 4.8 | 25.00| 18.00 20.00 | M20x1.5 | 33.0
2.750 | 4.125 | 0.19 | 1.375 | 1.000 1.00 | 1-1/4-12 | 2.13
n 70.00 | 110.00 | 6.4 | 37.00 | 25.00 30.00 | M27x2.0 | 51.0
N CABEZA DE HORQUILLA
e “A” INcLuiDo rg,__ F G Se utiliza con la rétula roscada exterior
T — _" B cuando el actuador tiene que compensar una
IB oD C > l % desalineacion o pivotar sobre un eje.
T | Y
C H?
AG | B | C | D | E F | 6 H
050 | 051 |0.75]1.00 | 050 | 1.375 | 0.15 | 7/16-20
n 100 | 100 | 20.0| 20.0 | 16.0 | 40.00 | 3.8 | M10x1.25 CLAVE DE LOS SIMBOLOS
050 | 051 [0.75|1.00 | 050 | 1.375 | 0.15 | 7/16-20 A Indica una nota de gran
n 160 | 160 | 320] 320 190 | 6400 | 48 | m1601.5 importancia
075 | 0.75 [1.00| 150 | 0.75 | 1.750 | 0.19 | 3/4-16 €3 Indica incompatibilidad
n 200 | 200 [ 400] 400] 250 | s0.00 | 48 | moox15 con pcion(es) o tamatiofs
1375 | 2.03 [1.75| 403 | 1.38 | 3.750 | 0.19 | 1-1/4-12 B Tome nota de este punto
n 30.0 | 30.0 | 54.0| 55.0 | 450 | 110.00| 6.4 | M27x2.0
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H -4 | ic.com/CAD D 3D CAD
Opciones de cabezas de rotula RSA HT (&) it st oo
para determinar las dimensiones criticas

Tamaro: 24, 32, 50, 64 DIMENSIONES
I ME|[T] ROSCA EXTERIOR
Una alternativa al extremo roscado A B c D EO

087 | 716-20 | 0.15 | 0.750 | 0.97
221 | Miox1.25| 3.8 | 19.00 | 24.6
087 | 716-20 | 0.15 | 0.750 | 0.97
280 | Mi6x1.5 | 4.8 | 19.00 | 24.6
1.50 3/4-16 | 019 | 1.250 | 1.48

I interno estandar

AllA D
N T 38.1 | M-20x1.5| 4.8 | 3200 | 37.6
I fan I ]
7 I T \\% I 2.13 | 1-1/4-12/| 0.19 | 1.313 | 1.60
B JC* B 508 | M27x2 | 6.4 | 3200 | 38.1
I (A[L]C] ACOPLADOR DE ALINEACION
EXTREMO ROSCADO INTERIOR EXTREMO ROSCADO EXTERIOR
A— ~JAmMNUT A—~ ~JAMNUT
B L 1 |
r .-_ﬁ :F===== L -.-:.===:
—C~  LC— y JAMNUT
D- OPCION MET
2 MOVIMIENTO ESFERICO,
0.0625 (1.6) FLOTADOR RADIAL § EL ACOPLADOR DE
> ALINEACION VIENE CON
ROSCA INTERIOR S1 SE
PREFIERE ROSCA
. I EXTERNA, LA ADICION DE
1 T k LA OPCION “MET” ES
""" A REQUERIDA
Tamaiio A B c D E F Se utiliza en combinacion con la cabeza de rétula
025 | 7/16-20 | 075 | 2.75 | 113 | 1.5 roscada externamente para proporcionar un
90 | 300 movimiento suave y prolonga la vida Util del actuador
o8 | witgzy | 280 | 770 D S al evitar el agarrotamiento causado por la
025 | 7/16-20 | 0.75 | 2.75 | 113 | 1.25 desalineacion angular o axial. No disponible para su
80 | mexis | 320 | 1060 300 | 42.0 uso con montajes de horquilla 0 mufion, ya que deben

0.45 3/4-16 | 113 | 3.44 | 1.50 | 1.75 montarse rigidamente.

100 | moox15 | 420 | 1220 300 | 420 SI necesita rosca exterior,
= asegurese de pedir también
050 | 1-1/4-12 | 163 | 456 | 2.25 | 2.50 la rosca exterior MIEIT]

13.5 | M27x2.0 | 54.0 | 147.0| 32.0 | 55.0

|
. s —4“73
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1H-YSH

H H tolomatic.com/CAD D 3D CAD
Opciones de montaje del RSA HT () s o a1
para determinar las dimensiones criticas

Tamario: 24, 32, 50, 64 DIMENSIONES

I F|[F]lG] MONTAJE CON BRIDA DELANTERA

Se utiliza cuando no es Tamaiio A BO c D E F GO H J
posible un montaje 1430 | 031 | 2750 | 2.00 | 337 | 080 | 134 | 037 | -
inferior o cuando los
mecanismos de 3200 72 | 64.00 | 470 | 80.0 | 204 | 340 | 100 | -
soporte inferior no son 1.840 | 0.37 | 3375 | 250 | 412 | 087 | 150 | 0.37 | -
~ viables. La brida puede 4500 92 | 9000 | 650 | 1130 221 | 340 | 120] -
montarse directamente en la estructura o
2760 | 043 | 4687 | 3.75 | 550 | 132 | 190 | 062 | -
63.00| 122 | 126.00| 97.0 | 153.0| 335 | 483 | 160 | -

en un mamparo

_ )C,I B 3.320 | 0.58 | 8.000 | 450 | 9.00 | 1.48 | 2.40 | 0.80 | 3.50
OO 7
Ig 2 Al J 84.33 | 14.7 | 2032 | 1143 | 2286 | 37.6 | 61.0 | 20.3 | 88.9
I @i:(-‘)or MRS
E
Consulte la pagina 22
_ H _ para ver otros codigos de
_______ / montaje FFG

G[ D

J - ‘::::::: -

i
>

—

Se utiliza para montajes no enrasados.

’4

=

050 | 350 | 275 | 150 | 0.44
120 | 780 | 620 | 254 | 6.7

050 | 400 | 325 | 150 | 0.44 CLAVE DE LOS SiMBOLOS
120 | 1040| 840 | 31.8 | 87

050 | 200 1325 1 150 1 044 A Indica una nota de gran
m 120 | 1040 | 840 | 31.8 | 8.7 importancia

0.75 | 675 | 4.75 | 1.75 | 0.56 €3 Indica incompatibilidad
20.0 | 144.0 | 120.0| 30.5 11.0

e Te7c T476 1575 Toke con opcion(es) o tamario(s)

31.8 | 146.1 | 120.0| 44.5 | 11.0 S Tome nota de este punto
1.25 | 650 | 550 | 1.75 | 0.56
31.8 | 180.0 | 150.0| 44.5 | 12.8
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H H tolomatic.com/CAD D 3D CAD
Opciones de montaje del RSA HT () s o a1
para determinar las dimensiones criticas

Tamafio: 24, 32, 50, 64 DIMENSIONES
I SOPORTE DE MUNON [TIRIR]
Se l.ml.'za cuando el espacio RSA estandar US Amb RSA estandar US
es limitado en la parte (Tallas: 24, 32, 50, 64) MOOS RSA métrico
trasera del actuador y
cuando se requiere pivotar () =]
sobre un eje.
F + Carrera ——~
F (LMI) F (RP)
TUERCA | TUERCA DE| TUERCADE | TUERCA |TUERCA DE| TUERCADE
A| B co DO | E ACME | BOLAS | RODILOS | ACME | BOLAS | RODILLOS

1.04 | 412 | 0.9999/0.9993 | NA | NA 4.46 4.94 6.33 4.30 4.73 6.33
1.00 | 458 | 0.9999/0.9993 | NA | NA 6.06 7.24 7.42 5.65 6.83 7.42
1.06 | 5.83 | 0.9999/0.9993 | NA | NA 7.44 8.44 9.07 7.14 8.14 9.07
1.25]7.92 | 0.9999/0.9993 | 1.50 | 0.42 | 10.29 12.74 10.29 10.29 12.74 10.29

RSA estandar US

F (LMI) F (RP)
TUERCA | TUERCA DE| TUERCADE [ TUERCA |TUERCA DE| TUERCADE
Tamaiio A B co DO | E ACME BOLAS | RODILLOS [ ACME BOLAS | RODILLOS

86 | 75.7 | 11.96/11.99 | 18.0| 3.3 | 1134 125.5 160.8 109.1 120.2 160.8
16.0|107.0| 15.95/15.98 | 25.0|4.74| 153.8 183.8 188.5 143.5 173.5 188.5
20.1150.1| 19.95/19.98 | 30.0| 7.9 | 191.0 214.4 230.3 181.3 206.7 230.3
24.9|181.9| 24.97/24.99 |40.0| 79| 261.3 323.6 261.3 261.3 323.6 261.3

RSA Métrico

I (B][F][G MONTAJE CON BRIDA TRASERA

— il @ 1 © Tamaiio A | BO c D E F G
Q
ol

(D 1430 | 031 | 2750 | 200 | 3.37 | 0.37 | -

3200 7.2 | 64.00 | 47.0 | 80.0 | 9.40 | -

o

A
w@

1.840| 0.37 | 3.375 | 250 | 412 | 0.37 | -

2.

i e 7 | 45.001 9.2 | 90.00 | 650 | 113.0| 9.40 -
il

F g 1.840| 0.37 | 4.000 | 250 | 4.75 | 0.37 -

45.00 9.2 | 101.60| 65.0 | 120.7| 9.40 | -
2.760| 043 | 4687 | 3.75 | 550 | 0.62 | -
63.00| 122 | 126.00| 97.0 | 153.0| 15.7 | -
2.760 | 0.43 | 7.000 | 3.75 | 8.00 | 0.62 | 3.00
63.00( 122 | 177.80| 97.0 | 203.2| 15.7 | 76.2
3.320| 0.58 | 8.000 | 4.50 | 9.00 | 0.62 | 3.50
75.00| 14.7 | 203.2 | 114.3|228.6| 15.7 | 88.9

Se utiliza cuando no es posible
un montaje inferior o cuando los
mecanismos de soporte inferior
no son viables. La brida puede
montarse directamente en la
gstructura o en un mamparo

& No disponible con montaje de
motor LMI (en linea)

E pagina 22 para codigos de montaje BFG adicionales.
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H H tolomatic.com/CAD D 3D CAD
Opciones de montaje del RSA HT () s o a1
para determinar las dimensiones criticas
Tamario: 24, 32, 50, 64

DIMENSIONES
I SOPORTE DE 0JO [PICIS] Y HORQUILLA TRASERA [BIC/DI

Se utiliza cuando el actuador tiene que
compensar la desalineacion o pivotar sobre

Se utiliza cuando el actuador tiene que
compensar la desalineacion o pivotar sobre

1H-YSH

un eje cuando hay movimiento libre disponible

en la parte posterior del actuador.

€ No disponible con montaje de motor LMI

(en linea) (en linea)
e — o : Q ﬁ:
= RADI =
Eomper (@O
/ = <5) ( = =
Be b pE
o unaE £
B F
A L—E—
A | B co D E F G
1.062 | 0.687 | 0.501/0.500 | 1.00 1.98 0.750/0.745 | 0.755/0.751
22.00| 1200 | 10.03/10.00 | 20.0 50.2 25.80/25.60 | 26.12/26.01
1.062 | 0.687 | 0.501/0.500 | 1.00 2.58 0.750/0.745 | 0.755/0.751
27.00| 15.00 | 12.03/12.00 | 26.0 65.5 31.80/31.60 | 32.12/32.01
18751 1375 | 0.751/0.750 | 1.50 3.60 1.250/1.245 | 1.255/1.251
36.00| 20.00 | 16.03/16.00 | 40.0 91.5 49.80/49.60 | 50.12/50.01
2.335 | 1535 | 1.003/1.002 | 2.00 4.48 1.500/1.495 | 1.505/1.501
59.31| 38.99 | 28.03/28.00 | 50.8 113.7 39.90/39.80 | 40.10/40.00
g pagina 25 para codigos de montaje PCS y PCD adicionales. CLAVE DE LOS SiMBOLOS

R/GSA_42

un eje cuando hay movimiento libre
disponible en la parte posterior del actuador.

& No disponible con montaje de motor LMI

Tolomatic

A Indica una nota de gran importancia

€ Indica incompatibilidad con opcion(es)
0 tamano(s)

Tome nota de este punto
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Opciones de montaje del RSA HT () s o o iy o

para determinar las dimensiones criticas
Tamario: 24, 32, 50, 64 DIMENSIONES
I XIR] EXTENSION DE VASTAGO

) Longitud
= .5 a Todos los
= maxima de Tornillos
@ carrera ”
{ ___________ _'__@ ''''''''' _@'_' 609.6
L YR »‘ - — 36
— 914.4
, . . . 4
Sdlo en aplicaciones verticales, la longitud del vastago de n 8
empuje puede ampliarse especificando la opcion de extension 1219.2
de la barra. Esto no aumenta la carrera de trabajo, solo la 60
longitud del vastago de empuije. 1504

NOTA: la dimension XR en la cadena del configurador
(extension + carrera) no debe superar la carrera maxima del
actuador especificado. Consulte a Tolomatic para extensiones
superiores a la longitud de carrera maxima..

I (ZITI[2] ORIENTACION DEL PUERTO DE ENGRASADO

La orientacion del puerto de engrasado no
esta especificada a menos que se incluya
el cadigo de pedido Z12 en la cadena de

configuracion

OO Oo
© 5.Q
ORIFICIOS DE ©

MONTAJE EN
LA CABEZA

Z12 ORIENTACION DEL PUERTO
DE ENGRASADO
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vS9

Actuador Eléctrico Con Vastago Guiado GSA %ﬁ:mgggmm -

Tamario: TODOS unidades: Estandar US ESPECIFICACIONES S CE

= - ; = - = PARTEsElglgVILES
o | § > = o x| < ec g inverso POR in DE | FRICCION
=8| 2 |8 - =2 | £5 = | 1:1 | 2:1 | CARRERA | DINAMICO
= | F = in =B vueltasin it i Ibf Iof lb-n®  Ib-in®  lb-in? lb-in? lb-in Ib Ib
18 | SNO1 1 0.010 | 0.007| 70 NA| 0.004 | 0.005 NA 0.002 2.938 1.21 0.14
e | E 18 | SNO2 2 0.006 | 0.007| 70 NA|{ 0.002 | 0.003 NA 0.001 1.500 1.21 0.14
% % é 18 | SNO5 5 0.006 | 0.007| 70 NA{ 0.002 | 0.002 NA 0.001 0.563 1.21 0.14
R 18 | BZ10 10 0.006 | 0.008| 70 NA|{ 0.002 | 0.002 NA 0.001 0.438 1.21 0.14
18 | BN(L)08 8 0.003 [ 0.015] 130 300( 0.002 | 0.002 NA 0.001 0.500 129 | 014
18 | SNO1 1 0.010 {0.007| 70 NA|{ 0.004 | 0.005 NA 0.002 5.625 1.21 0.14
% - 18 | SNO2 2 0.006 | 0.007| 70 NA|{ 0.002 | 0.003 NA 0.001 2.813 1.21 0.14
12 ,% é 18 | SNO5 5 0.006 | 0.007| 70 NA{ 0.002 | 0.002 NA 0.001 1.125 1.21 0.14
- & 18 | BZ10 10 0.006 | 0.008| 70 NA|{ 0.002 | 0.002 NA 0.001 0.813 1.21 0.14
% 18 | BN(L)08 8 0.003 [ 0.015] 130 300( 0.002 | 0.002 NA 0.001 0.688 129 | 014
% SD: 18 | SNO1 1 0.010 [ 0.007 | 70 NA{ 0.004 | 0.005 NA 0.002 6.125 156 | 0.20
© § - 18 | SNO2 2 0.006 | 0.007| 70 NA{ 0.002 | 0.003 NA 0.001 3.063 156 | 0.20
g § 18 | SNO5 § 0.006 | 0.007| 70 NA{ 0.002 | 0.002 NA 0.001 1.250 156 | 0.20
@ 18 | BZ10 10 0.006 [ 0.008 | 70 NA| 0.002 | 0.002 NA 0.001 0.938 156 | 0.20
§ 18 | BN(L)08 8 0.003 [ 0.015] 130 300( 0.002 | 0.002 NA 0.001 0.750 164 | 020
24 | SNO1 1 0.010 { 0.007 | 70 NA| 0.006 | 0.007 NA 0.002 2938 242 | 0.21
el Z e 24 | SN02 2 0.006 | 0.007 | 70 NA{ 0.003 | 0.003 NA 0.001 1.500 242 | 0.21
% % § 24 | SNO5 3 0.006 | 0.007 | 70 NA{ 0.002 | 0.002 NA 0.001 0.563 242 | 0.21
| a@ 24 | BZ10 10 0.006 | 0.008| 70 NA{ 0.002 | 0.002 NA 0.001 0.438 2.42 0.21
24 | BN(L)08 8 0.003 [ 0.015] 130 300( 0.002 | 0.002 NA 0.001 0.500 250 | 0.21
24 | SNO1 1 0.010 | 0.007| 70 NA{ 0.006 | 0.007 NA 0.002 6.125 2.42 0.21
% - 24 | SNO2 2 0.006 | 0.007 | 70 NA{ 0.003 | 0.003 NA 0.001 3.063 242 | 0.21
16 é § 24 | SNO5 3 0.006 | 0.007 | 70 NA{ 0.002 | 0.002 NA 0.001 1.250 242 | 0.21
- &8 24 | BZ10 10 0.006 [ 0.008 | 70 NA{ 0.002 | 0.002 NA 0.001 0.938 242 0.21
% 24 | BN(L)08 8 0.003 | 0.015| 130 300( 0.002 | 0.002 NA 0.001 0.688 250 | 0.21
% <8t 24 | SNO1 1 0.010 [ 0.007 | 70 NA| 0.006 | 0.007 NA 0.002 6.625 294 | 029
< é - 24 | SN02 2 0.006 | 0.007| 70 NA{ 0.003 | 0.003 NA 0.001 3.313 294 | 029
g é 24 | SNO5 5 0.006 [ 0.007| 70 NA{ 0.002 | 0.002 NA 0.001 1.313 294 | 029
@ 24 | BZ10 10 0.006 [ 0.008 | 70 NA| 0.002 | 0.002 NA 0.001 1.000 294 | 029
§ 24 | BN(L)08 8 0.003 [ 0.015] 130 300( 0.002 | 0.002 NA 0.001 0.750 3.02 | 029
c‘?(l))lll(lal?LEEL ‘ i Pdngase en ct.)ntacto con Tolomat.ic.para o.htener opciones de mayor precisién y menor juego mecanico.
BN Tuerca de Bolas [” 1(L) para tornillos de bolas de bajo juego: juego = 0,0020" (0,05 mm)
BNH | Tuerca de Bolas Serie H *Para tornillos SN y BZ, empuje dinamico continuo méximo sujeto a la limitacion de Empuje x Velocidad. 305
E“k/l Eggi gg gg:ig [,\j/fétBrfleg Jueqo **Para los tornillos RN, BN y BNL, la capacidad de carga dinamica refleja una fiabilidad del 90% para 1 millon de revoluciones.
BZ Tuerca de Bronce
RN Tuerca de Rodillo
SN Tuerca Solida
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Actuador Eléctrico Con Vastago Guiado GSA et

Tamario: TODOS  unidades: Estandar US ESPECIFICACIONES

actuadores rapida y precisa

= - ; = - = PARTEsElglgVILES
o | § = > = o x| < ec g inverso POR in DE | FRICCION
=8| 2 |8 - =2 | £5 = | 1:1 | 2:1 | CARRERA | DINAMICO
= | F = in vugltas/n i/t in Iof Iof l-n®  Ib-in®  lb-in? lb-in? lb-in Ib Ib
= | =, 30 | BZ10 10 0.006 | 0.008 | 603 NA| 0116 | 0.117 | 0.0 0.004 2.000 4.49 0.33
% % é 30 | BN(L)05 5 0.003 [ 0.015| 825 1,411 0116 | 0.117 | 0.07M1 0.004 1.563 475 | 033
|8 30 | BN(Ho2 2 0.003 [ 0.015| 342 1,071 0116 | 0.117 | 0.07M1 0.003 1.56 475 | 033
% - 30 | BZ10 10 0.006 | 0.008 | 603 NA{ 0.116 | 0.117 | 0.071 0.004 2.000 4.49 0.33
,% é 30 | BN(L)05 5 0.003 [ 0.015| 825 1,411 0116 | 0.117 | 0.07M1 0.004 1.563 475 | 033
24| o &8 30 | BN(Lo2 2 0.003 | 0.015 | 342 1,071 0.116 | 0.117 | 0.071 0.003 1.56 4.75 0.33
=2
% é 30 | BZ10 10 0.006 | 0.008 | 603 NA{ 0.116 | 0.117 | 0.071 0.004 2.188 6.06 | 053
= 2=
2= 30 | BN(L)05 5 0.003 [ 0.015| 825 1,411 0116 | 0.117 | 0.071 0.004 1.875 6.32 | 053
=
% 30 | BN(L)02 2 0.003 [ 0.015| 342 1,071 0116 | 0.117 | 0.071 0.003 1.88 6.32 | 053
36 | BZ10 10 0.006 | 0.008 | 785 NA{ 0.235 | 0.179 | 0.147 0.009 2.000 9.03 0.60
% g S | 36 | BN(L)02 2 0.004 [ 0.015| 534 3,364| 0235 | 0.179 | 0.147 0.010 3.125 9.51 0.60
= % = | 36 |BN(L)05 3 0.003 [ 0.015| 950 1,624| 0.235 | 0.179 | 0.147 0.009 1.875 9.51 0.60
36 | BNM20 | 1.27 | 0.002 |0.005 | 339 2,560 0.235 | 0.179 | 0.147 0.011 1.875 9.51 0.60
o 36 | BZ10 10 0.006 | 0.008 | 785 NA{ 0235 | 0.179 | 0.147 0.009 2.813 9.03 | 0.60
é g | 36 | BN(Lo2 2 0.004 | 0.015 | 534 3,364| 0.235 | 0.179 | 0.147 0.010 3.438 9.3 0.60
32 % = | 36 | BN(L)05 5 0.003 [ 0.015] 950 1,624| 0.235 | 0.179 | 0.147 0.009 2.188 9.51 0.60
% 36 | BNM20 | 1.27 | 0.002 |0.005 | 339 2,560 0.235 | 0.179 | 0.147 0.011 2.188 9.51 0.60
§ é 36 | BZ10 10 | 0.006 | 0.008 | 785 NA| 0235 | 0.179 | 0.147 | 0.009 3438 |11.40| 086
= % i | 36 | BN(L)02 2 0.004 [ 0.015| 534 3,364| 0.235 | 0.179 | 0.147 0.010 4063 |11.88| 0.86
=S |36 |BVUS| 5 |0.003|0015|950|  1624| 0235 | 0179 [ 0147 | 0009 | 2500 |1188| 0.86
g 36 | BNM20 | 1.27 | 0.002 |0.005 | 339 2,560 0.235 | 0.179 | 0.147 0.011 2500 |11.88| 0.86
c'?grli?l?LESL ‘ I I;éngase en cl.mtacto con Tolomat-ic.para .o.htener_opcione: de mayor precision y menor juego mecanico.
BN Tuerca de Bolas (L) para tornillos de bolas de bajo juego: juego = 0,0020" (0,05 mm)
BNH Tuerca de Bolas Serie H *Para tornillos SN y BZ, empuje dinamico continuo maximo sujeto a la limitacion de Empuije x Velocidad. 305
Emk/l %g;g: gg Eg:gz ﬁﬂeéﬁﬁ!g Juego **Para los tornillos RN, BN y BNL, la capacidad de carga dinamica refleja una fiabilidad del 90% para 1 millén de revoluciones.
BZ Tuerca de Bronce
RN Tuerca de Rodillo
SN Tuerca Solida

R/GSA_45

Tolomatic

1-763-478-8000

GSA


http://www.tolomatic.com
http://sizeit.tolomatic.com/

vS9

ACtuadOI' EléCtriCO con VéStago GUiadO GSA ,_\_\J_ ls:::l;;ggg:gmgom para |
TAMANO: TODOS unidades: métricas**  ESPECIFICACIONES ' *etedres rapicayprecia

** | os actuadores métricos GSA utilizan el mismo tornillo que los actuadores en pulgadas GSA. El montaje roscado y los agujeros de pasador son métricos.

o| o | 8 ZQ=5 , PARTES MOVILES
: = Z = RCIA BA PESO

= > RE | B |2 =
<= | : ARRERA | DINAMICO | Base

ADO

RODA

|
||"VA
H

|
PO D
A

== S = lll--
~ | 457.2] SNO1 |2540 | 025 [0.18] 311 117 1.463 0.585 0332 |0549| 0.063
o~ g 457.2| SNO2 | 1270 | 015 [0.18| 31 NA[  0.585 0.878 NA 0.293 0169 |0549| 0.063
2 % 457.2| SNO5 | 508 | 015 [0.18| 31 NA|  0.585 0.585 NA 0.293 0.064 0549 0.063
- ?} 4572 | BZ10 | 254 | 015 |0.20| 311 NA|  0.585 0.585 NA 0.293 0.049 0549 0.063
= | 4572|BNWO8| 3.18 | 008 |038| 578 1,334| 0585 0.585 NA 0.293 0.056 |0.585| 0.063
~ | 457.2] SNO1 |2540 | 025 |0.18] 311 NA| 1171 1.463 NA 0.585 0.636 |0549| 0.063
g 457.2| SNO2 | 1270 | 015 [0.18| 31 NA|  0.585 0.878 NA 0.293 0318 0549 | 0.063
12 % 457.2| SNO5 | 508 | 015 [0.18| 31 NA|  0.585 0.585 NA 0.293 0127 10549 | 0.063
o ?} 4572 | BZ10 | 254 | 015 |0.20| 311 NA|  0.585 0.585 NA 0.293 0.092 |0549| 0.063
&4 = |4572|BNWO8| 3.18 | 008 |038| 578 1,334| 0585 0.585 NA 0.293 0.078 |0.585| 0.063
% <8: 457.2| SNO1 | 2540 | 025 [0.18| 311 NA| 1171 1.463 NA 0.585 0692 (0707 | 0.09
< é - 457.2| SNO2 | 1270 | 015 [0.18| 311 NA[ 0.585 0.878 NA 0.293 0.346 |0.707 | 0.09
g g 457.2| SNO5 | 508 | 015 [0.18| 311 NA[ 0.585 0.585 NA 0.293 0141 10707 0.09
@ 4572 | BZ10 | 254 | 015 |0.20| 311 NA[ 0.585 0.585 NA 0.293 0106 |0.707| 0.09
§ 457.2 |BN()08 | 3.18 | 0.08 [0.38| 578 1,334| 0585 0.585 NA 0.293 0.085 |[0.744| 0.09
o | 009.6[ SNO1 |2540 | 025 |0.18| 311 NA| 1.756 2.048 NA 0.585 0332 | 110 | 009
- g 609.6| SN0O2 |12.70 | 0.15 [0.18| 311 NA{ 0.878 0.878 NA 0.293 0169 | 110 | 0.095
% % 609.6| SNO5 | 508 | 0.15 [0.18| 311 NA[ 0.585 0.585 NA 0.293 0.064 | 110 | 0.095
- ?) 609.6| BZ10 | 254 | 015 |0.20| 311 NA[ 0.585 0.585 NA 0.293 0.049 | 110 | 0.095
= 1609.6|BN()08| 3.18 | 0.08 |038| 578 1,334| 0585 0.585 NA 0.293 0.056 | 113 | 0.09
o | 009.6[ SNO1 |2540 | 025 |0.18| 311 NA| 1.756 2.048 NA 0.585 0692 | 110 009
g 609.6| SNO2 | 1270 | 0.15 [0.18| 311 NA[ 0.878 0.878 NA 0.293 0346 | 1.10 | 0.095
16 % 609.6| SNO5 | 508 | 015 [0.18| 311 NA[ 0.585 0.585 NA 0.293 0141 | 110 | 0.095
o ?} 609.6| BZ10 | 254 | 015 |020| 311 NA[ 0.585 0.585 NA 0.293 0106 | 1.10 | 0.095
% = 16096 BN(L)O8 | 3.18 | 0.08 |0.38| 578 1,334| 0.585 0.585 NA 0.293 0.078 | 113 | 0.09
% ZD’E 609.6| SNO1 | 2540 | 025 [0.18| 311 NA| 1.756 2.048 NA 0.585 0749 | 133 | 0132
< 05) 609.6| SN0O2 | 1270 | 0.15 [0.18| 311 NA| 0.878 0.878 NA 0.293 0374 | 133 | 0132
g é 609.6| SNO5 | 508 | 015 [0.18| 311 NA[ 0.585 0.585 NA 0.293 0148 | 133 | 0.132
@ 609.6| BZ10 | 254 | 015 |020| 311 NA[ 0.585 0.585 NA 0.293 0113 | 133 | 0.132
§ 609.6 | BN()08 | 3.18 | 0.08 [0.38| 578 1,334| 0.585 0.585 NA 0.293 0.08 | 137 | 0.132
cop ORNILLO ‘ —— Péngase en c(.)ntacto con Tolomat.ic.para o.htener opciones de mayor precision y menor juego mecanico.
BN Tuerca de Bolas 7 1(L) para tornillos de bolas de bajo juego: juego = 0,0020" (0,05 mm)
BNH Tuerca de Bolas Serie H *Para tornillos SN y BZ, empuje dinamico continuo maximo sujeto a la limitacion de Empuije x Velocidad. 305
E“k/l %grég gg Eg:g: ﬁ/leétBr%g Juego **Para los tornillos RN, BN y BNL, la capacidad de carga dinamica refleja una fiabilidad del 90% para 1 millén de revoluciones.
BZ Tuerca de Bronce
RN Tuerca de Rodillo
SN Tuerca Solida
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ACtuadOI' EléCtriCO con VéStago GUiadO GSA ,_\_\J_ :l::légf;gggltluagom para
TAMANO: TODOS unidades: métricas** ~ ESPECIFICACIONES '~ “cuaores rentiay precis

** | os actuadores métricos GSA utilizan el mismo tornillo que los actuadores en pulgadas GSA. El montaje roscado y los agujeros de pasador son métricos.

) = :,“ S . PARTES MOVILES
= $ RCIA BA ' PAR DE PESO

o5 5 BE" | FRICCION
g RRERA | DINAMICO | Base
i E n--

A\

ARRERA

A

=
=
=
w
=
=)
=]
=
[ %)
=)
=
o
=

TAMANO GSA

A

== 762.0| BZ10 | 2.54 015 0.20 | 2,682 33.946 | 34.239 | 20.777 1171 0226 | 2.04 0.15
a v
% ég 762.0 | BN(L)05 | 5.08 0.08 |0.38]3,670 6,275 33.946 | 34239 | 20.777 1171 0177 | 215 0.15
R 762.0 | BN(L)02 {12.70 0.08 ]0.381,521 4,764| 33946 | 34.239 | 20.777 0.878 0176 | 215 0.15
o« 762.0| BZ10 | 2.54 0.15 10.20| 2,682 NA| 33946 | 34239 | 20.777 1171 0226 | 2.04 0.15
%g 762.0 | BN(L)05 | 5.08 0.08 |0.38]3,670 6,275 33946 | 34239 | 20.777 1171 0177 | 215 0.15
24 o & 762.0 | BN(L)02 {12.70 0.08 |0.381,521 4764| 33946 | 34239 | 20.777 0.878 0176 | 215 0.15
Il E=)
§ g 762.0| BZ10 | 254 | 0.15 |0.20 | 2,682 NA| 33946 | 34.239 | 20.777 1171 0.247 | 2.75 0.24
=| o
[an] U_)q-_
< gé 762.0 | BN(L)05 | 5.08 | 0.08 |0.38 3,670 6,275 33946 | 34.239 | 20.777 1171 0212 | 2.87 0.24
o
|
% 762.0 | BN(L)02 {12.70 | 0.08 |0.38 | 1,521 4764 33946 | 34.239 | 20.777 0.878 0212 | 2.87 0.24
(9p)
9144| BZ10 | 254 | 0.15 |0.20 | 3,492 NA| 68.770 | 52.382 | 43.018 2.634 0226 | 410 0.27
[a'=
% ég 914.4 | BN(L)02 |12.70 | 0.10 |0.38|2,375 14,964 68.770 | 52382 | 43.018 2.926 0.353 | 4.31 0.27
= Eg 914.4 | BN(L)05 | 5.08 | 0.08 |0.38 4,226 7,226 68.770 | 52.382 | 43.018 2.634 0212 | 4.31 0.27
914.4| BNM20 {20.00 | 0.05 |0.13 1,508 11,388| 68.770 | 52.382 | 43.018 3.219 0212 | 4.31 0.27
9144 | BZ10 | 254 | 0.15 |0.20 | 3,492 NA| 68.770 | 52.382 | 43.018 2.634 0.318 | 410 0.27
o'
ég 914.4 | BN()02 {12.70 | 0.10 |0.38 |2,375 14,964 68.770 | 52.382 | 43.018 2.926 0.388 | 4.31 0.27
32| |5 [9144]BNU5| 508 | 008 [038[40226]  7,226] 68.770 | 52382 | 43018 | 2634 | 0247 | 431| 027
g 914.4 | BNM20 |20.00 | 0.05 |0.13|1,508 11,388| 68.770 | 52.382 | 43.018 3.219 0212 | 4.31 0.27
§ <8c 9144 BZ10 | 254 | 0.15 |0.20 | 3,492 NA| 68.770 | 52.382 | 43.018 2.634 0.388 | 5.17 0.39
S| =
< éoo_ 914.4 | BN(L)02 {12.70 | 0.10 |0.38 |2,375 14,964 68.770 | 52.382 | 43.018 2.926 0459 | 5.39 0.39
%8 914.4 | BN()05 | 5.08 | 0.08 |0.38 (4,226 7,226| 68.770 | 52.382 | 43.018 2.634 0282 | 539 039
o
§ 914.4 | BNM20 |120.00 | 0.05 |0.13|1,508 11,388| 68.770 | 52.382 | 43.018 3.219 0282 | 5.39 0.39
CODIGO DEL

‘ Pdngase en contacto con Tolomatic para obtener opciones de mayor precisién y menor juego mecanico.
TORLO us 7 (L) para tornillos de bolas de bajo juego: juego = 0,0020" (0,05 mm)

BNH Tuerca de Bolas Serie H *Para tornillos SN y BZ, empuje dinamico continuo maximo sujeto a la limitacion de Empuije x Velocidad. 305
BNL Tuerca de Bolas de Bajo Juego
BNM Tuerca de Bolas Métrica

BZ Tuerca de Bronce

RN Tuerca de Rodillo

SN Tuerca Sélida

**Para los tornillos RN, BN y BNL, la capacidad de carga dinamica refleja una fiabilidad del 90% para 1 millén de revoluciones.
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Actuador Electrico Con Vastago Guiado GSA___ = seomecnoan

Tamario: 12,16: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA | actuadores Tapida y precisa
CARRERA (mm)
N~ <t —
0 o & &3
125 T ] \ 3175
] \ I Ty _
2100 5 2540 § |@==SN0'
e o ©
i \NIE! £ |o—su:
< 75 NC 2 F 1905 £
2 o NG g (oo
2 50 | 12705 |@===:BN08
3 ] | c—') BZ10
g 25: c-:-:-:-:c-:-:-:-:c-:@ ------- : 635 g Gm.
O _ % % % % ‘ ‘ ‘ ‘ ° ‘ X .. L ‘ ‘ ‘ ‘ ‘0
0 5 10 15
CARRERA (in) CODIGO DEL‘ )
TORNILLO | DESCRIPCION
BN Tuerca de Bolas
BNH Tuerca de Bolas Serie H
BNL Tuerca de Bolas de Bajo Juego
BNM Tuerca de Bolas Métrica
, AT
Tamano: 24: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA SN[ Tuerca Soida
CARRERA (mm)
<t h i ee) (qN]
0 & 3 L2
50 ] O— 1270
10 ] 1016
g 307 \\\ 762 % Q"“ BN02
= ' ] \\\\ E
g = | @ BNO5
a 20 508 <
| - W . (=)
§ | LB . . 5 |@-B710
w10, S 254 9
3 [ R B . w
0 | | | | | | | e }.....}....}.....r'.ﬁ.'.' 0
0 10 20 30
CARRERA (in)
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Tamario: 32: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA 2 EDREER O L AR

CARRERA (mm)
< (e o] A
0 & 3 2
0 t—m7—— '0“\\ 1270
e 3
g 40 ] ' 1016@% O----BNM20
i T T T T . . <€ @----BNO2
Q 30] s S 762 éf’
() ] S N %= @----BN0O5
— ] \x \\\ uﬂ
8 20: '\\. \\\\ 508 HC_)Q""BZ'O
T . -@---. ¢Q
> 10 ® <ol e, w
O: L L ..'"T'T"?"'-T:'.'.':'-T-':'-%'-:'0
0 10 -__-.Q.Q PN 30 cODIGODEL‘ .
CARRERA (in) T e i s

BNH Tuerca de Bolas Serie H

BNL Tuerca de Bolas de Bajo Juego
BNM Tuerca de Bolas Métrica

BZ Tuerca de Bronce

RN Tuerca de Rodillo

Tamario: 12,16: LIMITES PV (Tuercas solidas) SN T sl

VELOCIDAD (mm/sec)
0 635 1,270 1,905 2,540 3,175
70 & 311
60 g; 267
— 50 |F \ 222
o) : —
:’ <
40 - 17
T 40 \ 8
o \ E
& 30 133 Wi
T )
\ T
il B gl
0 0

0 25 50 75 100 125
i VELOCIDAD (in/sec)
LIMITES PV

Cualquier material que soporte una carga deslizante esta limitado por

la acumulacion de calor. Los factores que afectan a la tasa de generacion de calor

en una aplicacion son la presion sobre la tuerca en libras por pulgada cuadrada

(P) y la velocidad de la superficie en pies por minuto (V). El producto de estos fac- (
tores proporciona una medida de la severidad de una aplicacion.

Fuerza )X ( Velocidad ) <0.1

(indice de empuje max.) (Velocidad nominal max.)
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ACtuadOI' E|éCtI'iCO COH VéStago GUiadO GSA % lsjn::n;;a’lgg:gmgom para |
Tamario: 24,32 (BZ): LIMITES PV (Tuercas de bronce) E2UEH BRI LT
VELOCIDAD (mm/sec)

0 25 51 76 102 127 152 178
1,000 4,448
F2u52108
(3252101 "
3 ‘ ; z
<t % <
N 500 2204 N
o -
I-IJ R R L I-IJ
=) - =
w | e e LL
0 : 0
0 1 2 3 4 5 6 7
VELOCIDAD (in/sec)

LIMITES PV

Cualquier material que soporte una carga deslizante esta limitado por
la acumulacion de calor. Los factores que afectan a la tasa de generacion de calor
en una aplicacion son la presion sobre la tuerca en libras por pulgada cuadrada (

(P) y la velocidad de la superficie en pies por minuto (V). El producto de estos fac-
tores proporciona una medida de la severidad de una aplicacion.

CARGA DE PANDEO DEL TORNILLO
Tamaro: 12, 16, 24, 32

Fuerza Velocidad
)% (o )<0-

(indice de empuje max.) locidad nominal max.)

CARRERA (mm)
300 400 500 600 700 800 900
1000 : : : : : : L4.4
.................................. . :
_____ ..., . ! €---32-BN05
S S A BT L 38| @----328210
. Q- — | ©-32BN02
2 go0+—8 \ R 5% 27 X | @ -~ 32-BNM20
ﬁ .......................... .‘:: .............. -Q. ......... ter o A -~:~. _ : ﬁ @'“'24-BN05
T~ Seells -~ Ssg !
L 400 \\ DL A SR a1t g 0C | @—24-BZ10
b e R — e (D S =W @402
L ® e | L] @e==16BN08
200 — 0.9
I S N SRR | ©@—16-B210
0 e rerbareadln, | ! ] 12-BNO8
0 ! ! I
10 15 820 2 25 30 35 %
CARRERA (in) CODIGO DEL‘ )
TORNILLO | DESCRIPCION
ENT et ce Bolas e
) . . uerca de bol
NOTA: Los limites de carga de pandeo indicados suponen una BNL | Tuerca de Bolas de Bajo Juego
alineacién perfecta. Se recomienda utilizar un margen de seguridad oM | Juerca de Solas Métrica
adicional, especialmente en aplicaciones de empuje elevado. L Liesa e Fodil
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Actuador Electrico Con Vastago Guiado GSA - swtmsicconer
GRAFICOS DE VIDA UTIL DE LOS TORNILLOS DE BOLAS ] sladores i y procs
Tamario: 12, 16, 24, 32

f

o
. S 8
VIDA (millones de mm) o = o 2o® o 8 88o
T . =33 g 2885 % 833 § 2359
— 5 8888 B 2234 2 Swogl g 5 B84 3 8 agd
1,600 1 S ) s 81 LAY
A 32 BNM10 Gm===32BNO5 | |
1,400 < B ---- 32 BNO02 Heees---24 BNO5 —1 6,228
- C ==== 32 BNM20 J =——24 BNO2 -
Q D === 32 BNMO5 K sesaaea 12,16 BNOS gl
1,200 - E = ==24 BNMO05 — 5,338
N F =24 BNM10 a
« 1,000 4,448
2 . Z
" « —
g 800> - 3559
m <
T, jﬂ. . < S o o
=) s 'Y \\~ - N I}
o 600 m: : 2,669 2
2 LG
®, \\ N
h R RIS B
400 S —_ L . 1,779
-..: ~ i ~
& L&D TG
| SNOGIIRRLL s~
200 _!--.f5_7 e 889.6
o K \ il Jogy e
’ i : LITT \ l l \ ‘I
O ‘ ‘ ! ‘ 7 LLLLITT lll I | 0
- T T®"e 8 S88g § §888 § £888 § g E&&s8
A A 4 =am o T n ~— (V] < © o o O O
VIDA (millones de in) — s & Y eEg
NOTA: La vida util prevista L1o de  La férmula subyacente que define este valor es: Utilice el cdlculo de"Garga equivalente " que figura a continuacion, cuando la
un actuador lineal de tornillo de Lio= C\3,,_ carga no sea constante a lo largo de toda la carrera. En los casos en que la va-
bolas se expresa como la distancia 0= ( Pe ﬂ = riacion de la carga sea minima, utilice la carga mayor para calcular la vida (til.
de recorrido lineal que se espera o ) ) )
que el 90% de los tornillos de LyoVida dtil en millones de unidades (in o mm), ) P= 3 L1 (P1)3+|_2(p2)3+ |—3(P3)3+Ln(Pn)3
bolas fabricados con un man- donde: Dénde: L
ten/m/em‘(é idecuado a/cancentq C= Cgpacidad de carga dinamica (Ibf) o (\) P, = Carga equivalente (Ibf) o (\)
superen. Esto no es una garantia y P. = Carga equivalente (Ibf) o (N B . .
este gréfico debe utilzarse tnica- =g /3 carga o cons(ta/fv)te gn) toddos los P, = Cada incremento a diferente carga (Ibf) o (V)
mente con fines estimativos.. movimientos entonces: L = Distancia total recorrida por ciclo (carrera de extension + carrera de retraccion)
carga real = carga equivalente L=Li+Llo+Ll3+L
Q = paso del tornillo (in/rev) (mm/rev) L= Cada incremento de carrera con carga diferente (in.) o (mm)
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una seleccion de 1

Actuador Electrico Con Vastago Guiado GSA St

vS9

Tamafio: TODOS ESPECIFICACIONES | | actuadores rapida y precisa
17 marco 23 marco
SN STD | OVR | STD | OVR | STD | OVR | STD | OVR | STD | OVR
S b| 365 444| 368| 447| 7.25| 7.54| 1648 17.35| 27.34 | 28.65
g b| 392| 472| 405| 485| 759| 7.88| 17.09| 17.96 | 28.81] 30.12
bin| 021] 027 021] 027 030| 038 054| 074 093| 119
n 18 24 30 36
F Estandar: 40 a 130 Extendido:-40 a 140
o en el ango ampiago.qure.
17 marco 23 marco
UYNPPIY STD | OVR | STD | OVR | STD | OVR | STD | OVR | STD | OVR
= ky| 1.65| 201| 1.67| 203 329| 342| 7.48| 7.87| 1240| 13.00
ko| 1.78| 2.14| 184| 220| 344| 357| 7.75| 8.15| 13.07| 13.66
IR T | a75| 4s2| a75| 4s2| 56| 679| 964] 1321 1667| 21.25
mm 457 609 762 914
T Esténdar: 4 a 54 Extendido:-40 a 60

Kit de juntas de proteccion contra el polvo y las salpicaduras de agua disponible bajo pedido

Péngase en contacto con Tolomatic si necesita
funcionar en el rango ampliado.

Debe tenerse en cuenta el calor generado por el motor y el accionamiento, asi como la velocidad lineal y el tiempo del ciclo de trabajo. Para
aplicaciones que requieran un funcionamiento fuera del rango de temperaturas recomendado, péngase en contacto con Tolomatic.

A

MOTORES DE BASTIDOR GRANDE Y ACTUADORES DE MENOR TAMARNO: Los motores en voladizo necesitan ser soportados, si estan sometidos
a servicio continuo de marcha atras rapida y/o en condiciones dinamicas.

CONSIDERACIONES SOBRE LA CARGA LATERAL: Los actuadores de tornillo con vastago estan disefiados para empujar cargas guiadas y
soportadas y no estan pensados para aplicaciones que requieran una carga lateral sustancial. Pongase en contacto con Tolomatic para
obtener mas informacion sobre las capacidades de carga lateral.

Tolomatic

R/GSA 52 1-763-478-8000
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ACtuadOI' E|éCtI'iCO COH VéStago GUiadO GSA f_\—\_f :l::lgf;gg:glt:t&gom para
Tamario: 12 ESPECIFICACIONES -~ *ctadores rapiday precisa
I MAX. PESO DE LA CARGA Y DEFLEXION DEL VASTAGO GUIA

PESO MAXIMO DE CARGA vS LONGITUD DE LA CARRERA PESO MAXIMO DE CARGA vS LONGITUD DE LA CARRERA PESO MAXIMO DE CARGA vS LONGITUD DE LA CARRERA
Ropamiento LINEAL A BoLas, BARRAS Guia ESTANDAR SoporTe De MATeRIAL ComPuEsTo, BARRAS Guia ESTANDAR CGoueTe e MareriaL ComPuesTO, BARRAS GUA SOBREDIMENSIONADAS

Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm| Xs - PESO DE CARGA (mm) Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm.)
s EEEHEEE QB 5 8 8 83 8 8 8 & - &€ B 82 % 8 885
10 i 40 B S =, - i 181
0 % VELOCIDAD DEL SISTEMA'| o ety
o, ooocoo 6" “(152mmi/seg, o0 ©d eoame 12" (305mm)/seg. o
. 200 2 commo 12“ (305mm)/seg. H91 o o 18" (570 _
—§60 5 27 ) = o mmum 18" (57mm)iseg. = = % ol | = = 5 2 f10mm)seg. =3
: % : = QQDQ smm gg gégmm_;seg_ = ::— \ N, odo @ @ " (762mm)/seg. : ==
Y < o, @ e 30 (762mm)/seg. o, o0} <
& u| |- s & 20k Sh=s ] '45§ & DS Sl n &
5 g g 80 o] 5l T 36 =< g N C - S =
w 3 w FI NI bl 2 © w 8 ; z T
T B |8 OENE T R B B &
o o o o Mol [ [l %t 2 PN 2R S Pooal,, %o
D o, P QN < T 5 8O 171 NEZNRY +d.]’ B
L i b} o] [N, b, (7] i - Iy, 1 4
nl- 20 ° 9 DI. oS 11 N e " lray, ooln, E nl- Sl I *le ..... o
B 1 o Te (N TP=ed 1 T %a B |
= ] = = SNADYARE SNER G =2 ST M=
SRR gy, ~
o0, v aly ™ S 4
o [aa 10 45
ol 10 el al45
1 —=ly5 8 ¥ dse 8 36
2 4 6 8 W0 1 i 1 1 2 4 6 8 10 12 14 1 18 2 4 6 6 10 2 1 1 18
Xs - LONGITUD DE CARRERA (pulg) Xs - PESO DE CARGA (pulg) Xs - LONGITUD DE CARRERA (pulg)

Los rodamientos lineales a bolas no estan
disponibles con

DESVIACION DE LA BARRA GUIA DESVIACION DE LA BARRA GUIA
NO SUPERE LA CURVA DE CARGA M. AXIMA Barras Guia ESTANDAR BARRAS GUIA SOBREDIMENSIONADAS

. ) Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm.) Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm)
Los valores de carga méxima se basan en 200 millones de EmEEE® S B R R OB BOE
pulgadas lingales de recorrido. 0 e 10 e ¥
A o B = =53 e
1. Para obtener resultados mas precisos, la longitud de la TEE e AL A& W <= wzosem |
carrera debe ajustarse en funcion de la distancia entre el = [T s B = i (| B
centro de masa de la carga y la placa de herramientas. S \\-“\_ A — wromm | | = & o\ o) ° — wrwsm |
X - X X g RY s g g L 18y s I:I<:
adi - s + cm g :ii‘ TN 8 g 2 Y "‘ o - :I_:
. ” o . " A W (=) BBK N, g a
A continuacion, utilice Xadj en lugar de Xs en el grafico ﬁ RN EUEHEN g § \ A \\ ST 8
Peso de carga maxima frente a longitud de carrera. == s s s 45a Rl SElIEUSEN S NER I EREE
\ i . i N 1
2. Para las cargas descentradas, calcular el peso de carga = \ SN = = 5 =
ajustado mediante la siguiente formula: U - b 2N f . Ry
4 \. ar %
Wadi = W (1 + 067 ch) ! 2 4 6 8 10 12 14 16 180'5 1 2 4 6 8§ 10 12 1% 16 180'5
— Xs - LONGITUD DE CARRERA (pul Xs - LONGITUD DE CARRERA (pul
donde Yem es la distancia entre el centro de masa de la (pu) Sl LA (pulg

carga descentrada y el centro de la placa
portaherramientas.

Entonces, utilice Wadj en lugar de W en el grafico Peso de
carga maxima frente a longitud de carrera.

3. Utilizando la longitud de su carrera y el peso de la carga,
evalle la desviacion del vastago guia. Si el punto de
interseccion esta por encima de la curva mas alta (.064"),
pongase en contacto con Tolomatic para obtener
asistencia.

* no se recomienda la carga de impacto
para Los actuadores GSA.

¢ Los frenos de motor pueden ser
necesarios en actuadores posicionados
verticalmente con tuercas de plastico
(macizas) o de bola en aplicaciones con
riesgo de retroceso de la carga. (Los
actuadores con tuercas de bronce no se
desplazaran hacia atras para

Péngase en contacto con Tolomatic para
obtener ayuda.

R/GSA 53 Tolomatic 1-763-478-8000
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Actuador Electrico Con Vastago Guiado GSA___ =~ :uompiconmn

Tamario: 16 ESPECIFICACIONES acluadores Tapida y precis
B MAX. PESO DE LA CARGA Y DEFLEXION DEL VASTAGO GUIA

PESO MAXIMO DE CARGA vS LONGITUD DE LA CARRERA PESO MAXIMO DE CARGA vS LONGITUD DE LA CARRERA PESO MAXIMO DE CARGA vS LONGITUD DE LA CARRERA
Robamiento LINEAL A BoLas, Barras GuiA ESTANDAR SooRTE De MATERIAL ComPUESTO, BARRAS GuiA ESTANDAR CGoJINETE DE MAaTERIAL ComPUESTO, BARRAS GUA SOBREDIMENSIONADAS
Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm) Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm) Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm)
O T T T L g 000 P e e 0 T:T:T:T:?;T*jﬂ
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i o S KN obel, | << o | e SN ©7obol, o
= a w10 [N Fee 5= W Pl 45 W
o (=] e o L o % (=]
@B Q 8 [, s ol % O o8 s g o
& w 2 s . rH. © ) 3 iNR=0 Z]
"I- 2 g o i S oS 7D &  AREANG N e w
N | 4] ™ P, o 1 % Shu o 18
= = 1 4% CRRRES gewmy L = SLPRLL [T 1
Te = n Q. 3 5 ! o = N (e N =
of P Rk ‘-... 2 ) v o
N nd 3
” T M
190
L S T TR R TR A " TF?‘P o 0 7 s o T RO OEDRA"
Xs - LONGITUD DE CARRERA (pul 2 04 6 8 10 1214 16 18 20 2 24"
(pulg) Y- LONGITUD DE GARRERA g Xs - LONGITUD DE CARRERA (pulg)
os rodamientos lineales a bolas no estan

disponibles con

DESVIACION DE LA BARRA GUIA DESVIACION DE LA BARRA GUIA
NO SUPERE LA CURVA DE CARGA M AXIM A Barras Guia ESTANDAR BARRAS GUIA SOBREDIMENSIONADAS

Los valores de carga méxima se basan en 200 millones de Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm) Xs~ LONGITUD DE CARRERA (mm) _
pulgadas lineales de recorrido. e e L e T
. . . 600 eS8 bt 600 (% o DEFLECCION || 212
1. Para obtener resultados més precisos, la longitud de la PERSA [earirel oY =2 b 1™
carrera debe ajustarse en funcion de la distancia entre el = m| RS = g o 5 = w| MR oo o B
. =2 BLKYE = 0008 (0203m) = = y [N = o (0 (0102 =
centro de masa de la carga y la placa de herramientas. = VAR == o0t 01om) = = YL T o 1 =
100 — 0002 0051nm) {45 <T 3 100 = 3 HY &
g oEl 12| | Bop ik
- <T o L 27 L3 =
xadi_xs+xcm S O VE N m§ §40 \ RS 1s§
. .y o . g (=) &
A continuacion, utilice Xadj en lugar de Xs en el grafico g el \‘- we 9w “‘- SN 94§
Peso de carga maxima frente a longitud de carrera. EI 0 N T P e g‘gﬁ EI ana| ’ RS 15 B
= 1 1 - - 1
2. Para las cargas descentradas, calcular el peso de carga = | iEai N = = | EnnaacE 1=
ajustado mediante la siguiente formula: ) T, ) | 1],
b o ™, ‘ % T g '
Wadj = W (1 + 0'53 ch) ! 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24'5 ! 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 2 24'5
donde Yem es I distancia entre el centro de masa de la Xs - LONGITUD DE CARRERA (pulg] B LR 2 G )

carga descentrada y el centro de la placa
portaherramientas.

Entonces, utilice Wadj en lugar de W en el grafico Peso de
carga maxima frente a longitud de carrera.

3. Utilizando la longitud de su carrera y el peso de la carga,
evalle la desviacion del vastago guia. Si el punto de
interseccion esta por encima de a curva més alta (.064"),
pdngase en contacto con Tolomatic para obtener
asistencia.

* no se recomienda la carga de impacto
para Los actuadores GSA.

¢ Los frenos de motor pueden ser
necesarios en actuadores posicionados
verticalmente con tuercas de plastico
(macizas) o de bola en aplicaciones con
riesgo de retroceso de la carga. (Los
actuadores con tuercas de bronce no se
desplazaran hacia atras para

Péngase en contacto con Tolomatic para
obtener ayuda.

R/GSA 54 Tolomatic 1-763-478-8000
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ACtUﬂdOI’ E|éCtI'iCO COH VéStago GUiadO GSA f_\_\_f :l::lgf;gg:gltluagom para
Tamario: 24 ESPECIFICACIONES -~ *ctadores rapiday precisa
I MAX. PESO DE LA CARGA Y DEFLEXION DEL VASTAGO GUIA

PESO MAXIMO DE CARGA vS LONGITUD DE LA CARRERA PESO MAXIMO DE CARGA vS LONGITUD DE LA CARRERA PESO MAXIMO DE CARGA vS LONGITUD DE LA CARRERA
Ropamiento LineaL A BoLas, BarRAS Guia ESTANDAR SopORTE D MATERIAL GomPUESTO, BARRAS GuiA ESTANDAR CGouNeTE DE MaTERIAL COMPUESTO, BARRAS GUA SOBREDIMENSIONADAS

Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm) Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm) Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm)
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IVELOCIDAD DEL SISTEMA[| T
m
S Z = 3 ooooo B (MM, 1 o NEEN a
W come 12'(30EMMISE. Mg — g - =
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Xs- LONGITUD DE CARRERA (pulg) Xs LONGITUD DE CARRERA (pulg) Xs - LONGITUD DE CARRERA (pulg)

Los rodamientos lineales a bolas no estan
disponibles con

) DESVIACION DE LA BARRA GUIA DESVIACION DE LA BARRA GUIA
NO SUPERE LA CURVA DE CARGA MAXIMA Barras Guia ESTANDAR BARRAS GUiA SOBREDIMENSIONADAS

Los valores de carga méxima se basan en 200 millones de Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm) Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm!
. . o m s e ONGITUD DE C (mm)
pulgadas finales de recorrido. W 2B ey S B 88888 E 8-
) . . n e R aRaint - meee oerLEccion {5
1. Para obtener resultados mas precisos, la longitud de la oKL | meeoon wh | L b
carrera debe ajustarse en funcion de la distancia entre el — YOI el AL | RS TR e i
R = 200 B UDWB“ (0.406mm) 91 2 —_ 0 N Dvﬂﬂﬁ“(ﬂmmm) Ho =
centro de masa de la carga y la placa de herramientas. = NS i = = N == || =
) o] | )
S 0 5 A= S s 10 B
L= < 0 g 7% c & g
xadl Xs + Xcm § B RN S § fﬂ FEERL i 2 Z =
i i0 ili i fi SEENEAY =] (=] A 3 w
A continuacion, utilice Xadj en lugar de Xs en el grafico g X g § 9o 2 TN 411],, 8
Peso de carga méxima frente a longitud de carrera. a L NI T o 2, N 45§
1 8 36 1 1 8 - 3-50.
2. Para las cargas descentradas, calcular el peso de carga = ! AREEMOUNR AR AN vz = 1 s g f;;'
ajustado mediante la siguiente formula: . NS . X NIH
) Y 2 9
Wagj =W (1+0.40Y i . N 1
oa = W o) Xs- LONGITUD DE CARRERA pulg) T iy uwwad g
donde Yem es la distancia entre el centro de masa de la pulg Xs - LONGITUD DE CARRERA (pulg)

carga descentrada y el centro de la placa
portaherramientas.

Entonces, utilice Wadj en lugar de W en el grafico Peso de
carga maxima frente a longitud de carrera.

3. Utilizando la longitud de su carrera y el peso de la carga,
evalie la desviacion del vastago guia. Si el punto de
interseccion esta por encima de la curva més alta (.064"),
pdngase en contacto con Tolomatic para obtener
asistencia.

* no se recomienda la carga de impacto
para Los actuadores GSA.

¢ Los frenos de motor pueden ser
necesarios en actuadores posicionados
verticalmente con tuercas de plastico
(macizas) o de bola en aplicaciones con
riesgo de retroceso de la carga. (Los
actuadores con tuercas de bronce no se
desplazaran hacia atras para

Péngase en contacto con Tolomatic para
obtener ayuda.

R/GSA 55 Tolomatic 1-763-478-8000
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Actuador Eléctrico Gon Vastago Guiado GSA St

Tamano: 32

ESPECIFICACIONES

I MAX. PESO DE LA CARGA Y DEFLEXION DEL VASTAGO GUIA

PESO MAXIMO DE CARGA vS LONGITUD DE LA CARRERA PESO MAXIMO DE CARGA vS LONGITUD DE LA CARRERA PESO MAXIMO DE CARGA vS LONGITUD DE LA CARRERA
Ropamiento LineaL A BoLas, BArraS Guia ESTANDAR SopoRTE De MATERIAL ComPUESTO, BARRAS GuiA ESTANDAR Couere e MareriaL CompusTo, BARRAS GUA SOBREDIMENSIONADAS

sizeit.tolomatic.com para
una seleccion de
actuadores rapida y precisa

Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm) Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm) Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm)
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Los rodamientos lineales a bolas no estan
disponibles con

NO SUPERE LA CURVA DE CARGA MAXIMA

DESVIACION DE LA BARRA GUIA DESVIACION DE LA BARRA GUIA
Barras Guia EsTANDAR BARRAS GuiA SOBREDIMENSIONADAS

vS9

Los valores de carga maxima se basan en 200 millones de Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm) Xs - LONGITUD DE CARRERA (mm)
pulgadas lineales de recorrido. W P PP e TR e G aCdumiaaac a1
, . . 0 ] DEFLECCION
1. Para obtener resultados més precisos, la longitud de la i iid e k. ceee o G
. . . . P eoam (032" (0.813mm) oo Stimm)-—
carrera debe ajustarse en funcion de la distancia entre el — [ = §§3§§§§8§§ j i i o n Ly
. "y - ) = Ll = e 0 0iom  H
centro de masa de la carga y la placa de herramientas. = N[N Somepom ||| = = o[ \NFE Y. ZZ Wronm g =
<<5 100 0,002 (0.051mm) Hyp < g \ 1% \- 151 <
Xoq = X + X % ofhn 5 & 2 52
e e 3 w oM " w g
A continuacion, utilice Xadj en lugar de Xs en el grafico S o || ws 9 e ! =
Peso de carga maxima frente a longitud de carrera. & LML il o ST
It i 7y 1Y #
2. Para las cargas descentradas, calcular el peso de carga = S = =X i
ajustado mediante la siguiente formula: . i g . ) H .
- \‘ \\ ’ b ;
Wadj =W (1 +053 Yem) N L TR
donde Yem es la distancia entre el centro de masa de la Xs - LONGITUD DE CARRERA (pulg) Xs - LONGITUD DE CARRERA (pulg)

carga descentrada y el centro de la placa
portaherramientas.

Entonces, utilice Wadj en lugar de W en el grafico Peso de
carga maxima frente a longitud de carrera.

3. Utilizando la longitud de su carrera y el peso de la carga,
evalle la desviacion del vastago guia. Si el punto de
interseccion esta por encima de a curva més alta (.064"),
pdngase en contacto con Tolomatic para obtener
asistencia.

* no se recomienda la carga de impacto

para Los actuadores GSA.

¢ Los frenos de motor pueden ser
necesarios en actuadores posicionados
verticalmente con tuercas de plastico
(macizas) o de bola en aplicaciones con
riesgo de retroceso de la carga. (Los
actuadores con tuercas de bronce no se
desplazaran hacia atras para

Péngase en contacto con Tolomatic para
obtener ayuda.

1-763-478-8000

Tolomatic

R/GSA_56
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Actuador Eléctrico Con Vastago Guiado GSA @‘J;;;c";z‘}:;,‘:,‘;:;"mszz°:&?;;3,?0"““

Tamaro: TODOS
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A ] B C [4x] D JE[F] @ H J [4x]
513 | 2000 | 1/4-20 1938 T0.22 0PP |0.688 | 0.88 | 4.00 [ 2500 | 0.750 |  0.266 Thru L_I0.44 T0.28 5/16-18 T0.75 OPP
130.2| 50.80 | M6x1.0L109.5T56 PP | 17.46| 224 |101.6| 63.50 | 19.05| 6.76 ThruL1071.137.1 M8x1.25319.1 OPP
6.25 | 2.500 | 5/16-18 L1@.44 T0.28 OPP | 1.000 | 1.13 | 5.00 | 2.625 | 1.188 (.266 Thru L_10.44 70.28 5/16-18 10.75 OPP
158.8| 63.50 | M8x1.2511011.117.1 0PP | 25.40| 286 |127.0| 66.68 | 30.18 | 06,76 Thru|1071.1T7.1 M8x1.25 T 19.1 OPP
7.75 | 3.500 | 5/16-18 |_I@.44 T0.28 OPP | 1.375| 1.38 | 6.00 | 3.875 | 1.063 (0.328 Thru L10.53 70.34 3/8-16 31.00 OPP
196.9| 88.90 | M8x1.2511011.137.1 0PP | 34.93| 35.1 |152.4| 98.43| 27.00 |  08.33 Thru|1073.5T8.6 M10x1.5125.4 OPP
10.00 | 5.000 | 3/8-16 1 10.53 T0.50 OPP | 1.750 | 1.63 | 7.00 | 4.125 | 1.438 |  .453 Thru I0.72 T0.47 1/2-13 T1.50 OPP
254.0| 127.00\ M10x1.511013.5T12.7 OPP| 44.45 | 41.4 177.8|104.78| 3651 | 010.49 Thrul 1018.2T11.9 M12x1.75T38.1 OPP
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Actuador Electrico Con Vastago Guiado GSA @

Tamario: TODOS

LELET)

tolomatic.com/CAD Descargar 3D CAD
Utilice siempre el modelo sdlido CAD
para determinar las dimensiones criticas '

DIMENSIONES

vS9

R/GSA_58

Tolomatic

K | L [ MO | N | P | R ]| S | 7o U V | W | X0@x Y
4500 | 2.000 |0.3757050 | 120 {0297 | 1.25 | 1.250 | 1/4-20T0.50 | 0.750 | 1.500 | 3.406 | 0.25070.38 | 5.68
114.30 | 50.80 | 10.00T12.7| 305 | 7.54 | 31.8 | 31.75 | Mex1.0T12.7 | 19.05 | 3810 | 8651 | 600795 | 1441
5438 | 2500 | 03753050 | 1.70 |0516| 1.75 | 1.625 | 1/4-20T0.50 | 1.000 | 1.750 | 3969 | 0250 70.38 | 6.42
138.13 | 6350 | 10.00T12.7| 432 | 13.11| 445 | 41.28 | Mex1.0T12.7 | 2540 | 4445 | 10081 | 600795 | 163.1
7.000 | 3.000 |0.50030.50 | 215 0438 | 2.25 | 1.625 | 5/16-1870.63 | 1.250 | 2.750 | 5125 | 0.313T0.50 | 8.14
177.80 | 76.20 | 12.00T12.7| 546 | 11.13| 57.2 | 41.28 | M8x1.25T16.0| 31.75 | 69.65 | 130.18| 800395 | 206.6
9.000 | 3500 | 0.50030.50 | 265 |0594| 2.75 | 2.125 | 3/8-16T0.75 | 1.750 | 2.750 | 5812 | 03757050 | 9.81
228.60 | 88.90 | 12.00T12.7| 67.3 | 15.09| 69.9 | 53.98 | M10x1.5T19.1| 4445 | 69.85 | 14762 | 10003127 | 249.0

aa | BB (:10:0 cz‘f;"’ Do | EE | Fr[2q | OG [ HH| 4y | KK LL WM
1343.92 | 263 113 [0500| 8323025 | 166 |0.72[ 166185 22| NOTA:El codigo YM puede
34.1| 995| 66.9 2861270 Ma07T63 | 421 |183|420| 470|573 g;';'f‘i’;:r':m)";gfa' gg‘z minar
134392 | 263 113 [0500| 8-32T025 | 1.66 |0.72|2.00|2.49 | 2.06 | ¢dimensiones criticas
st 995|669 | za6|1270 07363 | 421 |183|508| 632|573
1.34 | 4.04 | 2.88 1.38 |0.500| 8-32 70.25 166 [0.72|2.25|2.49 |2.26| Veéase eldibujo acotado
de la pagina anterior
34.1|1027] 73.2 3501270 Mw07T63 | 421 |183|57.2| 632|573
204 (513|378 | 3.75 | 2.04 [0.787 | 1/4-20 T0.31 | 2.28 | 1.66]1.42 | 2.35 | 2.55 | 2.50
51.8(130.2| 96.1 | 95.3 | 51.8 | 20.00| M6x1.0T86 | 57.9|42.2|36.0| 59.7| 64.8 | 63.5
2.04(6.29 | 420 | 417 | 2.04 [0.787 | 1/4-20 T0.31 | 2.87 |2.00|1.42(3.75| 3.28 | 3.79
51.8(159.8) 106.6| 105.9| 51.8 | 20.00| Mex1.0T856 | 72.8(50.7| 36.0| 95.3| 83.3| 96.3
258 589|426 | 4.28 | 2.58 | 0.950 |5/16-18 T 0.50] 3.19 |2.00|1.79| 3.00 | 2.63 | 2.58
65.5|149.6 108.3| 108.9| 65.5 | 24.13|M8x1.25T12.7] 80.9|50.7| 45.4| 76.2| 66.8 | 65.5
258 752|511 | 5.08 | 258 | 0.950 | 5/16-18 T0.50| 3.19 |2.00|1.79| 3.75 | 2.38 | 4.25
65.5(190.9 129.9| 129.0| 65.5 | 24.13|Msx1.25T12.7| 80.9|50.7| 45.4| 95.3| 60.5 | 108.0

I COLLARES DE PARADA [CIK] & [CIKI[S]

Proporciona un mecanismo de parada ~~ GUIAS ESTANDAR GUIAS SOBRE-DIMENSIONADAS
positiva cuando es necesario. — 'REY 'NEY
0.406 | 1.125 0.438 | 1.313
10.31 | 28.58 11.13 | 33.35
0.438 | 1.313 0.500 | 1.500
11.13 | 33.35 12.70 | 38.10
0.500 | 1.500 0.500 | 1.750
P . 12.70 | 38.10 12.70 | 44.45
@ | 0.500 | 1.750 0.500 | 2.063
MOEtOF U= 12.70 | 44.45 12.70 | 52.40

1-763-478-8000
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RSA & GSA Actuadores Eléctricos Con Vastago

Sensores

Los productos RSA y GSA ofrecen una amplia gama de opciones de deteccion. Hay 12 opciones de
sensores: de laminas, PNP de estado sélido (alimentacion) o NPN de estado solido (desconexion);
normalmente abiertos o normalmente cerrados; con cables abiertos o de desconexion rapida.

Comunmente utilizados para el posicionamiento de final de carrera, estos sensores permiten la instalacion
en cualquier lugar a lo largo de toda la longitud del actuador. El iman interno es una caracteristica estandar.
Los sensores pueden instalarse sobre el terreno en cualquier momento.

Los sensores se utilizan para enviar sefiales digitales a PLC (controlador l6gico programable), TTL, circuito
CMOS u otro dispositivo controlador. Los conmutadores tienen proteccion contra inversion de polaridad.
Los cables QD de estado sdlido estan blindados; el blindaje debe terminarse en el extremo del conductor
volante.

Todos los conmutadores cumplen la normativa CE y RoHS. Los sensores cuentan con indicadores LED de
sefializacion de color rojo o amarillo brillante; los sensores de estado solido también tienen indicadores LED
de alimentacion de color verde.

(=]
5 3 :§ 85 ) S
g | 8% o SE |88_| 282 2 g 5
S -] 'S 55 SE £ 5.3 = o= S8
5 S E S S | D& |[EEC 2 g | 88
s 25 s S5 |¢S S5¢ 5 g 25
(&) - O [~ W | =~ * oo o - wn>
[RI[¥] e SPST — Rojo 5 - 240
normalmente
IE IE QD* abierto @ Tolomatic 81009082 AC/DC
REED *10.0 | 100mA —  [30Vmax.| —
N[ | 5m SPST — Amarillo 5110
Normalmente [— AC/IDC
NI[K] | QD Cerrado | (OSSR
PNP :
T|[Y] | 5m i Verde Amarillo
(Sourcing) 14
- normalmente T Tolomatic ® wies: a
N NN 3 81009088 o
abiertp | Eimeao 158°F 506G/
. 9G
5m  |NPN (Sinking) | Verde Rojo [-10
normalmente a
S0L100 o | avterto|IORECEETM 20 mA oosma|
3.0 100mA @ 20Vmax.|
(SOLID s PNP Verd Al \VDC 2aV max.
m erde marillo
STATE) (Sourcing)
. | Normalmente
QD Cerrade | R
5m NPN Verde Rojo
(Sinking)
Normaimente | S meerrpmpe—i
* [N Tolomatic , s100s004
QD Cerrado ==
*QD = Desconexion répida Clasificacion de la caja IEC 529 IP67 (NEMA 6) CABLES: Grado rohético, cubierta de poliuretano resistente al aceite, aislamiento de PVC

A**ADVERTENCIA: No supere la potencia nominal (vatios = tension x amperaje). Se produciran dafios permanentes en el sensor.

I INSTALACION DE SENSORES
Coloque el soporte del interruptor en una de las cuatro ranuras que recorren la longitud del tubo extruido.
\

Tenga en cuenta que hay un recorte en el cabezal del actuador (RSA) o en el tubo (GSA) para permitir la
insercion del soporte. Inserte el interruptor con la palabra "Tolomatic" hacia arriba y deslicelo por debajo
del soporte. Coloque el soporte con el interruptor en la posicion exacta deseada y, a continuacion, fijelos
firmemente en su sitio apretando los dos tornillos de fijacién del soporte.

R/GSA 59 Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA & GSA Actuadores Eléctricos Con Vastago

, Sensores
ESQUEMAS ELECTRICOS

DE LENGUETA NORMALMENTE ABIERTO ESTADO SOLIDO NORMALMENTE ESTADO SOLIDO NORMALMENTE
RY & RK ABIERTO PNP ABIERTO NPN

MARBON + TY & TK
NORMALMENTE MAR@ON
ABIERTO  [AZUL, roel o - +
NORMALMENTE

NORMALMENTE NEGO

° ABIERTO PNP SENAL ABIERTO NPN
MARRO (SOURCING) CARGA (SINKING)
NORMALMENTE CARGA AZUL )
ABIERTO  [AZUL _

REED » NORMALMENTE CERRADO ESTADO SOLIDO » NORMALMENTE CERRADO » PNP ESTADO SOLIDO » NORMALMENTE CERRADO o NPN
NY & NK PY & PK HY & HK
MARBON
NORMALMENTE b MARRON
CeRRAD0 | AZULs [oapGal-e - O +
- NORMALMENTE | NE g NORMALMENTE [CARGA]
|| I i
et il ueneg 5 s
NORMALMENTE [——O-1CARGA|-® + - AzU -
CERRADO  |AZU -
CONECTOR MACHO QD (QUICK-DISCONNECT) SODN(E]FJ'II'&IZ glEslgngC
BLACK INEGRO] () BLUE BLA(CK [NE-GRO] K
(SENAL) [AZUL] ENAL (+) BROWN
(+) BROWN (SENAL) [MARRON]
[MARRON] (-) BLUE [AZUL]
DIMENSIONES DEL INTERRUPTOR DIEMENSIONES DE MONTAJE
[ [¥] - conexion directa . B
PUNTO DE DETEGCION )
ESTADO SOLIDOX r PUNTO DE DETECCION REED
0.33 [8.4] <> y wq
10.63[16.0]
<0.83 [21.1]
- 197.33 [5012] > |

L[] - Interruptor QD (desconexion rapida)

= g M8x1
o Ty R RN
(Ila q N ANA XN] 68 (172013 33

\_Este tornillo fija el interruptor al soporte RECAUCION: NO APRIETE DEMASIADO LOS HERRAJES 1961011 29
Este tornillo fija el soporte al actuador DEL INTERRUPTOR AL INSTALARLO 26.9

-« 13.68 [347] > 33.2 -

475( " '

126321 98.6

M8x1 - -

95 [24.1]

0.35

o1 | R ﬂ )
4—4—(3.28 [7]

< 197 [5000]

Dimensiones indicadas en pulgadas [dimensiones entre paréntesis en milimetros].

\/
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Hoja de Aplicacién para Actuadores Eléctricos con Vastago

UTILICE EL SOFTWARE DE DIMENSIONAMIENTO Y SELECCION TOLOMATIC DISPONIBLE EN LINEA EN
www.tolomatic.com O LLAME A TOLOMATIC AL 1-800-328-2174. Le proporcionaremos toda la asistencia necesaria
para determinar el actuador adecuado para la aplicacion.

ORIENTACION DEL ACTUADOR

] Horizontal [ Vertical — Motor Arriba ] Inclinado [ Vertical- Motor Abajo
=
B P, ——— 7
o <<
(2]
oc
Angulo a: grados
REQUISITOS DEL ACTUADOR ENTORNO DE LA APLICACION
Longitud de Carrera: O pulgadas [J milimetros Temperatura Ambiente: _ D°FU°C
No. de Ciclos: [ por minuto [J por hora Descripcion del Entorno y Requisitos de Proteccién contra
L. . . Ingreso:
¢Mantener posicion?: [ requerido [ no requerido
Si es requerido:
[ después del movimiento [ durante pérdida de poder
Motor: [1 Motor de terceros [ Motor Tolomatic
—
-
MOVIMIENTOS Y FUERZAS <t
Extension Retraccion '@
Distancia de Movimiento Oin O mm Distancia de Movimiento Oin O mm
Tiempo de Movimiento: segundos Tiempo de Movimiento: segundos
Velocidad Maxima: O in/s O mm/s Velocidad Maxima: O in/s OO mm/s
Pausa después del Movmiento: segundos Pausa después del Movmiento: segundos
Carga Fuerza
Carga: O Ib O kg Fuerza: Oibs N
Soportada por Actuador: % Direccion de la fuerza: 1 En contra [J En favor
Prevencion de Momentos: [] Guiada/Soportada Direccion de la fuerza aplicada: (1 F, 0 F,(J F,
Centro de Gravedad de la Carga: Posicion de la fuerza aplicada:
Dx: Oin O mm Dx: Oin O mm
Dy: O in O mm Dy: Oin O mm <<
Dz: Uin O mm Dz: Oin O mm 8
Asignar a Movimientos: [J Extension L] Retraccion  Asignar a Movimientos: [0 Extension [J Retraccion

Wz

R/GSA 61 Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA & GSA Actuadores Eléctricos Con Vastago

Directrices de seleccion
1 ESTABLECER EL PERFIL DE MOVIMIENTO

A partir de la longitud de carrera de la aplicacion, el tiempo de

ciclo deseado, las cargas y las fuerzas, establezca los detalles
del perfil de movimiento, incluida la velocidad lineal y el empuje en
cada uno de sus segmentos.

25ELECCIONE EL TIPO DE ACTUADOR

Si hay cargas laterales (radiales), seleccione GSA.

Y TIPO DE TORNILLO

En funcion de las velocidades y el empuije requeridos, seleccione
el tamario del actuador, el tipo y el paso del tornillo.

4VERIFICAR LA VELOCIDAD CRITICA DEL

3SELEGCIONE EL TAMANO DEL ACTUADOR

TORNILLO

Verifique que la velocidad lineal pico de la aplicacion no supere
el valor de velocidad critica para el tamafio y el paso del tornillo selec-
cionado.

VERIFICAR EL PANDEO AXIAL
RESISTENCIA DEL TORNILLO

Verifique que el empuje maximo no supere la fuerza de pandeo
critica para el tamafio del tornillo seleccionado.

COMPARAR LOS PARAMETROS PICO DE

LA APLICACION CON LA CAPACIDAD PICO

(REGION PICO) DEL ACTUADOR SELECCIONADO
(TORNILLO DE RODILLOS)

Cuando se seleccione un tornillo de rodillos, calcule el empuje maximo
y la velocidad méxima requeridos por la aplicacion y comparelos con
los graficos. La seleccion debe satisfacer los requisitos de pico de la
aplicacion.

CALCULAR EL INTERVALO DE LUBRICACION
(TORNILLO DE RODILLOS)

Cuando se selecciona un tornillo de rodillos, calcule el intervalo
de lubricacion recomendado. Consulte la pagina R/GSA_33 y las hojas
de piezas para obtener informacion completa sobre la lubricacion para
la opcion RSA24, RSA32, RSA50 y RSAG4 HT.

800NSIDERACIONES DE TEMPERATURA

Si la temperatura ambiente de la aplicacion se encuentra fuera
del rango permitido [tornillo de rodillo: 50° a 122°F (10° a 50°C),
todos los demas 40° a 130°F (4° a 54°C), pdngase en contacto con
la fabrica. Tenga en cuenta que en aplicaciones agresivas en las que

R/GSA_62

se utiliza el tornillo de rodillo, la temperatura exterior del cuerpo del
actuador puede aproximarse a los 82°C (180°F), por lo que debe de-
jarse una holgura adecuada para evitar el sobrecalentamiento de otros
componentes del sistema.

9ESTABLECER LOS REQUISITOS DE PAR TOTAL

Calcule la inercia total del sistema, el par maximo y el par medio
requerido del motor para superar la friccion interna, las fuerzas
externas y acelerar/desacelerar la carga.

SELECCIONE UN MOTOR Y UN

CONTROLADOR

Utilice el valor de par total obtenido para seleccionar un mo-
tor y un dispositivo reductor (si es necesario). Compruebe que el valor
de par maximo es inferior a la curva de par maximo del motor y que el
valor de par continuo es inferior a la curva de par continuo del motor.

Verificar el margen de par minimo (15%). Verificar la coincidencia de
inercia. Seleccione un controlador.

SELECCIONAR UNA CONFIGURACION
1 1 MOTOR-ACTUADOR Y SENSORES SI ES
NECESARIO

Seleccione una configuracion de motor en linea o en paralelo inverso.
Seleccione las opciones de montaje y de extremo de varilla. Seleccione
los sensores de posicion (si es necesario). Las 12 opciones de sensores
incluyen: reed, PNP o NPN de estado sélido, todos normalmente abi-
ertos 0 normalmente cerrados, con cables flexibles o acopladores de
desconexion rapida.

SELECCIONE OPCIONES DE CABEZA DE
1 2ROTULA Y OPCIONES DE MONTAJE

Las opciones de cabezas de rotula incluyen: Cabeza de ro-
tula CLV, cabeza de rétula SRE, cabeza de rétula MET con rosca exterior,
acoplador de alineacion ALC, extension de rétula XR. Las opciones de
montaje incluyen: Montaje de mufion TRN, montaje de brida delantera
FFG, placas de montaje MP2, montaje de horquilla PCD, montaje de ojo
PCS, montaje de brida trasera BFG.

Las directrices

anteriores son s6lo
de referencia. Utilice
el software de
dimensionamiento
en linea Tolomatic

f"\_\r

sizeit.tolomatic.com

Tolomatic

para una seleccion tolomatic.com/ask

para obtener los de actuadores rapida Asistencia técnica

mejores resultados. y precisa antes y después de
la compra

1-763-478-8000
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Actuadores Eléctricos Con Vastago RSA y GSA

I KIT DE REEMPLAZO PARA MONTAJE DE AcTuApores Rsa | EDIDO DE PIEZAS DE SERVICIO

Para todos los soportes de motores

FFB| i b | 1079013 | 2107:0013 | 1112:9013 | 21129013 | 11249022 | 21249082 | 11329022 | 2132.9042 | 11505022 | 21609042 | 160022 | 2164:9022 | 11640484 | 2164:9484
upo|  Plecade | 1107015 2107015 | 1112 ot [ ategove| vios0es [arzkeoss | 1oz anes | av9pas | 15005  nsinand | 11 uzs [ 2164008 1164675 | o147

montale [1112-9014* [ 2112-9014* | “Piaca de montaje con motor de bestidor 23 u apcidn YMH (6o para tamario RSAT?)
S6lo para montaje de motor RP

BF m%ﬁgszorg 1107-9014 | 2107-9014 | 1112-9025 | 2112-9025 [ 1124-9022 | 2124-9032 | 1132-9022 | 2132-9042 | 1150-9022 | 2150-9042 | 1164-9022 | 2164-9022 | 1164-9484 | 2164-9484

PCS| Montura ocular | 1107-9016 | 2107-9016 | 1107-9016 | 2107-9016 | 1124-9024 | 2124-9034 | 1132-9024 | 2132-9044 | 1150-9024 | 2150-9044 | 1164-9024 | 2164-9024 | 1164-9344 | 2164-9344

PCD Moﬁéﬁéilﬂg 1107-9017 | 2107-9017 | 1107-9017 | 2107-9017 | 1124-9025 | 2124-9035 [ 1132-9025 | 2132-9045 [ 1150-9025 | 2150-9045 | 1164-9025 | 2164-9025 | 1164-9345 | 2164-9345

MO[I)(EILESDE REEMPLAZO PARA MONTAJE DE ACTUADORES RSA

24T 24HT 32ST 32HT 50ST 50HT 64ST B4HT

[«p)

CLV] Horquilla | 1107-9021 | 1112-9020 | 1124-9029 | 1124-9396 | 1124-9029 | 1124-9396 | 1150-9029 | 1150-9396 | 1150-9029 | 1164-9386
SRE Qjo de biela esférico | 1107-9020 | 1112-9019 | 1124-9028 | 1124-9397 | 1124-9028 | 1124-9397 | 1150-9028 | 1150-9397 | 1150-9028 | 1164-9028
MET Rosca exterior | 1107-1073 | 1112-1058 | 1124-1057 | 1124-1815 | 1124-1057 | 1124-1815 | 1150-1057 | 1150-1815 | 1150-1057 | 1164-1035
ALC*| Acoplador de alineacion | 1107-1076 | 1112-1061 | 1124-9004 | 1124-9004 | 1124-9004 | 1124-9004 | 1150-9009 | 1150-9009 | 1150-9009 | 1164-9385
MODELOS METRICOS
CLV Horquilla | 2107-9021 | 2112-9020 | 2124-9039 | 2124-9396 | 2132-9049 | 2132-9396 | 2150-9049 | 2150-9396 | 2164-9029 | 2164-9386
SRE[  Ojo de biela esférico | 2107-9020 | 2112-9019 | 2124-9038 | 2124-9397 | 2132-9048 | 2132-9397 | 2150-9048 | 2150-9397 | 2164-9028 | 2164-9387
MET Rosca exterior | 2107-1073 | 2112-1058 | 2124-1067 | 2124-1815 | 2132-1057 | 2132-1815 | 2150-1057 | 2150-1815 | 2164-1057 | 2164-1546
ALC*| Acoplador de alineacién NA NA 2124-1070 | 2132-1060 | 2132-1060 | 2132-1060 | 2150-1060 | 2150-1060 | 2164-1060 | 2164-1060
) “NOTE: I acoplador de alineacién tiene rosca interna; si desea rosca externa, pida también MET NA = No disponible

I KITS DE SUSTITUCION OPCIONES GSA

Tamario Tamanio

Collar de parada| 2312-1005 | 2317-1005 | 2334-1005 | 2332-1005 Collar de parada sobredimensionad | 2317-1005 | 2324-1005 | 2332-1005 | 2348-1005

I T

Collar de parada de acero inoxidable | 2312-1056 | 2317-1056 | 2324-1056 | 2332-1056 Collar e parada sobredimensionado
(e acero inoxidable

2317-1056 | 2324-1056 | 2332-1056 | 2348-1056

Los kits incluyen un collar y los elementos de fijacion necesarios

I SENSORES RSA Y GSA
Para pedir un kit de interruptor, utilice el FJEMPLO: @@@@@@@@E

normal-| Tipo de

Codigo ‘ Conductor mente | sensor

codigo de configuracion del interruptor T o g%
precedido de SW'y el codigo del 2 Z ok R 5m (197 n) ‘
actuador 2 = & = e Abierto Reed
: - = =g RIE Desconexion rapida
\ \ << )
El ejemplo corresponde a un interruptor de estado cE N Y] Sm (197 in) c
" . . errado Reed
solido NPN, normalmente abierto, con acopladores MK | | Desconexion répida
de desconexion rapida. Cada kit de interruptor se completa con soporte, torillo de fijacion, 5m (197 n)  Testado sgiido
interruptor y cable QD de acoplamiento. Tenga en cuenta que el tamario del soporte/ @& | | Desconexion répida Abierto. | ™pnp
interruptor es comun y puede utilizarse en cualquier tamario de RSA. B 5m (197 1) st sdid
Abiert
A , , " KX Desconexion répida O NeN
NOTA: Consulte las hojas de piezas para sustituir los sensores de l0s actuadores ol 5 (197 ) —
fabri n 1 5-10-2010. Cerrado | -390 SOIC0
abricados antes del 5-10-2010 B8 W S| 0| A
Kit de herramientas de tensado en paralelo inverso RSA 24HT / 32 todos | 50 all y 64 todos H 5m (197 in) Cerrado |EStado solido
pedido por nimero de pieza | 1124-9430 | 1132-9430 |  1150-9430 K || Desconexion répida NPN
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Actuador Eléctrico Con Vastago RSA ST y HT

PEDIDOS

RISIA [ E@E@ RE ST B KR M[EIT @@@ mmMOCd

MODELO Y MONTAJE MONTAJE DEL MOTOR EXTENSION DEL VASTAGO
RSA  Actuador de tornillo LMI" Montaje del motor en linea R Introduzlca l; e)itglrl)smn de varilla deseada
con vastago RP1 Relacion 1:1, montaje del motor en plu gi as SM 0
en paralelo inverso milimetros (SM) ,
RPL1  1:1 relacion, montaje del mator (S8 rqu'lfgelﬁo%slmg ggl(ég?rgr:)memda
RPR1 paralelo inverso, izquierda o derecha
12, 16, 24, 32, 50, 64 ver pagina 18 para més detalles A S6lo para aplicaciones verticales.
RP2  2:1 relacion, montaje del mator 5 NOTA: La extensidn + carrera del XR no debe exceder
TUERCA/TORNILLO paralelo inverso la carrera mdxima del actuador especificado. (Véase la
. i NUMERO DE RPL2  2:1 relacion, montaje motor paralelo {abla de CARRERA MAXIMA) Consulte a Tolomatic para
TAMANO | CODIGO | CODIGO RPR2 inverso, izquierda o derecha ver extensiones superiores a la longitud de carrera méaxima.
SN 01,02,05 pgina 18 para més detalles
12 [BZ 10 o - )
BN BN 108 €3 RP2 no disponible en tamario 126 16 FINAL DEL VASTAGO
SN 01,02,05 Cuerda interna como estandar
16 [BZ 10 TENSION DE LA BANDA RP CLV Cabeza de horquilla
g“ BNL 82 51T TEN  Tensador de correas para SRE  Cabeza de rotula
87 ] 0’ : montaje de motores RP MET Cabeza de rétula roscada exterior
24 IBNBNL 102,05 §1L(2; fgtg!)asigfoﬁlgg Zﬂg?asado debe ser
E“M 822)2 10 PAR ESTANDA 0 ALTO posicionando el puerto a las 12 (ver pagina 43)
BZ 10 ST1* Actquor RS estandar & “"NOTA: E1 acoplador de alineacion tiene rosca interna; si
32 BN,BNL [02,05 HT* Opcion de alto par : se desea rosca externa, pida también MET
BNM 05,10,20 *requigre motor con chaveta
RN 04,05,10 €3 HT no disponible en tamario 12 6 16 .
BZ 10 NOTA: RN siempre requiere la opcion HT PROTECCION DEL MEDIO AMBIENTE
50 EWNL 82’%82 Actuador estandar IP54
L T IP67 Proteccion de entrada basica
RN 05,10 SOPORTE DE MUNON (s6lo RSA32, 50, 64)
Eﬁ o (1)8 5 TRR  Soporte de mufion LUB_(Grasa, Comida/Droga
64 BNi\/I 05’1 0’20 €3 No disponible en tamario 12 0 16 con
BNH 02’ : montaje de motor LM/
RN 05,10 S NOTA: £ montaje de muidn o esté -m_
disponible para el reequipamiento de =
LONGITUD DE LA CARRERA campo, péngase en contacto con Tolomatic s = o
SK Introduzca la longitud de pera obiener més detales = = = 2
R =3 =]
Ca{rerg dedseada Fﬂ MONTAJE DEL ACTUADOR o é E § é % E S E
wn —
pulga a.s ec"mfi e Para todos los montajes de motor: Eg| 2 w2 S S
SMf___. I(r']‘{'rgg{;{; 'I';elgr:gl‘t’a T FFG Montaje con brida frontal Atierto |9 RY
carrera deseada en FFGR Montaje con brida frontal Qs S |RK|->
milimetros girada 90° (ver pag. 22) o todos | =15 [ nerradol 10_INY] S
+La version mética propociona roscado meérico MP2  Placas de montaje (s necesitan 2) cgdigogs 0 SI|NK § = %
cabeza de biela, montaje del actuador y pasadores Sdlo para montaje de motor RP: en:merados PNP | Abierto no [TY = % <
o ©
NOTA: Las roscas de montaje del actuador y PCD Montaje Horquilla igmpaﬁmgs = S 15 22 —
SISOy || ooR Vonap e ol graogn | sontoasias | e aiero 19— S 5| £
longitud de Ia carrera, (ver pag. 29) ggﬁgl:seesén 3 > TPY S S £
. o A
SK=montaje en pgadsg ng: gllont?tra OlelaI' o ggrot;gtgccgin = PNP| Cerrado —; PK| S =
SM= montaje métrico aints @ollkr @i tiene alguna s o THY|E
(ver pag. 25) duda NPN| Cerrado =
] - S|
2 - %‘;REERA MAXW'#N BFG Montaje con brida trasera HK
= ')
= [pulg [ mm |pulg] mm || °RSASOyRSAG4 .
12112 | 3048 |12 13048 L"m"g:}:gad:s‘fla(r:;% TU MOTOR AQUI (YMH: YOUR MOTOR HERE)
16 | 18 | 457.2 | 18 |457.2 mm) disponible para | YM Soporte de motor para motor no Tolomatic. www.tolomatic.com
24 24 609.6 24 | 609.6 1qrnlllos de rodillos, Los frenos montados en soportes de motor en paralelo inverso (especi en actuadores colocados verticalmente) no impediran el retroceso del tornillo y la
32 36 9744 36 | 9744 pongase en caida de la carga por gravedad en caso de fallo de la banda dentada. Si se requiere un freno en una aplicacion de seguridad critica, se debe considerar un soporte
50 | 48 172192 (3659744 | Tolomatc pra Dt Ponghss o CoNacts conTHOMtls s Conocet o oo b Mentle 4 v o prall s, o P00 G0 Engarae o
= : conocer el tiempo ' i i i : i
64 | 60 [ 1,524.0 | 36% [ 9148 | o mroduacion ESE%ﬁ%ﬁ%ﬁ?i‘éﬁ%ﬁﬂ!ﬁiﬁ %‘é”;i%’i‘é%%%ﬁi oot s i et 3 G .0 6 raat. PORGe o SoAcs oo Taomats
jpara optener informacion adicional S es necesario..
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Actuador Eléctrico Con Vastago Guiada GSA

PEDIDOS

ACTUADOR L O0PCIONES

Gl (2]4] N0z (STRIf2(g] RIPI

MODELO Y MONTAJE

GSA  Actuador eléctrico de varilla
guiada

12,16, 24, 32
TUERCA/TORNILLO
N NUMERO DE

TAMANO | CODIGO CODIGO

SN 07.02,05

12 [B 10

BN.BNL__[08

SN 01.02.05
16 |5 10

BN.BNL__[08

Bz 10
24 IBNBNL (02,06
B 10
32 [BNBNL 0205
BM_[20

LONGITUD DE LA CARRERA

SK____ Introduzca la longitud de
carrera deseada en pulgadas
decimales

SMt____ (Montaje métrico)
Introduzca la longitud de
carrera deseada en milimetros

1 La version métrica proporciona roscado métrico cabeza
de hiela, montaje del actuador y pasadores

NOTA: Las roscas de montaje del actuador y las
fijaciones de montaje seran en pulgadas o métricas,
dependiendo de como se indique la longitud de la
carrera.

SK=montaje en pulgadasg
SM= montaje métrico

CARRERA MAXIMA
GSA
in mm
12 | 18 457.2
16 | 24 609.6
24| 30 762.0
32| 36 914.4

TAMANO

R/GSA_65

MONTAJE DEL MOTOR

LMI" Soporte de motor en linea

RP1 Relacion 1:1, montaje del motor
en paralelo inverso

RP2 Relacion 2:1, montaje del motor

en paralelo inverso

€3 RP2 no disponible en los
tamanos 12 0 16

SOPORTE Y BARRAS GUIA (50L0 GSA)

LB Rodamientos lineales*
CB  Soporte de material compuesto,
barras de tamafio estandar
COB  Rodamientos compuestos,
barras sobredimensionadas
CBS Rodamientos compuestos,
barras de acero inoxidable de
tamafio estandar
CBSO  Soporte de material compuesto,
varillas de acero inoxidable
sobredimensionadas

€9 “Las barras guia de acero inoxidable
no estan disponibles con los
rodamientos lineales

COLLARES DE PARADA (SOLO GSA)

CK Collar de parada de acero
CKS Collar de parada de acero
inoxidable

S NOTA: £ Collar de Parada correcto
se elegird automaticamente basdndose
en el rodamiento y la varilla guia
seleccionados previamente.

No todos los codigos
§ enumerados son com-
patibles con todas las
opciones. Pongase en
contacto con Tolomatic
si tiene alguna duda.

— ™

) )

Entrega rapida
Construido
bajo pedido

Tolomatic

S0 CIKIES] KK MEQ’DQED

(YN}
E |2 _y
& [T
E E a |2
<| = |& = |8
S| £ 832 E By
£ 8| & gx|2| =z |82
=| = = B38| S |25
. no |RY
al= Abierto S [RK c_c:
&£ & no |[NY|S
Cerrado 3 >
ST NK|I S| B
. n |[TY|E S| &
- 0 -
o PNP | Abierto 5 [TK| S 8| ©
[an) =] -
5 . no |KY| %)
23| NPN| Abierto -5 S8 8
97) Sl | KK =z § g
(e»]
no |[PY ©
= |PNP | Cerrado S? 8 ©
£ PK| =
Ll
no |HY|&
NPN | Cerrado S THK

TU MOTOR AQUI (YMH: YOUR MOTOR HERE)

YM______ Motor mount for non-Tolomatic

motor.

www.tolomatic.com
Los frenos montados en soportes de motor en
paralelo inverso (especialmente en actuadores
colocados verticalmente) no impediran el retroceso
del tornillo y la caida de la carga por gravedad en
caso de fallo de la banda dentada. Si se requiere
un freno en una aplicacion de seguridad critica, se
debe considerar un montaje de motor en linea con
un freno a prueba de fallos montado directamente
en el gje del actuador o una construccion especial
en paralelo inverso con engranaje o eje pasante.
Péngase en contacto con Tolomatic para conocer
otras opciones de montaje del freno en paralelo
inverso.

Los reductores pueden utilizarse con soportes de
motor paralelos inversos RSA ST o GSA ST. Sin
embargo, el torque en la banda y los componentes
internos ST RP debe permanecer por debajo de
las capacidades del montaje para evitar el
deslizamiento de la correa o un fallo prematuro.
En caso necesario, pongase en contacto con
Tolomatic para obtener informacidn adicional.

LUBRICACION PARA ALIMENTOS
LUB Grasa, Comida/Droga

1-763-478-8000

RSA-ST

RSA-HT

GSA
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La diferencia de Tolomatic Espere mas del lider del sector

3 <
PWS + |\, NS @
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o (&) AN
PRODUCTOS ENViO DIMENSIONAMIENTO YOUR MOTOR MODELOS SOPORTE
INNOVADORES RAPIDO DEL ACTUADOR HERE CAD TECNICO
Soluciones con Construido segun Dimensione Placas de montaje Descargar Obtenga respuesta
ENDURANCE sus especificaciones y seleccione compatibles hechas  Archivos CAD 2D o a una pregunta o
TECHNOLOGY con longitudes de los actuadores para conectar 3D para productos  solicite una consulta
para aplicaciones carrera personalizados eléctricos con Su motor con Tolomatic. de disefio virtual
exigentes. y opciones de nuestro software en los actuadores con uno de nuestros
montaje flexibles. linea. Tolomatic. ingenieros.

Productos Eléctricos
ServoWeld® Actuadores

Productos neumaticos
Productos de transmision de potencia

~  Tolomatic ==

cERTIFICADOS POR DNV
EXCELLENCE IN MOTION site cemﬂcado I-}amel MN

EE.UU. - Sede central EUROPA

Centro de Servicio Tolomatic Inc. Tolomatic Europe GmbH Tolomatic Productos de Autom-

Parque Tecnoldgico Innovacion 3800 County Road 116 Elisabethenstr. 20 atizacion (Suzhou) Co. Ltd.

Int. 23, Lateral Estatal 431, Hamel, MN 55340, USA 65428 Riisselsheim No. 60 _Chl_Jangye Street, Building 2

Santiago de Querétaro, Teléfono: (763) 478-8000 Germany Hugiu District, SND Suzhou

El Marqués, México, C.P. 76246 Toll-Free: 1-800-328-2174 Teléfono: +49 6142 17604-0 Jiangsu 215011 - PR. China

Teléfono: +1 (763) 478-8000 sales@tolomatic.com help@tolomatic.eu Telefono: .86 (512)16750-8506

help@tolomatic.mx www.tolomatic.com Tolomatic_China@tolomatic.com

Todas las marcas y nombres de productos son marcas comerciales o marcas  puedan existir en este documento. Tolomatic se reserva el derecho de cambiar el disefio
comerciales registradas propiedad de sus respectivos propietarios. La informacion o funcionamiento de los equipos descritos en este documento y cualquier producto de
contenida en este documento se considera correcta en el momento de su impresion. Sin - movimiento asociado sin previo aviso. La informacion contenida en este documento estéa
embargo, Tolomatic no asume ninguna responsabilidad por su Uso 0 por los errores que  sujeta a cambios sin previo aviso.

Visite www.tolomatic.com para disponer de la informacion técnica mas actualizada - -
© 2024 Tolomatic 202412030750 NUMERO DE LITERATURA: 3600-4230_ 01
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