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Disefado para las aplicaciones alimentarias y de bebidas mas exigentes

El IMA-S es un servoactuador integrado de disefio higiénico para la
industria de procesado de alimentos y bebidas. Las caracteristicas de
disefio higiénico IP69K, incluida la construccion en acero inoxidable
316, permiten disefios de maquinas abiertas y compatibilidad con la
limpieza in situ.

SISTEMA
PATENTADO DE
LUBRIGACION
DE TORNILLOS ™
PARA UNA
MAYOR VIDA
UTIL

El exclusivo diseio
higiénico integrado de IMA- S
Caracteristicas:

* Previene el crecimiento bacteriano

* Resiste la corrosion
e Ofrece proteccion contra el lavado IP69K
* Mejora el rendimiento, la flexibilidad y la eficacia

ACTUADORES ELECTRICOS DE VARILLA TOLOMATIC

ERD RSA RSX GSA IMA
Actuador de vastago | Actuador de vastago | Actuador de vastago | Actuador de vastago | Servoactuador
guiado integrado
. 35 kN 58 kN 222.4 kN 423 kN 30.6 kN
Fuerza hasta: (7,868 Ibf) (13,039 Ibf) (50,000 Ibf) (950 Ibf) (6,875 Ibf)

. .| 1473 mm/seg 3,124 mm/seg 760 mm/seg 3,124 mm/seg 1,334 mm/seg
Velocidad hasta: (58 pulg/seg) (123 pulg/seg) (29.9 pulg/seg) (123 pulg/seg) (52.5 pulg/seg)
Longitud de 1000 mm 1,524 mm 890 mm 914 mm 457 mm

carrera hasta: | (39.4 pulgadas) (60 pulgadas) (35 pulgadas) (36 pulgadas) (18 pulgadas)
Tipo tornillo/ Solido, bola y Solido, bola y . - .
tuerca olanetario olanetario Planetario Solido y bola Bola y planetario
Para obtener informacion completa, consulte www.tolomatic.com o el numero de documentacion:
Niimero de Literatura: 2190-4000 | 3600-4166 | 2171-4001 | 3600-4166 | 2700-4000

(No todos los modelos ofrecen los valores maximos indicados, es decir: el empuje maximo puede no estar disponible con la velocidad maxima)

Tolomatic

(763) 478-8000
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IMA-S - Servoactuador integrado higiénico

Aplicaciones £ &,

Rebanar, cortar
¢ Diseno higiénico

e avable
sFuerza elevada

Separacion,
clasificacion, desvio
¢ Posicionamiento repetible

* Lanzamiento de productost
¢ Diseflo compacto

Tolomatic

www.tolomatic.com
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IMA-S: SERVOACTUADOR INTEGRADO HIGIENICO

El IMA-S es un servoactuador integrado de disefio higiénico para la industria de procesamiento de alimentos
y bebidas. El disefio higiénico esta fabricado totalmente en acero inoxidable 316, tiene proteccion

IP69K, juntas/anillos azules y cierres/agarradores higiénicos que permiten disefios de maquinas abiertas

y compatibilidad con la limpieza in situ. La linea de productos también incluye el modelo IMA-SA, que
incorpora una funcion antigiro interna que elimina la necesidad de un mecanismo de guiado externo, lo que
lo convierte en un actuador perfecto para aplicaciones como el llenado volumétrico y el bombeo.

ENDURANCE TECHNOLOG

A Tolomatic Design Principle

DISENO EFICIENTE DEL MOTOR INTEGRADO

*El bobinado distribuido minimiza el
par de torsién para conseguir un
movimiento suave y repetible

sMotor eléctrico de baja constante
de tiempo para una respuesta
rapida

*Potencia concentrada

*Bobinados de 230 Vca 0 460 Vca

CIERRES
HEXAGONALES

GRASA ALIMENTARIA
*Grasa aprobada por la FDA

*Acero inoxidable resistente
a la corrosion

*Disefo de cabeza
hexagonal para menos
puntos de recogida de
particulas

&

*Opcion de cierre higienico
disponible

PUERTO DE
ENGRASE

sIntegrado en la cabeza
del vastago para un
diserio higienico

oEl sistema de
relubricacion de los
tornillos mediante ¢l cierre
de aguja prolonga la vida
util de los tornillos

OPCION DE PRECINTO
APROBADO POR LA FDA

sCumple las normas de la FDA para el
contacto humano v alimentario

Tolomatic

TECNOLOGIA ENDURANCE
sm  Un principio de disefio tolomatico

UNIONES
SOLDADAS

Las juntas soldadas y pulidas
crean la unién mas higienica

CARTUCHO DE JUNTA
SUSTITUIBLE IN SITU

*Clasificacion IP69K, proteccion
contra el lavado

sCompatible con limpieza in situ

*Opcidn de cartucho de sellado
aprobado por la FDA

(763) 478-8000
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Tolomatic... MAXIMA DURABILIDAD

EXCELLENCE IN MOTION
RETROALIMENTACION DE COMPATIBILIDAD ENTRE LA UNIDAD
ALTA RESOLUCION Y EL CONTROLADOR DEL ROBOT
OPCIONES: Compatible con los siguientes fabricantes de
*Encoder absoluto multivuelta, Hiperface, robots y accionamientos/controladores:
Hiperface DSL, EnDat 2.2 * Allen Bradley *Kollmorgen
*Resolver *Beckhoff *Lenze
- +Codificador incremental *Bosch Rexroth * Siemens
DISENO *Nidec oY mas
EN ACERO
NOXIDABLE ASAS DE CABLE
sConstruccion de acero
inoxidable 316 HIGIENICAS
*Resistencia superior a El agarre del cordon
la corrosion EHEDG (Grupo Europeo

de Ingenierfa y Diseno
Higiénicos) elimina los
puntos de refugio

OPCIONES FLEXIBLES DE
RETROALIMENTACION

JUNTAS Y JUNTAS Y CABLE

TORICAS AZULES >

* Quimicamente inerte

*Resistente al desgaste
* Aprobado por la FDA

Opciones de
cable Unico
& (DSL)y doble

MULTIPLES TECNOLOGIAS DE OPCION ANTIGIRO OPCIONES
ATORNILLADO INTERNO IMA-S ADIGIONALES
o 0s husillos de bolas *Proporciona una funcién antigiro interna sFreno
proporcionan un ol € higiénica, eIiminand,o la necesidad de ¢ Cabeza de rotula
movimiento eficaz a un un mecanismo de guia externo Con rosca exterior
precio economico *Se utiiza a menudo en aplicaciones de * Brida de montaje
. é%% Qrchsiglr?:anEr;ﬁ;ayrci)?S Z llenado volumétrico y bombeo « Horquill trasera
. ¢ Cierres higiénicos
I/Lijggzgﬂyl/ fa mas larga ¢ Cartucho de sellado
aprobado por la FDA

www.tolomatic.com Tolomatic
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IMA-S - Servoactuador integrado higiénico

Rendimiento y especificaciones mecanicas:

™ bobinado MV21 / 41
Z = = 3 bobinados MV23 / 43

= %El valor indicado es para un
actuador de carrera cero
= T Por determinar, visite www.
tolomatic.com para obtener
informacion actualizada.
BNO5 9 572 045 | 145 | 355 | 0.6550 | 0.00017 | 0.34 | 217.95 %En todas las aplicaciones
BNO5 | 5 5.72 115 | 1.45 | 355 | 1.2572 | 0.00017 | 0.34 | 217.95 \é?(gttgralrgau%?lrlgﬂﬁnﬁggo
BNIO | 10 440 | 022 | 1.36 | 497 | 06643 | 0.00021 | 0.34 | 111.20 N0
BNIO | 10 | 440 | 057 | 1.45 | 497 | 1.269 | 000021 | 034 | rri20 | [amaneres aposeen
BNO5 | 5 8.71 119 | 445 | 304 | 22924 | 0.00040 | 0.54 | 346.94 | especificacion de la fuerza de
BNO5 | 5 8.71 346 | 4.45 | 292 | 44048 | 0.00040 | 0.54 | 346.94 | retroaccion nominal se utilice
BN1O | 10 540 | 060 | 2.90 | 497 | 23138 | 0.00047 | 0.54 | 173.47 Eg'gggggbeeor%?gafggg ggcsltaa
BN1O | 10 5.40 173 | 400 | 497 | 44312 | 000047 | 054 | 17347 | giieta'a cambios a lo largo
BN20 | 20 1139 | 030 | 1.45 | 497 | 25132 | 0.00156 | 0.54 | 88.96 | e lavida il del actuador,
BN20 | 20 1139 | 067 | 344 | 497 | 47137 | 0.00156 | 054 | 8896 | debidoa larotura mecanica,
RNO4 | 4 41.08 | 1.30 | 6.30 | 243 | 22937 | 0.00043 | 0.60 | 435.90 | latemperaturaambientey la
AN04 | 4 | 41.08 | 377 | 11.12| 233 | 44079 | 0.00043 | 0.60 | 435.90 | Variaciondelciclo de trabajo.
RNO5 | 5 4542 | 1.04 | 504 | 304 | 22968 | 0.00044 | 0.60 | 346.94 ) .
RNO5 | 5 | 4542 | 302 | 11.12| 292 | 44116 | 0.00044 | 0.60 | 346.94 fg'f‘;e’fzf:;?gfroawién ”
M0 0 T dadz | e 5o | dor | 4eias | Gaooss | 060 | fsdy| SUeiaacambiosalolanode
: : : : : : : la vida util del actuador, debido
RNO4 | 4 4542 | 377 | 1112 233 | 48199 | 0.00118 | 0.72 | 524.86 | al asentamiento mecanico,
RNO5 | 5 4542 | 302 | 11.12| 292 | 48254 | 000119 | 072 | 41811 | latemperaturaambientey la

RNIO| 10 | 4542 | 151 | 599 | 497 | 48991 | 0.00132 | 0.72 | 209,06 | “aacion delciclo de trabapo.
| pulg/seq | Ib-pulg?/pulg

|
)
|

/)

)

)

RZA D
RETROA

IMA-ST22

IMA-ST33
WlW(W|w| W= |[W| =W W[ |wWw[|w|—=|w|—

IMA-SA33

o~ BNO5 | 0.197 | 1286 | 100 | 325 | 140 [022883] 0.00148 | 3 | 49

& BNO5 | 0197 | 1286 | 258 | 325 | 14.0 | 0.42060| 0.00148 | 3 | 49

= BN0 | 0.394 | 989 | 50 | 305 | 196 [022701] 0.00182 | 3 | 25

= BNTO | 0.394 | 989 | 129 | 325 | 196 |0.43881] 0.00182 | 3 | 25 T
BNO5 | 0197 | 1958 | 269 | 1000 | 12.0 | 0.78337 | 0.00351 | 48 | 78 )ﬁ'
BNO5 | 0.197 | 1958 | 779 | 1000 | 115 | 150519 | 0.00351 | 4.8 | 78 TTITT
BNTO | 0.394 | 1214 | 134 | 651 | 19.6 | 0.79067 | 0.00408 | 48 | 39
BNTO | 0.394 | 1214 | 389 | 900 | 19.6 | 151421 | 0.00408 | 4.8 | 39 | AT
BN20 | 0.787 | 2560 | 67 | 32 | 196 |085882| 001355 | 4.8 | 20 sizeittoomaic.com
BN20 | 0.787 | 2560 | 195 | 773 | 196 | 161076 | 001355 | 4.8 | 20 para una seleccion de
RNO4 | 0.157 | 9236 | 292 | 1417 | 96 |0.78379| 000372 | 53 | 98 T

RNO4 | 0.157 9236 847 | 2500 | 9.2 |1.50624 | 0.00372 5.3 98
RNO5 | 0.197 | 10211 234 | 1134 | 12.0 | 0.78485| 0.00380 5.3 78

BNO5 | 0197 | 10211 678 | 2500 | 11.5 |1.50753 | 0.00380 5.3 78 -
RN10 | 0.394 | 10211 117 | 567 | 19.6 | 0.79490 | 0.00468 5.3 39
RN10 | 0.394 | 10211 339 | 1346 | 19.6 | 1.52022 | 0.00468 5.3 39

1
3
1
3
1
3
1
3
%1
5 L3
<§c1
=13
1
3
1
3
g
3
3

5 RNO4 | 0.157 | 10211 847 | 2500 | 9.2 |[1.64703| 0.01022 6.4 118
‘;.:3 RNO5 | 0197 | 10211 678 | 2500 | 11.5 [1.64893 | 0.01029 6.4 9
= RN10 | 0.394 | 10211 339 | 1346 | 19.6 |[1.67409 | 0.01149 6.4 47 k-
tolomatic.com/ask
Asistencia técnica
antes y después de la
compra

Tolomatic (763) 478-8000
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IMA-S - Servoactuador integrado higiénico

Rendimiento y especificaciones mecanica:

TAMANODELA| mm 64 64 89 89 89
CARA|  pulg 2.52 2.52 3.504 3.504 3.504
CARRERA mm | 76.2a304.8 152.4 a2 304.8 76.2a457.2 1562.4a457.2 0a304.8
pulg 3.0a120 6.0212.0 3.0a18.0 6.0218.0 0.0a12
*PESO BASE kg 4.8 6.1 10.2 12.5 13.9
I 105 13.4 22.5 27.5 30.6
PESO POR UNIDAD | kg/mm 0.0079 0.0079 0.0132 0.0132 0.0173
DE CARRERA | |o/pulg 0.4408 0.4408 0.7390 0.7390 0.9690
PRECISION | BN mm/300 = 0.051  pulg/pie=0.002  (0.004 pulg/pie para IMA-S33BN20)
DE PI:{SOOSgE RN mm/300 =0.010  pulg/pie = 0.0004
JUEGO DEL | BN mm = 0.1 pulg = 0.004
HUSILLO | RN mm = 0.051 pulg = 0.002
0 -20a40
TEMPERATURAE = 12108
CLASIFICACION IP IPBOK (estético)
REL. HUMIDITY
(NON-CONDENSING) 5a90%
SHOCK 20 gpeak, medio seno, 6 ms, 3 ejes, IEC 60068-2-27
VIBRACION 2.5 grms, 30-2000 Hz, 3 gjes, 1hr, IEC 60068-2-64

“El valor dado es para un actuador con carrera minima, afiadir peso por unidad de carrera para calcular el peso de todo el actuador

Especificaciones
del motor: IMA-S22 IMA-S33 IMA-SA33
BOBINADO/TENSION DEL MOTOR | MV21 [ MV41 | MV23 | MV43 | MV21 | MV41 | MV23 | MV43 | MV23 | MV43
CONSTANTE DE PAR N-m/APico| 037 | 0.75 | 049 | 093 | 061 | 1.21 | 062 | 1.21 | 062 | 1.21
K0 [ in-/aPico| 33 | 66 | 43 | 82 | 54 [ 107 | 55 | 107 | 55 | 107
CONSTANTE DE .
TENSION (Ke) V/Krpm Pico| 51 102 61 122 81 160 | 798 | 154 | 79.8 | 154
PAR DE BLOQUEQ Nm| 042 | 042 | 107 | 107 | 112 | 112 | 324 | 324 | 324 | 324
CONTINUO inb| 37 | 37 | 95 | 95 | 99 | 99 | 287 | 287 | 287 | 287
CORRIENTE CONTINUA
b PERDIDA Aus| 08 | 04 | 155 [0.775| 1.3 | 065 | 37 | 1.85 | 37 | 185
PAR PICO N-m| 254 | 254 | 451 | 451 | 542 | 542 | 1322 | 12.88 | 13.22 | 12.88
in-b| 225 | 225 | 39.9 | 39.9 48 48 17 | 114 | 117 | 114
CORRIENTE PICO ARMS 48 2.4 6.6 | 345 | 6.3 3.3 15 75 15 7.5
RESISTENGIA Ohms| 181 | 724 | 7.1 28.3 10 401 | 207 | 83 | 207 | 83
INDUCTANCIA mH| 10.7 42 45 18 13.6 | 541 3.8 15 3.8 15
TENSION DE BUS VRMS 230 | 460 | 230 | 460 | 230 | 460 | 230 | 460 | 230 | 460
VELOCIDAD @ V
RoMINAL | RPM 4,264 3,650 3,500 3,500
Nr. DE POLOS 8
Componentes conformes con RoHs; ¢ \Xus CE.

Los datos de rendimiento se validaron utilizando una placa frontal de aluminio: IMA22/33 (8.25" x 7.0" x 0.7");

Temperatura ambiente = 77°F (25°C); Elevacion < 3281' (1,000 m); Especificaciones del accionamiento: Conmutacion sinusoidal y fuente de tension PWM

www.tolomatic.com
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IMA-S - Servoactuador integrado higiénico

VELOCIDAD CRITICA

Husillo de bolas LONGITUD DE CARRERA (mm) Husillo planetario LONGITUD DE CARRERA (mm)
3 5 8 8 8 5 3 5 3 8 8 >
20— 508 20 T 508
] (cCh 1 [AJNE: ™~
(B, ]
15 ® 381 15 381 O—STRV10
B = S| 33BN R c 3
2 3 & 8 | B sARNIO
=) s =) 1:::@:1:: E oo oo =
g N\ E | O30 g | E | ©srRv04
=10 N 2542 ©— 228N10 = 10 (F 2542
2 \ 3 g i S | @—sr-hvs
[=] =D . _ S | . S
o = @+ 22-BN05 g | 3| ®-same
33-BN05
5 127 0— 51 127 @ SA-RND4
0 : : : : : 0 : : : : :
8 10 12 14 16 18 8 10 12 14 16 18
LONGITUD DE CARRERA (pulg) LONGITUD DE CARRERA (pulg)
Todas las curvas representan actuadores correctamente lubricados y mantenidos.
LONGITUD DE CARRERA (mm) 1 } ]r
100 200 300 400 . r
I} 1 | |
2,500 ] 11,121 rr}-rlr.
J .:g{&
n
EAN .f‘s-% sizeit.tolomatic.com
2,000 ‘{;T < 8,896 para una seleccion de
Lo actuadores rapida y
7N precisa
672 =~ \
g 1500 WASASIRNTO] | Sore e ;
Q“ <
S 5 S
S IMA-ST33 BN0S [ S
© 1,000 - = 4,448
stz o | S
....... eecesjesccelecccsecccdecccdeccctoccctoccchoccapolintlecesd =
IMA-S733 Biv20 NN tolomatic.com/ask
* Asistencia técnica
500 2994 antes y después de la
' compra
—+IMA-ST22
0
6 9 12 15 18

LONGITUD DE CARRERA (pulg)

Toaas las curvas representan actuadores correctamente lubricados y mantenidos.

Tolomatic (763) 478-8000
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IMA-S - Servoactuador integrado higienico stionsiczon

|| actuator selection

VIDA
TORNILLO DE BOLA HUSILLO PLANETARIO
CARGA (N) JCARGAMN)
- = g 2 g o g 5 2 S N
100,000 L L L ‘ L ‘ L ‘ \‘ 1001000 L L L L L ‘ \‘ \‘ ‘\ L
TORNILLO DE BOLA 1,000
IMA-sT22 IMA-ST33 X R v
10,000 20 mm lead IMA-SA33L{ 10,000 f— 0 o MA-SAS3
i mm lead
10mmlead = m = —— \ 5 mm lead 100~
—_ 5mm lead ——— — £
=) \ 4 mm lead @
1,000 : 1,000 N
g 10 5
PRI NS AN
5 100 N e 100 N =
E \\ 1 <
5 \\ _ =)
E 10 \ \ I 10 \ <
S s
T~ 01=
5\\ i
1 \‘\ 1
I~ H0.01
0.1 o o o S o\ o 0.1 o o o o o o o
S g 8 8 8 S s s S S S
CARGA EQUIVALENTE (Ibf) CARGA EQUIVALENTE (Ibf)
NOTA: La vida util prevista La formula subyacente que define este valor es: Utilice el cdlculo de "Carga equivalente " que figura a continuacion,
L,, de un actuador lineal L = [-Ly [ = cuando la carga no sea constante a lo largo de toda la carrera. En los
de husillo de bolas se 10 ( P, ) *L= casos en que la variacion de la carga sea minima, utilice la carga mayor
expresa como la distancia ! Duracion de & lones de unidad para calcular la vida uti.
de recorrido lineal que se uracion ae la carrera en millones de uniaaaes
espera que el 90% de los (ulg 0 mm) P= 3\/ L,(P)*+L,(P)°+L.(P)*+L (P)*
husillos de bolas fabricados donde: L
an un gwn/ten/m/ento C = Capacidad de carga dinamica (Ibf) o (\) Donde::
adecuado alcancen o P. = Carga equivalente (Ibf) o () - i
superen. Esto no es una Sila carga es constante en todos los R Cargal equivalente (lb.f) o
garantia y este grafico movimientos entonces: P, = Cada incremento a diferente carga (Ibf) o (V)
d6b6f lut///zar;s'e U/;/camente 0 carga real = carga equivalente L = Distancia total recorrida por ciclo (carrera de extension
con fines estmativos. = avance del tornillo (pulg/rev)(mm/rev) + carrera de retraccion) [L=L, +L,+L,+L]

www.tolomatic.com Tolomatic
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IMA-S - Servoactuador integrado higiénico

RECOMENDACION DE RELUBRICACION:

IMA-ST33, IMA-SA33: Los requisitos de lubricacion de los actuadores
eléctricos IMA-S dependen del ciclo de movimiento (velocidad, fuerza,
ciclo de trabajo), el tipo de aplicacion, la temperatura ambiente, el entorno
medioambiental y otros factores.

Para muchas aplicaciones de uso general, los actuadores de husillo de
bolas de Tolomatic suelen considerarse lubricados de por vida, a menos
que se especifique lo contrario, como en el caso de los modelos de actua-
dor equipados con una funcion de relubricacion. Para los actuadores de
husillo de bolas o de rodillos equipados con una funcion de relubricacion,
Tolomatic recomienda relubricar el actuador al menos una vez al afio o
cada 1.000.000 de ciclos, lo que ocurra primero, para maximizar la vida
util. Para aplicaciones mas exigentes, como prensado, alta frecuencia u
otras aplicaciones sometidas a grandes esfuerzos, el intervalo de relubri-
cacion de estos actuadores variara y deberd ser mas frecuente. En estas
aplicaciones exigentes, se recomienda ejecutar al menos 5 movimientos
de carrera completa cada 5.000 ciclos de funcionamiento (0 con mayor
frecuencia si es posible) para redistribuir la grasa dentro del actuador.

CONSIDERACIONES SOBRE LA CARGA
LATERAL

El actuador de motor integrado IMA-S no debe utili-
zarse en aplicaciones en las que se produzcan cargas
laterales. Las cargas deben ser guiadas y soporta-
das. Las cargas deben estar alineadas con la linea de
movimiento de la barra de empuje. La carga lateral
afectara a la vida 0til del actuador.

IMA-S ESPECIFICACIONES DE CARGA LATERAL

VELOCIDAD (mm)
0 1 QO 200 300 400 500

\‘ 200

n
o

/

A4S R

T T T T 0
6 9 12 15 18

VELOCIDAD (in)

CARGA LATERAL (Ibf)
CARGA LATERAL (N)

o

o
w

tolomatic.com/ask

sizeit.tolomatic.com
para una seleccion de Asistencia técnica
actuadores rapida y antes y después de la
precisa compra

IMAS_10

Tolomatic

Vuelva a engrasar con grasa Tolomatic estandar n°® 2744-9099 o grasa
alimentaria opcional n° 2733-1303 en el engrasador situado en el extremo
de la varilla.

Cantidad
IMA-ST33| 2.5+ [0.010xL (mm)] | g
IMA-SA33| 4.8 + [0.010xL (mm)] | g

IMA-ST33{0.09 + [0.009 x L (pulg)] | 0z
IMA-SA33|0.17 +[0.009 x L (pulg)] | 0z
L=longitud de carrera (mm o pulg.)

NOTA: IMA22ST no admite relubricacion

En algunas aplicaciones puede haber fugas de aceite por el engrasador. En
aplicaciones sensibles a la contaminacion, sustituya el engrasador por un tapén.

CONSIDERACIONES SOBRE LOS FRENOS

En todas las aplicaciones verticales, un IMA sin motor requerira un freno
para mantener la posicion. Tolomatic recomienda que la especificacion
de la fuerza de retroceso nominal (que figura en la tabla de IMAS_6) se
utilice Unicamente como referencia. La fuerza de retroceso esté sujeta

a cambios a lo largo de la vida Util del actuador, debido a la rotura
mecanica, la temperatura ambiente y la
variacion del ciclo de trabajo.

Se puede utilizar un freno con el actuador
para evitar que retroceda, normalmente en
aplicaciones verticales. Un freno puede ser
utilizado por razones de seguridad o para el
ahorro de energia que permite el actuador
para mantener la posicion cuando sin
energia. Consulte la pagina IMAS_15 para
obtener informacion sobre pedidos.

Ver cota "B", pag. 11

NOTA: El freno opcional aplicado por muelle / liberado
electronicamente requiere una alimentacion de 24 V. Corriente nominal
de entrada:

IMA-ST22 - 0.35 Amperios;

IMA-S_33 - 0.43 Amperios;

Especificaciones del freno:

SERIE IMA-ST22 | IMA-ST33 | IMA-SA33

INERCIA | gm-cm? 19 73 73
ROTOR | ozin2| 0.104 0.400 0.400
CORRIENTE | Amp 0.35 0.43 0.43
PAR DE N-m 1.6 4.0 4.0
RETENCION | pulg-Ib 14 35 35
TIEMPO DE
CONEXION mSeg 75 40 40
TIEMPO DE
DESCONEXION | MSed| 20 50 50
TENSION Vde 24

(763) 478-8000
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para determinar las dimensiones criticas ==
Dimensiones: 1000S l0s tamanos
' DIMENSIONES

LONGITUD DE C-+ CARRERA
(4) (~—RETROALIMENTACION —=—~————— LONGITUD DEL CUERPO ——~ )
(- T LONGITUD DEL CUBIERTA JB.C. DIAMETRO

DIAMETRO DE LA CARCASA

* —

K HILO DE RosCA
L PROFUNDIDAD DE ROSCA (4)
EQ. ESPACIADO EN J

M
|1 —HEX BOLT (4)
JJJ\/||] EQ. ESPACIADO EN N

NB.c. DIAMETRO

P HiLo DE ROSCA
(Q PROFUNDIDAD DE ROSCA

H
CABIBE DE i DJ‘ - DIAMETRO

i PILOTO

ALIMENTACION DIAMETRO DEL CUERPO  ESPESOR DE PILOTAJE +oonor9
's [+.00/-.05]
L SUJECION CABLE

!
LONGITUD L g=n RETROALIMENTACION
et i i}

PUERTO SELLADO ROSCA
M5x0.8-6H

V RESALTE TORNILLO

—— a.HEXAGONAL (@)
B1| 877 | 800 | 800 T & M B1 !n 345 | 315 | 3.15
B2 | 119.1| 1214 | 121.4 % B2 | in | 469 | 478 | 478
B3| 7739 1020 | 102.0 [ B3 | in | 449 | 401 | 4.01
B4 | 1427 | 140.1 | 140.1 ] B4 | in | 562 | 551 | 551
C1*[ 1237 | 1588 | 381.6 | CARACTERISTICAS PRINCIPALES: C1™| in | 487 | 625 | 15.02
C2**| 1262 | 161.4 | 3864.1| MOTORES DE 1Y 3 BOBINADOS C%** in gg; ggg 135.5102
D | 640 | 89.0 | 890 in | 2 : :
E1| 184 | 237 | 237 El1 | in | 072 | 093 | 0.93
E2| 159 | 212 | 21.2 SERIE  MV21/41 | MV23/43 E2 | in | 062 | 0.83 | 083
GF* 225;18 f{itO 3255040 CARRERA| " 7621030481524 103048 | | oy ppy | T 76210 457.2/1524 10 457.2 GF* :: 8?22 2)%2 (1)%2
H* | 35.500 | 48.000 | 48.000 pulg | 3.0t012.0 | 6.0t012.0 pulg | 3.0t018.0 | 6.0t018.0 H* | in 11.397611.8898 | 1.8898
1% 4800 | 7000 | 70.00 FUERZA N | upto1,446 | upto1,446 FUERZA N| upto4,673 | upto7,562 J* | in 11890 [ 2.756 | 2.756
I Mex | mex | Mmsx MAXIMA|bf | upt0325 | upto325 MAXIMA|  |of | upto 1,050 | upto 1,700 K* Mex | mex | mex
K™ 1.0-6H | 1.25-6H| 1.25-6H | - NOTA: Viédase la pégina M| 1.0-6H |1.25-6H 1.25-6H
L*| 7125 | 130 | 130 b~ MAs_7 para la carrera L*[in] 049 | 051 | 0.51
M| M5 | M8 | M8 IMA-SA33 M |mm| M5 | M8 | M8
N | 48.00 | 67.00 | 67.00 N [ in | 1.890 | 2.638 | 2.638
P Mi2x | M20x | M20x P | mm Mi2x | M20x | M20x
1.25-6H| 1.5-6H | 1.5-6H Permite d 1.25-6H 1.5-6H| 1.5-6H
Q| 160 | 254 | 254 3" 3 <" Q | in| 063 | 1.00 | 1.00
Rt| 736 | 838 | 838 Carrera Rt | in | 290 | 3.30 | 3.30
St| 704 80.4 804 St|in | 277 | 316 | 3.16
T 8.1 84 84 T |in| 032 ] 033 | 0.33
ui| 77 | 31 | 31 * No compatible con la opcién PCD Ut | in | 007 | 012 | 0.12
U2 55 | 97 | 97 | (1 paraactuador estandar, C2 para actuador con opcién PCD U2 | in | 0.22 | 0.36 | 0.36
Vi| 45 | 63 | 63 1 Con Sick Hiperface DSL s6lo se necesita 1 agarre de cable Vijin]| 018 | 025 | 025
V2| 83 | 120 | 120 Qn "S", cable de retroalimentacion separado); V2 [ in [ 033 | 047 | 047
Dimensiones en milimetros amafio 22 (74.9 mm [2.49")); tamafio 33 (85 4'mm [3.36")) Dimensiones en pulgadas (1as roscas son métricas)

Descripcion N odi Descripcion
CA2 A2N | Conector Allen Bradley VP, SICK Hiperface DSL FA1 A1B | Cable Allen Bradley, SICK HIPERFACE, Freno
B1 CT2 A2N | Conector Tolomatic Standard VP, SICK Hiperface DSL FT1 A1B | Cable estandar Tolomatic, SICK HIPERFACE, Freno
FA2 A2N | Cable Allen Bradley, Sick Hiperface DSL B4 FT1 D1B | Cable estandar Tolomatic, Incremental, Freno
FT2 A2N | Cable estandar Tolomatic, SICK Hiperface DSL FT1 H1B | Cable estandar Tolomatic, Heidenhain Endat 2.2, Freno
CA2 A2B | Conector Allen Bradley VP, SICK Hiperface DSL, Freno FT1 R1B | Cable estandar Tolomatic, Resolver, Freno
B2 CT2 A2B | Conector Tolomatic Standard VP, SICK Hiperface DSL, Freno C1 — Estandar
FA2 A2B | Cable Allen Bradley, Sick Hiperface DSL, Freno C2 PCD Con opcién PCD
FT2 A2B | Cable estandar Tolomatic, SICK Hiperface DSL, Freno E1 — Estandar
FA1 A1N | Cable Allen Bradley, SICK Hiperface E2 PCD Con opcién PCD
FT1 AIN | Cable estandar Tolomatic, SICK Hiperface U1 — Estandar
B3 FT1 DIN | Cable estandar Tolomatic, Incremental U2 HYG2 Con opcion HYG2
FT1 HIN | Cable estandar Tolomatic, Heidenhain Endat 2.2 V1 — Estandar
FT1 R1N | Cable estandar Tolomatic, Resolver V2 HYG2 Con opcién HYG2

www.tolomatic.com Tolomatic IMAS_11
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pimensione: Opciones de final de vastago )
FINAL DE VASTAGO ROSCADO (MET) A | Miex | M2ox | M20x
1.5-69 1.5-6g | 1.5-69
@ B 37.3 445 | 445
1 C 184 288 | 288

r 1 . "
1 A Dimensiones en milimetros

e
l \ ! I ROSCA
* /)
H M16x M20x M20x
0 Almm\ 1569 | 1560 | 1.56
, c B B |pulg| 147 1.75 1.75
El hexagono de 12 mm permite desmontar
la cabeza de rétula MET para acceder al _—|RETROCESO|_ LONGITUD __| C pulg 0.72 1.13 1.13
oo e De LABARRA™ ~DEROSCA imens i
o Dimensiones en pulgadas (las roscas son métricas)
pimensione: Opciones de montaje
BRIDA DE
MONTAJE FRONTAL (FFG) o 1i2 oL 190
B 117.3 150.0 150.0
C 100.0 126.0 126.0
D 67.3 914 91.4
E 50.0 63.0 63.0
F 8.7 12.3 12.3

Dimensiones en milimetros

ANCHO DELA BRIDA A 0.44 0.59 0.59
ANCHO DE('I:. ORIFICIO B 4.62 5.91 5.91
-] (] R C 3.94 4,96 4,96
‘G} @T b D 2.65 3.60 3.60
:q ALTURA DE E 1 97 248 248
i LA BRIDA
; ALTURA F 0.34 0.48 0.48
:d ORIFICIO Dimensiones en pulgadas
A F
ESPESOR DE A TRAVES DEL
LABRIDA - DIAMETRO (4)
SOPORTE DE HORQUILLA TRASERO (PCD) :
G 25,6 31.6 31.6
H 22.0 26.0 26.0
J 14.1 17.1 17.1
K 10.036/ | 12.043/ | 12.043/
10.000 | 12.000 | 12.000
L 8.1 84 84
M1* 3.6 5.2 52
Mm2* 7.4 10.9 10.9
Dimensiones en milimetros
G —— «IL-ONGITUD DE LA CUBIERTA
JAwcko \ M- ~
=-008[=-20] RESALTE TORNILLO A
< R b HEXAGONAL(S) 1.01 1.24 1.24
O O 087 | 102 | 1.02

0.56 0.67 0.67

0.3951/ | 0.4741/ | 0.4741/
0.3937 | 0.4724 | 0.4724

L 0.32 0.33 0.33
M1* | 0.14 0.20 0.20
M2* | 0.29 0.43 0.43

Dimensiones en pulgadas
*M1 Standard actuator; M2 with HYG2 option

xR |—|T|D

!
g N K
O A TRAVES
N DEL DIAMETRO
o J N
= LONGITUD—

7,
N\ E—

IMAS_12 Tolomatic (763) 478-8000

EXCELLENCE IN MOTION


https://www.tolomatic.com/info-center/cad-library

IMA-S - Servoactuador integrado higiénico

Directrices de seleccion

A partir de la longitud de carrera de la aplicacion, el tiempo de
ciclo deseado y las cargas se establecen los detalles del perfil
de movimiento.

2 COMPARAR LA FUERZA'Y LA VELOCIDAD

1 BLECER EL PERFIL DE MOVIMIENTO

DE FUNCIONAMIENTO (P1CO) CON LA
REGION DE FUNCIONAMIENTO
Calcule la fuerza de funcionamiento (pico) y la velocidad requeridas por
la aplicacion y compérelas con las tablas de las paginas IMAS_6. La
fuerza y la velocidad calculadas deben estar dentro de la region de
funcionamiento del actuador.

COMPARAR FUERZA Y VELOCIDAD DE
3 SERVICIO SEVERO (CONTINUO) CON LA
REGION DE SERVICIO SEVERO

Calcule la fuerza RMS y la velocidad requeridas y comparelas con las
tablas de las paginas IMAS_6-7. La fuerza y la velocidad calculadas
deben estar dentro de la region de servicio severo.

_ [sum (T?xt) sum (V2 x t)
RMS sum (t) RMS sum (t)

4CONSIDERAR LAS ELECCIONES DE

HUSILLO

Elija tuercas de rodillo por su mayor vida util (véase el grafico
Vida util en la pagina mas_9) y mayores cargas maximas (véanse los
graficos en las paginas mas_8). Las tuercas de bola son competitivas
en costes y mas eficientes (véase la tabla de la pagina mas_6).

PRECISION DEL HUSILLO

PLANETARIO =+ 0.0004"/ft. + 0.0102mm/300mm
DE BOLAS +0.002"/ft.  + 0.051mm/300mm

HUSILLO

Verifique que la velocidad lineal pico de la aplicacién no supere
el valor de velocidad critica para el tamafio y el paso del husillo selec-
cionado.

6VERIFICAR LA RESISTENCIA AL PANDEO

5VERIFICAR LA VELOCIDAD CRITICA DEL

AXIAL DEL HUSILLO

Verifique que la fuerza maxima no supere la fuerza critica de
pandeo para el tamario del husillo seleccionado.

7 BOBINADOS Y TENSIONES DEL MOTOR

Elija bobinados de motor optimizados para buses de tension

de 230 Vca y 460 Vca. EI motor de 1 bobinado (MV21-230V y
MV41-460V), disponible para el IMA-S22/33, permite carreras de 3"
(76,2 mm) frente a la carrera minima de 6" (152,4 mm) requerida para
los motores de 3 bobinados, proporcionando la fuerza necesaria para
muchas aplicaciones en un paquete mas compacto y ligero.

8CALCULAR EL INTERVALO DE LUBRICACION

onsulte la pagina IMAS_10 para obtener una vision general y la
Guia del usuario de IMA-S (#2700-4016) para obtener instruc-
ciones completas para calcular el intervalo de lubricacion.

TEMPERATURA
El IMA-S esta disefiado para funcionar en un entorno con una

temperatura ambiente entre -4 y +104°F, (-10 y +40°C). El ren-
dimiento debe reducirse si la temperatura ambiente es superior a 77 °F
(25 °C). Péngase en contacto con la fabrica si la temperatura ambiente
no se encuentra dentro de este rango. NOTA: La temperatura del cuerpo

www.tolomatic.com

Tolomatic

del actuador puede aproximarse a los 82°C (180°F) en aplicaciones
agresivas. Debe dejarse un espacio libre adecuado para garantizar que
las condiciones ambientales del actuador no aumenten drasticamente.

CONSIDERACIONES SOBRE LOS
FRENOS
E

n todas las aplicaciones verticales, un IMA sin motor
necesitara un freno para mantener la posicion.Tolomatic recomienda
que la especificacion de la fuerza de retroaccion nominal (que figura en
la tabla de la pagina IMAS_6) se utilice Unicamente como referencia.
La fuerza de retroaccion esta sujeta a cambios a lo largo de la vida Uil
del actuador, debido a la rotura mecanica, la temperatura ambiente y la
variacion del ciclo de trabajo.

Se puede utilizar un freno con el actuador para evitar que retroceda,
normalmente en aplicaciones verticales. Un freno puede ser utilizado por
razones de seguridad o para el ahorro de energia que permite el actua-
dor para mantener la posicion cuando sin energia. Consulte la pagina
IMAS_15 para obtener informacion sobre pedidos.

NOTA: El freno opcional aplicado por muelle / liberado electronicamente
requiere una alimentacion de 24 V. Corriente nominal de entrada:

ELIJA LOS CONECTORES DEL MOTOR Y
1 1 EL DISPOSITIVO DE REALIMENTACION

La eleccion de los conectores y el cableado emula a los fab-
ricantes de motores mas conocidos para garantizar la compatibilidad.
Las opciones de cable/conector incluyen:

e Allen Bradley serie VP
e Estandar Tolomatic
e Cable
¢ | os cables estan disponibles en longitudes
de 3, 5y 10 metros.
Las opciones de retroalimentacion incluyen:
¢ Encoder incremental

. sizeit.tolomatic.com
e Encoder Absoluto, Hiperface, para una seleccion de
Hiperface DSL, EnDat 2.2 actuadores rapida y

e Resolver precisa

Pongase en contacto con Tolomatic para obtener mas conectores de
motor, combinaciones de retroalimentacion y archivos de motor para
accionamientos de terceros.

CONSIDERE LAS OPCIONES DE
1 2 MONTAJE Y DE CABEZA DE ROTULA

Examine los dibujos dimensionales de las opciones de
montaje en la pagina IMAS_12. El montaje estandar en el IMA-S son 4
aguijeros roscados en la cara frontal del extremo de la varilla del actua-
dor. Otra opcion de montaje fijo es el montaje de brida frontal (FFG). La
opcion de montaje pivotante es el montaje de horquilla trasera (PCD).

La opcion de rotula es: rétula de rosca exterior (MET).

NOTA: Independientemente de la opcidn de montaje elegida, se debe
tener cuidado para asegurar que la carga esté guiada y en linea con la
linea de movimiento de la barra de fuerza. La desalineacion de la linea
de movimiento de la barra de fuerza provocara la degradacion de la vida
(til prevista del actuador.

MEDIOAMBIENTAL Y LAS
OPCIONES ANTIGIRO

La clasificacion medioambiental de un IMA-S
estandar es IP69K para la proteccion contra la
entrada de agua y polvo. Elija la opcién antigiro
(IMA-SA) si es necesario. Llame a Tolomatic al
1-800-328-2174 si necesita ayuda para deter-
minar el mejor actuador para su aplicacion.

1 3CONSIDERAR LA CLASIFICACION

tolomatic.com/ask
Asistencia técnica
antes y después de la
compra

IMAS_13
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Rellene los datos conocidos. No toda la informacion
es necesaria para todas las solicitudes

HOJA DE DATOS DE LA SOLICITUD

ORIENTACION =
[ ] Horizontal [ ] Vertical

[ 1Incline °
(04

1N ]

\ SAMLs S

&

£l & A A
ﬁ \ sizeit.tolomatic.com tolomatic.com/ask
para una seleccion de Asistencia técnica
4 actuadores rapida y antes y después de la
recisa
[ 17 Carga soportada por otro mecanismo O[] ? Carga soportada por otro mecanismo P o
PERFIL DE MOVIMIENTO STROKE LENGTH PREQIS!ON
EXTENSION ordenar en ] milimetros (S]M) Repetibilidad
— il - mm SOLO (Métrica) ] pulgada ] milimetros
Distancia de movimiento
U puigada L milimetros ANOTA: Si la carga o la fuerza cambian durante el ENTORNO OPERATIVO
Tiempo de traslado seq ciclo, utilice los ntimeros mas altos para los calculos. Temperatura, contaminacion, agua, etc.
Velocidad Max. EXTENSION | RETRACCION
[ I pulg/seg LI mm/seg CARGA CARGA
Posicion estatica después del O __5@_ Ob D_kg
movimiento Se [Esténdar EEUU) (Vetrid) | [Esténdar EEUU) (Metric
RETRACCION
Distancia de movimiento EJE?ZA N FDUE?ZA TN
[Jpulgada (] milimetros [Esténdar EEUU) (Metic) | (Esténdar EE.UL.) (Metr)
Tiempo de traslado Seq
Velocidad Max.
[1in/seg LI mm/seg PERFIL DE MOVIMIENTO
Posicion estatica después del + [Velociced () er%mgslﬁcmn@gs
movimiento Seq los tiempos de
aceleracion/
delceI%ragio'n,
N° DE CICLOS \;gee?nC]‘ar?engia,
[ I'por minuto  []por hora También puede
indicar las variaciones
i de cargay los
(MANTENER LA POSICION? gﬁgg;gse?ggf
(1 Requerido [TNo es necesario Etiquste los ejes

[ ] Después de la mudanza
(] Durante la pérdida de potencia

CONTACTO

- - con la escala y las
Tiempo o distancia ( ) y

unidades adecuadas.

INFORMACION
Nombre, Teléfono, Email,

Co. Nombre, Etc.

UTILICE EL SOFTWARE DE SELECCION Y DIMENSIONAMIENTO TOLOMATIC DISPONIBLE EN LiNEA
EN www.tolomatic.com 0... LLAME A TOLOMATIC AL 1-763-478-8000. Le proporcionaremos toda la
asistencia necesaria para determinar el actuador adecuado para el trabajo.

CORREO ELECTRONICO help@tolomatic.com

FAX 1-763-478-8080

IMAS_14
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Pedidos

SELECCION DE MODELO (DEBEN ESTAR EN ESTE ORDEN)

(1A S] (33 ML@ [STha[31[ol4lL 1] MILEIIE CIT2IA2) N CIRIE [ lﬂ@ H¥]a2] EIEI

MODELO

IMA-ST  IMA Acero inoxidable-gstandar
IMA-SA IMA Acero inoxidable-Antigiro

99 Actuador Serie 22
(Antigiro no disponible)

33 Actuador serie 33

HUSILLO

Combinaciones disponibles de husillos

LONGITUD DE LA CARRERA

SM__._ Trazo, introduzca €l

trazo longitud en milimetros
NOTA: Ver pagina mAs_7
para carrera min. y max.

Mv21* 230 Vica, tension del
motor, 1 bobinado

Mva1* 460 Ve, tension del
motor, 1 bobinadog

MV23 230 Vica, tension del
motor, 3 hobinados

OPCIONES (EN CUALQUIER ORDEN)

TENSION DEL MOTOR

OPCION DE FRENO
N SinFreno
B Freno

CABL

CR3 Cable(s) de 3 m, aliment-
acion y retroalimentacion

CR5 Cable(s) de 5 m, aliment-
acion y retroalimentacion

Cable(s) de 10 m,
CR10 alimentacion y retroali-
mentacién

Para longitudes de cable personalizadas,
péngase en contacto con Tolomatic. Los

—  Standard Face Mount
FFG  Front Flange Mount
PCD  Clevis Mount, Rear

Clevis Mount, Rear
PODR * otated 90°

OTHER OPTIONS*

HYG2 Hygienic Fasteners

HYG3  FDA Rod Wipers
*Order none, 1 or both

MV43 460 Vica, tensidn del
motor, 3 hobinados

BNO5|BNO5| — | de bolas, avance 5 mm

Contact Tolomatic for Lead Time
Some feedback devices are not

BN10|BN10| — | de bolas, avance 10 mm
— |BN20| — | de holas, avance 20 mm
— | RNO4 [RNO4 | plangtario, avance 4 mm

5 *NOTA: No disponible para
actuadores antigiro "SA

plazos de entrega pueden variar.
compatible with some connectors.

OPCIONES DE FINAL DE
VAST 0 Contact Tolomatic for complete

Estandar. hembra. roscada motor connector & feedback
- ' combination information

— |RNO5|RNO5 | planstario, avance 5 mm interiormente
i Final de vastago roscado
— |RN10{RN10 | planetario, avance 10 mm MET o ioriomente

CONECTORES SERIE MOTOR | DISPOSITIVO DE

DISPOSITIVO DE
CONECTORES SERIE MOTOR ‘ RETROALIMENTACION

Cable estandar Tolomatic FT1 A1 SICK Hiperface
Cable estandar Tolomatic FT1 H1 Heidenhain Endat 2.2
Cable estandar Tolomatic FT1 R1 Resolver

Cable estandar Tolomatic FT2 A2 SICK Hiperface DSL

RETROALIMENTACION

Cable + Conector Allen Bradley VP GA2 A2  SICK Hiperface DSL
Cable Allen Bradley FA1 A1 SICK Hiperface
Cable Allen Bradley FA2 A2 SICK Hiperface DSL
Cable + Conector Tolomatic Std. VP GT2 A2  SICK Hiperface DSL
Cable estandar Tolomatic FT1 D1 Incremental

M CARTUCHO DE JUNTA REEMPLAZABLE
Descripcion| IMA-ST22 | IMA-ST33 | IMA-SA33
@@& Estindar| 2622-9070 | 2633-9070 | 2633-9070
De serie con soporte de horquilla trasero (PCD_)|  2622-9071 | 2633-9071 | 2633-9071
“». Limpiadores de vastago FDA (HYG3)|  2622-9072 | 2633-9072 | 2633-9072
Limpiadores de vastago FDA (HYG3 con soporte ] _ ]
de horquila rasero (PCD. 2622-9073 | 2633-9073 | 2633-9073
—t
—
1'—
=9) ©
Entrega rapida
Fabricado bajo pedido

Tolomatic
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La diferencia de Tolomatlc Espere mas deI lider del sector

:. 3
3 i 9

—3 4 ——

YOUR MOTOR

ENVIO

PRODUCTOS I DIMENSIONAMIENTO MODELOS SQPORTE
INNOVADORES RAPIDO DEL ACTUADOR HERE CAD TECNICO
Soluciones con Construido segun Dimensione Placas de montaje Descargar Obtenga respuesta
ENDURANCE sus especificaciones y seleccione compatibles hechas  Archivos CAD 2D o a una pregunta o
TECHNOLOGY con sus longitudes los actuadores para conectar 3D para productos  solicite una consulta
para aplicaciones de carrera 'y eléctricos con Su motor con Tolomatic. de disefio virtual
exigentes. opciones de nuestro software en los actuadores con uno de nuestros

montaje flexibles. linea. Tolomatic.

ingenieros.

Productos Eléctricos
ServoWeld® Actuadores

- Tolomatic

EXCELLENCE IN MOTION

Productos neumaticos
Productos de transmision de energia

EMPRESA nms_d_' 2

SISTEMA DE QUALITAT
cERTIFchT PER DNV
9001 =
Site certlflcado Hamel, MN

! i_h

EE.UU. - Headquarters MEXICO

EUROPA CHINA

Tolomatic Inc.

3800 County Road 116
Hamel, MN 55340, USA
Teléfono: (763) 478-8000

Toll-Free: 1-800-328-2174

sales@tolomatic.com
www.tolomatic.com

Centro de Servicio

Parque Tecnoldgico Innovacion
Int. 23, Lateral Estatal 431,
Santiago de Querétaro,

El Marqués, México, C.P. 76246
Teléfono: +1 (763) 478-8000
help@tolomatic.mx

Todas las marcas y nombres de productos son marcas comerciales o marcas
comerciales registradas propiedad de sus respectivos propietarios. La informacion
contenida en este documento se considera correcta en el momento de su impresion. Sin
embargo, Tolomatic no asume ninguna responsabilidad por su uso o por los errores que

© 2023 Tolomatic

Visite www

202305231555

Tolomatic Europe GmbH
Elisabethenstr. 20

65428 Riisselsheim
Germany

Teléfono: +49 6142 17604-0
help@tolomatic.eu

Tolomatic Productos de Autom-
atizacion (Suzhou) Co. Ltd.

No. 60 Chuangye Street, Building 2
Hugiu District, SND Suzhou

Jiangsu 215011 - P.R. China
Teléfono: +86 (512) 6750-8506
Tolomatic_China@tolomatic.com

puedan existir en este documento. Tolomatic se reserva el derecho de cambiar el disefio
o funcionamiento de los equipos descritos en este documento y cualquier producto de
movimiento asociado sin previo aviso. La informacién contenida en este documento esta

sujeta a cambios sin previo aviso.

plomatic.com para disponer de la informacion técnica mas actualizada

LITERATURE NumBER: 2700-4022_00
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