Tolomatic

EXCELLENCE IN MOTION

ServoWeld® Actuadores
MODELOS GSWA

AGTUADOR/CON MOTOR INTEGRADO DE'ALTO EMPUJE



ServoWeld GSWA

Tolomatic es lider mundial en la fabricacion de servoactuadores para soldadura
de resistencia por puntos, utilizado por las mejores pinzas de soldadura
utilizadas por las empresas OEM alredor del mundo.

Servoactuadores superiores de motor integrados
La familia ServoWeld de Tolomatic de servoactuadores integrados esta disefiada para ofrecer un rendimiento inmejorable
con los factores que resultan mas importantes para las aplicaciones de soldadura de resistencia por puntos.

ggﬂ,ﬂghgﬁs Bl disefio superior de husillos de rodillo de Tolomatic tiene el indice de carga dinamico més alto
VIDA ﬁTIL DEL durante mas soldaduras que cualquier tecnologia de la competencia (otros husillos de rodillo, husillos de

PRODUCTO bolas, neuméticos).

FUERZA DE Las bobinas sesgadas disefiadas para soldaduras minimizan el arranque del motor y ofrecen el actuador
REPETIBILIDAD  con mejor fuerza de repetibilidad de la industria: *  +3 % de la vida dtil del actuador

EFICIENCIA Todos los elementos del actuador (bobinas, husillos, rascador de la barra, rodamientos) estan disefiados para optimizar
la eficiencia del sistema del actuador y para ofrecer la solucién de energia mas eficiente del mercado.

SOLDADURAS/ Todos los elementos del actuador (bobinas, husillos, rascador de la barra, rodamientos) estan disefiados

MINUTO para durar funcionar tan como sea posible en aplicaciones de soldadura, con la capacidad de agregar
enfriamiento por agua como una opcion. Esto significa mas soldaduras por minuto que cualquier
tecnologia de la competencia (otros husillos de rodillo, husillos de bolas, neumaticos).

PESO Los servoactuadores integrados de Tolomatic minimizan el peso si se disefian dentro de la pinza de soldadura.
Ademas, Tolomatic puede personalizar los actuadores para aplicaciones especificas de la pinza de soldadura y
ofrecer asi disefios lideres en el mercado de poco peso.

COST(Q DE Con la construccion de los actuadores mas duraderos, mas eficientes y con la mayor cantidad de
VIDA UTIL soldaduras del mercado, Tolomatic ofrece el coste total mas bajo para soldadura por puntos.

Aplicaciones de ServoWeld

ESTILO PINCH

ESTILO “X” 4

ESTILO “C”

Tolomatic ' 1-800-328-2174
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Instalacion robotica tipica de ServoWeld

RETROALIMENTACION PAQUETES :
NECTORE
ROBOTICO DE 7 EJES ELECTRICOS PARA DE GABLES &)
(EJEMPLO: RESOLUTOR,  "FUERZA MOTRIZ  ROBOTICOS S
INCREMENTAL/ABSoLUTo) Y DISPOSITIVOS DE > /%/4
RETROALIMENTACION &

3, — (CUALQ{%JI!EF?OI;I-})I%F;’I)CANTE 4
4 CONTRQUADOR |
g
D e
(S Z
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Compatibilidad con regulador de
accionamiento y robotico:

¢ ABB ® Kawasaki e Emerson CT

eComau  ®Motoman/Yaskawa * Bosch Rexroth

eFanuc  *Nachi o WTC-Medar s
o Kuka * Rockwell Automation + Mas

Tolomatic ofrece la familia mas amplia y mas capacitada de servoactuadores
integrados para soldadura de resistencia por puntos

Modelo: GSWA SWA/SWB CSWX

S _i‘l]

Numero de soldaduras' (millon): 20+ 20+ (10+ SWB) 30+ (20+ csw)
Relubricacion sin desmontaje: Si4 Si Si
Fuerza pico: 24.5 kN 24.0 kN SWA 2.0k SwB) 18.0 kN CSWX (156 kN CSW)
Fuerza de repetibilidad de salida .
del actuador? (vida it il): £3% +3% (£5% 519 3%
Peso (tamano 33,3)* 8.3 kg 7.2 kg .
(tamario 44, 4)° 13.8 kg 142 kg minmo: 10.2 kg
Refrigeracion por agua Opcional Opcional Opcional
Mando manual: Opcional No Opcional
Direccion de la fuerza maxima: Empuie y tire Empuije Empuije v tire

! Basados en una unidad ServoWeld adecuadamente lubricada utilizada tal como se recomienda en este manual. La programacion de soldaduras,
la fuerza del electrodo, el entorno y la lubricacion son los factores en el nimero total de soldaduras posible con los actuadores ServoWeld.

2En la fuerza de soldadura 3El peso varia segun la eleccion del dispositivo de retroalimentacion y las opciones de montaje
4 Algunas excepciones que se pueden consultar en el manual del usuario de GSWA

Tolomatic 1-800-328-2174
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ACTUADOR CON MOTOR INTEGRADO GSWA33
ENDURANCE TECHNOLOGY, - s

A Tolomatic Design Principle
Tecnologia de duracidn, un principio de disefio de Tolomatic

TECNOLOGIA AVANZADA
DE HUSILLOS

*Engranaje planetario

que ofrece el mas alto
empuje y la mas larga
vida Util disponibles

BOBINADOS DE MOTOR SESGADOS

Los bobinados de motor sesgados ofrecen un rizado
de par minimo para las fuerzas de repetibilidad y
para un movimiento lineal fluido

AMORTIGUADORES INTERNOS

Los amortiguadores protegen el conjunto del husillo
y la tuerca de dafios en el extremo del vastago

RETEN CON RASCADOR

Evitan que los contaminantes entren en
el actuador para asi extender su vida Util.

MONTAJE INTEGRAL

Cuatro gujeros roscados en la cara
frontal disponibles para montaje
directo 0 para agregar a las opciones
personalizadas.

PUERTO DE LUBRICACION

*El sistema de relubricacion de husillos
patentado extiende la vida Uil

* | ubricacion practica sin desmontaje

EXTREMO DE VARILLA ROSCADO

¢ Conjunto de aleacion de acero galvanizado resistente a
la corrosion

DISENO DE
ALUMINIO LIGERO

Disefio de extrusion anodizada
negra optimizado para aportar
rigidez y resistencia

¢ Aporta una interfaz comdn para varias opciones de
extremos de varillas

TUBO DE EMPUJE

*Tubo de empuije de acero que soporta fuerzas extremadamente altas.

oF| tratamiento de nitruracion por bafio de sal ofrece una excelente
resistencia a la corrosion, endurece la superficie y es muy resistente a
la adherencia de escorias de soldadura, agua y otros contaminantes
potenciales.

Tolomatic 1-800-328-2174
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Tolomatic ... DURABILIDAD MAXIMA

EXCELLENCE IN MOTION:

COMPATIBILIDAD
CON REGULADOR DE
ACCIONAMIENTO Y
ROBOTICO

Retroalimentacion, conector(es)

y bobinado compatibles para
adaptarse a los paquetes integrados
de cableado de los siguientes
fabricantes de reguladores de
accionamiento y robéticos

YOUR CHOICE:

+ABB

+Comau

+Fanuc

+Kawasaki

+Kuka
+Motoman/Yaskawa
+Nachi

+Rockwell Automation
+Bosch-Rexroth
+Emerson CT
+WTC-Medar

y muchos mas

OPCGIONES .
DERETROALIMENTACION

¢ Especificado por el cliente al fabricante

COJINETE DE del robot

ALTO EMPUJE * Codificador absoluto de multiples vueltas
Proporciona apoyo «Resolutor
MANDO Contaapctoce | *Codicadordal
MANUAL carga, maxima rigidez
Ofrece un método y cojinetes de alta
mecanico para resistencia

extender y retraer la

barra de empuje en
BOBINADO situaciones de falta
MULTIPLE DEL de energia
MOTOR
PUEDE ELEGIR:
+Bobinados de 230VCA IP65
0 460VGA nominales El indice IPG5 protege al
ensamblados directamente actuador del ingreso de agua,
en la carcasa del actuador de escorias de soldadura y de OPC'ONES
* Interruptor integral térmico otros residuos (estaticos)
ggrfeggéfggrge Excesos FRENO - Accionado por resorte / liberado con
24V de electricidad
REFRIGERACION POR AGUA
MANDO MANUAL
PESO LIGERO
MONTAJE DE MUNON TRASERO

Tolomatic 1-800-328-2174
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ACTUADOR GUIADO CON MOTOR INTEGRADO, GSWA33

ENDURANGE TEGCHNOLOGY

A Tolomatic Design Principle
Tecnologia de duracion, un principio de disefio de Tolomatic

TUBO DE EMPUJE

BUJES FUERTES

*Bujes amplios aportan apoyo
lateral adicional para el tubo
de empuje protegiendo el
montaje de husillos

*Elimina la guia externa en el
chasis RSW

* Protege el mecanismo guia en
el entorno RSW

CON
RASCADOR
RETEN

Evitan que los
contaminantes
entren

en el actuador
para asf extender
su vida Util,

EXTREMO DE
VARILLA ROSCADO

s Conjunto de aleacion de acero
galvanizado para aportar
resistencia a la corrosion

¢ Aporta una interfaz comdn para
varias opciones de extremos
de varillas

*Tubo de empuije de acero que
soporta fuerzas extremadamente
altas.

oF| tratamiento de nitruracion por
bario de sal ofrece una excelente
resistencia a la corrosion,
endurece la superficie y es muy
resistente a la adherencia de
escorias de soldadura, agua y
otros contaminantes potenciales.

*Tubo de empuje guia de gran
diametro

Las caracteristicas de la tecnologia Endurance
estan disefiadas para ofrecer una durabilidad
M Maximay extender la vida util.

CONJUNTO
ANTIROTACGION

MECANISMO
ANTIROTACGION

sTotalmente cerrado para
proteger las partes de las
inclemencias del tiempo

*Ofrece apoyo de carga
lateral adicional

MONTAJE INTEGRAL

sCuatro agujeros en el conjunto antirotacion disponibles para
montaje directo 0 para agregar a las opciones personalizadas.

¢ 2 pasadores gufa ubicados en la parte inferior de la unidad

¢ Mucho mas eficientes
que los disefios deslizantes

*Cojinetes de aguja fuertes
Que resisten el uso

AMORTIGUADORES

INTERNOS

Los amortiguadores protegen el
conjunto del husillo y la tuerca de
dafios en el extremo del vastago

antirotacion para un posicionado preciso

1-800-328-2174
www.tolomatic.com
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Tolomatic ... DURABILIDAD MAXIMA

BOBINADO
MULTIPLE DEL
MOTOR

PUEDE ELEGIR::

*Bobinados de 230VCA
0 460VCA nominales
ensamblados directamente
en la carcasa del actuador

sInterruptor integral térmico
para proteger de excesos
de temperatura

EXCELLENCE IN MOTION:

COMPATIBILIDAD CON REGULADOR DE

[ ACCIONAMIENTO Y ROBOTICO

Retroalimentacion, conector(es) y bobinado compatibles para adaptarse a los
paquetes integrados de cableado de los siguientes fabricantes de reguladores de
accionamiento y robéticos

SUS OPCIONES:

+ABB

+Comau

+Fanuc

+Kawasaki

+Kuka
+Motoman/Yaskawa
+Nachi

+Rockwell Automation
+Bosch-Rexroth
+Emerson CT
+WTC-Medar

y muchos mas

OPCIONES DE

~ BOBINADOS DE
MOTORSESGADOS

RETROALIMENTACION

¢ Especificado por el cliente al
fabricante del robot

COJINETE DE

MANDO
MANUAL

Ofrece un método
mecanico para
extender y retraer la
barra de empuje en
situaciones de falta
de energfa

ALTO EMPUJE » Codificador absoluto de multiples
Proporciona apoyo vueltas

completo de husillo e Resolutor

con alta capacidad de . iy

carga, méxima rigidez * Codificador digital

y cojinetes de alta
resistencia

Los bobinados de motor
sesgados ofrecen un rizado de

TECNOLOGIA AVANZADA DE HUSILLOS

par minimo para las fuerzas
de repetibilidad y para un
movimiento lineal fluido

Engranaje planetario que ofrece
el mas alto empuije y la mas
larga vida Uil disponibles

IP65

El indice IP65 protege al
actuador del ingreso de agua,
de escorias de soldadura y de
otros residuos (estaticos)

Tolomatic

OPCIONES

FRENO -« Accionado por resorte / liberado con
24\ de electricidad

REFRIGERACION POR AGUA
MONTAJE DE MUNON TRASERO

1-800-328-2174
www.tolomatic.com
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ACTUADOR CON MOTOR INTEGRADO GSWA 04 & 44

Las caracteristicas de la tecnologia Endurance
E N D u R AN c E TEc H N 0 Lo GY estan disefiadas para ofrecer una durabilidad
gm  Maximay extender la vida G,

A Tolomatic Design Principle

Tecnologia de duracion, un principio de disefio de Tolomatic

La imagen a continuacion muestra el GSWAO04. El GSWA44 tiene -
caracteristicas de funcionamiento similares a las del GSWAQ4, excepto que Bom.',“é‘.? &%%HIPLE
el GSWA44 pueden utilizarse en aplicaciones de recorrido mas largo y en UFDE ELEGR:

aplicaciones que requieran fuerza de soldadura en la retraccion. El GSWA44 Biobinados de 460VCA o 230VCA

no tiene la caracteristica de mando manual. nominales ensamblados directamente

en la carcasa del actuador

AMORTIGUADORES sInterruptor integral térmico para

TUBO DE EMPUJE

*Tubo de empuije de acero que soporta
fuerzas extremadamente altas.

oF| tratamiento de nitruracion por bafio
de sal ofrece una excelente resistencia
a la corrosion, endurece la superficie
y €5 muy resistente a la adherencia de
escorias de soldadura, agua y otros
contaminantes potenciales.

EXTREMO DE
VARILLA ROSCADO

s Conjunto de acero
galvanizado para aportar
resistencia a la corrosion

¢ Aporta una interfaz comin
para varias opciones de
extremos de varillas

Tolomatic

INTERNOS proteger de excesos de temperatura
Los amortiguadores protegen el
£ conjunto del husillo y la tuerca
EIE\;EC"\E(?H de danos en el extremo del
vastagoe
Evitan que los |

contaminantes entren
en el actuador para asi
extender su vida Util.

MONTAJE INTEGRAL BUJES FUERTE
Agujeros roscados en la cara

frontal disponibles para montaje Da apoyo al conjunto del tubo de
directo 0 para agregar a las empuje y las tuercas a lo largo de
opciones personalizadas toda la longitud del vastago

1-800-328-2174
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Tolomatic ... DURABILIDAD MAXIMA

EXCELLENCE IN MOTION:

MANDO MANUAL

Ofrece un método mecanico
para extender y retraer la barra
de empuije en situaciones de
falta de energia (Dos puertos
de acceso separados 180°)
Solo disponible en GSWAQ4

BOBINADOS DE
MOTORSESGADOS

Los bobinados de motor
sesgados ofrecen un rizado de

COMPATIBILIDAD CON REGULADOR DE
ACCIONAMIENTO Y ROBOTICO

Retroalimentacion, conector(es) y bobinado compatibles para
adaptarse a los paquetes integrados de cableado de los siguientes
fabricantes de reguladores de accionamiento y robéticos

SUS OPCIONES:

par minimo para las fuerzas
de repetibilidad y para un
movimiento lineal fluido

+ABB

+Comau

+Fanuc

+Kawasaki

+Kuka
+Motoman/Yaskawa
+Nachi

+Rockwell Automation
+Bosch-Rexroth
+Emerson CT
+WTC-Medar

y muchos mas

OPCIONES DE
RETROALIMENTACION

¢ Especificado por el cliente al
fabricante del robot

* Codificador absoluto de multiples
vueltas

*Resolutor
* Codificador digital

TECNOLOGIA AVANZADA DE HUSILLOS

Engranaje planetario que ofrece
el mas alto empuije y la mas
larga vida Uil disponibles

COJINETES DE
ALTO EMPUJE DISENO DE
Proporciona apoyo ALUMINIO LIGERO

completo de husillo
con alta capacidad de
carga, maxima rigidez
y cojinetes de alta
resistencia

Disefio de extrusion anodizada negra
optimizado para aportar rigidez,
resistencia y disipacion del calor

IP65

Tolomatic

El indice IP65 protege

al actuador del ingreso
de agua, de escorias
de soldadura y de otros
residuos (estaticos)

OPCIONES

MONTAJE DE MUNON
TRASERO CON REFRIG.
POR AGUA

1-800-328-2174
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ServoWeld - Actuador integrado de motor

Tabla 1: Especificaciones

mecanicas y de GSWA33,
funcionamiento GSWA33-GUIADO GSWA44, GSWA04
MV23/43 MV22/42 MV23/43
TAMANO | mm 83.0 111 142
TUERCA/HUSILLO RNO4 | RNO5 | RN10 RNO5 RN10 RNO4 | RNO5 |RNO5XR| RN10 | RNO5 | RN10
PASO DEL HUSILLO mm | 4.0 5.0 10.0 5.0 10.0 4.0 5.0 5.0 10.0 5.0 10.0
FUERZA PICO kKN | 11.1 111 58 |145/128| 7.3/6.4 17.8 147 17.8 111 36.7 18.3
VELOCIDAD MAXIMA | mm/sec| 234 292 584 292 584 234 292 292 584 201 399
iNDICE DE CARGA
DINAMICO DEL kN | 41.10 | 53.60 | 47.20 73.30 76.40 67.2 | 73.30 | 91.74 | 76.40 | 96.60 | 160.80
HUSILLO
FUERZA DE
RETROCESO N | 436 347 173 405 205 507 405 405 205 676 338
AMBIENT TEMP RANGE °C 10t0 50
CLASIFICACION IP Standard IP65 (static)
LISTADOS DE AGENCIAS € cus LE
Tabla 2: GSWA33-
GSWA33 GUIADO GSWA04 GSWA44 GSWA55
PESO (con carrera de 152 mm) kg 8.2 12.9 135 145 16.0 30.5
CARRERA mm | 152.4t0451.2 | 152.410 228.6 152.4 152.4 152.4 10 451.2
PESO LIGERO
UNIDAD DE CARRERA kg/mm 0.0118 0.0118 0.0197 0.0197 0.0197 0.03771
INERCIA DE LA BASE kg-cm? 4.8997 4.8997 8.1108 9.7864 9.7864 9.7864
INERCIA POR UNIDAD DE
CARRERA kg-cm?/mm 0.00041 0.00041 0.00113 0.00113 0.00113 0.00113

by . Partes de
m A conformidad
g

con RoHs,
Ryl

(€ Aprobado

]
H

1-800-328-2174
www.tolomatic.com

Tolomatic

aswa_10

EXCELLENCE IN MOTION



ServoWeld - Actuador integrado de motor

Tabla 3: A A44
Especificaciones del motor: A ADO A04 A0 A
Mv23 Mv43 MV22 Mv42 Mv23 Mv43 Mv23 Mv43
TENSION DEL BUS Vos | 230 460 230 460 230 460 230 460
PAR CONSTANTE (KT) | Nm-Apico | 0.62 1.21 0.52 0.90 0.61 1.2 0.76 1.51
TENSION CONSTANTE (KE) | V/Krpmpico |  79.8 154 66.1 107.2 78.1 153.1 100 201
Sin refrig.
PARDE | por agua Nm 4.4 43 55 49 8.4 8.5 12.7 12.7
c%INOT?HEg Con refrig
Dor agua Nm 8.8 8.6 11.0 9.7 16.7 17.0 NA NA
Sin refrig.
CORRIENTE | por aguga Anus 5.0 2.5 75 3.8 9.7 5.0 11.8 5.9
DEGONTINUA | Con refrig
por agua Ays | 100 5.0 15.0 76 19.4 10.0 NA NA
TORSION PICO Nm| 132 12.9 16.5 14.6 25.1 25.4 37.8 37.8
CORRIENTE PICO A 15 75 225 11.4 29.1 15.0 35.4 17.7
RESISTENCIA Ohmios |  2.07 8.3 0.9 4.2 0.58 2.32 0.57 2.93
INDUCTANCIA mH 3.8 15.0 3.65 15.7 2.75 115 1.4 5.8
VELOCIDAD A V NOMINALES RPM 3,500 2,400
N.° DE POLOS 8
CONSIDERACIONES DEL FRENO CARGA LATERAL

En todas las aplicaciones verticales, un SWA sin motor requerira un
freno para mantener la posicion. Tolomatic recomienda que la es-
pecificacion de la fuerza de retroceso
nominal (indicada en la Tabla 1) se
utilice s6lo como referencia. La fuerza
de retroceso esta sujeta a cambios a
lo largo de la vida del actuador, debido
a la rotura mecanica, la temperatura
ambiente y la variacion del ciclo de
trabajo.

El freno se puede utilizar con el
actuador para evitar el retroceso

que se da habitualmente en las
aplicaciones verticales. El freno se
puede utilizar también por motivos de
seguridad, para ahorrar energia y para mantener el actuador en una
posicion cuando estd apagado.

El freno aumentara la longitud y el peso
del actuador; consulte la Tabla 2 (K1).

NOTA: El freno opcional de resorte y liberacion electronica suele
requerir una potencia de 24 V.

Tabla 4: Especificaciones de freno:

SERIE GSWA44 &

GSWA33 | GSWA04 | GSWA55

INERC;'Q?EE g/em*| 73 239 214

CORRIENTE | Amp.| 0.43 0.67 0.66

FUERZADE | [ 40 | 90 | 164
TIEMPO DE

AcTIVACION| M| 40 25 15
TIEMPO DE

DESACTIVACION | ™S | 50 35 25

TENSION | Vv CC 24

Tolomatic

El disefio de algunas pinzas de soldadura puede someter al
actuador a cargas laterales excesivas, lo que reduciria la vida

(til total del mismo. El actuador GUIADO GSWAS3 (pagina 8) se
adaptara al lado de carga. Para otras configuraciones ServoWeld
€s necesario tomar medidas para limitar las cargas laterales, en
particular con pinzas configuradas en "C". Para optimizar la vida
Util de la unidad, Tolomatic recomienda que las cargas laterales no
superen el 5 % de la carga axial (fuerza de la barra de empuie) en
cualquier configuracion del husillo de rodillos, y menos del 1 % de
la carga axial para configuraciones de husillo de bolas.

DISTANCIA RECORRIDA BAJO CARGA

La distancia recorrida bajo carga es una derivada del indice de
deflexion/eléstico de la pinza de soldadura. Las pruebas muestran que
la vida Util general de los actuadores se extienden cuando la distancia
de carga recorrida se minimiza.

GSWA — ESPECIFICACIONES DE CARGA LATERAL

CARRERA (mm)

160 0 100 200 30(%1 )
E [ 2 — g
120 T l6SHy 534 =
é ~< :’Q_GTuia_do E
W T - =
L e — 50 5

<

é 40 GSWA44/8 .04 "1 78 g

<

S GSWA3 :§ S
0

0
0 3 6 9 12

CARRERA (Pulg) /Distancia de carga aplicada desde el repliegue total

Cuando se tienen en cuenta estos factores de la vida il

en la fase de disefo, son posibles millones de ciclos sin

problemas. Para mas informacion, pongase en contacto con

Tolomatic.

1-800-328-2174
www.tolomatic.com
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Dimensiones GSWA
Dimensiones: GSWA33
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“Muestra del conjunto completo con informacion aportada por el cliente
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GSWA - Dimensiones
Dimensiones: GSWA33, guiado

CODIFICADOR DIGITAL 0 RETROALIMENTACION DEL RESOLUTOR
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51 BAR‘RADEEMPUJE
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*Muestra del conjunto completo con informacion aportada por el cliente g Péngase en contacto con Tolomatic para conocer las dimensiones del GSWAS5
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Prueba de funcionamiento y sistema completo se realiza en
- cada actuagdor— ...

Todos los actuadores ServoWeld tienen que pasar
rigurosas pruebas en nuestra fabrica. Con este paso de
calidad adicional proporcionamos tranquilidad a nuestros
clientes y les permitimos iniciar su produccién mas
rapidamente, sin preocupaciones.

Prueba de funcionamiento de la unidad durante cientos de ciclos,
cuantifica las carreras, la longitud, par bajo carga nula, entrada de
corriente frente a la desviacion de fuerza estandar.
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Resultados de los parametros de la prueba de funcionamiento
para el procedimiento de ensayo funcional.

El ensayo final del sistema asegura que el dispositivo de
retroalimentacion esta alineado de forma adecuada con los polos
del motor ServoWeld.

Tolomatic
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Comprobamos el rendimiento de cada unidad
individual antes de su envio para asegurar la
conformidad con los estandares més altos de
rendimiento de Tolomatic.

1 « POT alto (prueba de potencia alta/tension
alta)
Esta procedimiento de prueba estandar de
motor eléctrico es un ensayo de 3 partes que
comprueba el sistema aislante del conjunto
para verificar el aislamiento adecuado de la
armadura y del cableado térmico.

Puesta en fase electronica de ServoWeld®
y dispositivo de retroalimentacion
(codificador, resolutor, dispositivo de
retroalimentacion)

Utilizando una corriente fija y un aparato
especialmente disefiado, el dispositivo de
retroalimentacion esta fisica y electrénicamente
alineado en relacion a la puesta en fase del
motor ServoWeld..

Ensayo funcional

Realizado con los componentes Tolomatic de
control de movimiento y el equipo dedicado a
la adquisicion de datos. Funcionando durante
cientos de ciclos, este prueba cuantifica estos
parametros - longitud de la carrera, par sin
carga, corriente de entrada frente a desviacion
de fuerza estandar - utilizando una celda
electronica de carga junto con un equipo de
toma de datos.

4, Ensayo del sistema Tolomatic
El uso de una unidad de control de un egje,
la prueba asegura que el dispositivo de
retroalimentacion estéa alineado de forma
adecuada con los polos del motor ServoWeld.

1-800-328-2174
www.tolomatic.com




Pautas de aplicacion de ServoWeld

CARGA LATERAL: El disefio de algunas pinzas de

soldadura puede someter al actuador a cargas laterales

excesivas, lo que reduciria la vida Util total del mismo.

El actuador GUIADO GSWAS3 se adaptara al lado de carga.

Para otras configuraciones ServoWeld es necesario tomar

medidas para limitar las cargas laterales, en particular con

pinzas disefiadas en "C". Para optimizar la vida Util de la

unidad, Tolomatic recomienda que las cargas laterales no

superen el 5 % de la carga axial (fuerza de la barra de

empuije) en cualquier configuracion del husillo de rodillos,

y menos del 1 % de la carga axial para configuraciones

de husillo de bolas.

Para prolongar al maximo la vida Util, se recomienda utilizar

guias externas para limitar la carga lateral sobre la barra

de empuie, y para que el electrodo mévil y el fijio de la pinza

de soldadura estén bien alineadas en todo momento.
UNIDAD DE LIMPIEZA/RASCADOR DE LA BARRA DE

EMPUJE: El conjunto unidad de limpieza/rascador de la

barra de empuje se puede reemplazar en campo.

Para prolongar al maximo la vida Util, deben tomarse las

medidas pertinentes para reducir o eliminar la contaminacion,

escoria de soldadura y agua en la zona de contacto de la

barra de empuije con la unidad de limpieza/rascador. En

esta zona pueden utilizarse de forma efectiva protectores

industriales para la barra de empuie y/o dispositivos deflectores.

CABLES: Se recomienda utilizar cables de alimentacion y
retroalimentacion blindados para reducir el ruido eléctrico
y los problemas de masa. El ruido eléctrico 0 una mala
conexion a tierra pueden afectar a la sefial del dispositivo
de retroalimentacion.

CALIBRACION DEL SERVOSISTEMA RSW: El sistema
servoeléctrico RSW para pinza de soldadura consta
del amplificador para robots de 7 ejes, del dispositivo
robdtico de retroalimentacion, del software robético
RSW, del chasis para soldadura por puntos, de ServoWeld.

Para que el rendimiento del servosistema RSW para pinza de
soldadura sea 6ptimo, en el proceso de calibracion del debe
incluirse la fuerza de electrodo méxima del programa de
soldaduras, la fuerza de revestimiento del electrodo y distintas
fuerzas de electrodo de soldadura intermedias. Utilizar todas
las entradas disponibles en la tabla de fuerza robdtica del
fabricante se conseguira el mejor rendimiento del sistema
servo RSW de pinza de soldadura. Debe utilizarse la misma
velocidad de contacto del electrodo de soldadura tanto para
la calibracion del servosistema RSW de pinza de soldadura
como para la programacion de la produccién de soldadura.

VELOCIDAD DE CONTACTO ENTRE EL ELECTRODO DE
SOLDADURA/PIEZA: Las pruebas de Tolomatic confirman
que la repetibilidad més alta de ServoWeld (CORRIENTE
DE ENTRADA frente a FUERZA DE SALIDA) se obtiene
con una velocidad de contacto entre los electrodos de
25 mm/s 0 menos. Las velocidades de mas de 25 mm/s
pueden "aumentar por impacto" la fuerza de soldadura.
Este aumento por impacto de la fuerza de soldadura se
reduce antes de terminar el ciclo de soldadura.

APLICACIONES EN ROBOTS: Las aplicaciones RSW
llevadas a cabo en robots tienen una exposicion
reducida al estancamiento de agua / ingreso de agua
en virtud del movimiento continuo de ague y de las
variadas posiciones de la pinza RSW. Ademas,
en las aplicaciones en robots, la posicion de la pinza
de soldadura RSW puede programarse durante el

Tolomatic

programa/rutina de cambio de los casquillos de electrodos
para evitar la exposicion del actuador ServoWeld al agua.
(ServoWeld sobre casquillos de soldadura)

SERVO ARCHIVO DEL FABRICANTE DEL ROBOT: Solo €l

fabricante del robot puede proporcionar los archivos de
servoparametros del fabricante del robot para el funcionamiento
de ServoWeld. Cada fabricante de robots crea archivos de
servoparametros de motor de terceros, convalida el
funcionamiento de ServoWeld a través de sus 7 ejes y mantiene
el archivo de parametros del servomotor para que funcione

con ServoWeld.

APLICACIONES EN CAMBIADORES DE HERRAMIENTAS:

almacenamiento para la pinza de soldadura de la celda debe
colocar la pinza de forma que el electrodo mévil no cargue
la barra de empuje del ServoWeld ni haga retroceder el
ServoWeld. Los electrodos de las pinzas de soldadura deben
situarse cerradas con fuerza baja antes de desconectarse
del robot/cambiador de herramientas. Considérese la
posibilidad de configurar el ServoWeld con el freno

integral opcional.

APLICACIONES FIJAS/DE PEDESTAL: Una de las aplicaciones

RSW mas complicadas en soldadura por puntos es en
maquinas fijas (pedestal), con el actuador ServoWeld
montado en vertical con la barra de empuje hacia arriba.
Para aumentar al maximo la vida Util general, deben tomarse
las medidas adecuadas para reducir o evitar la exposicion
del actuador ServoWeld al agua y a la acumulacion/
vaporizacion de agua en los puntos de acceso a la

unidad ServoWeld.

Las aplicaciones RSW en pedestal pueden montarse con el
actuador ServoWeld en vertical con la barra de empuije hacia
abajo, opcidon que debe contemplarse.

Las pinzas de soldadura RSW en pedestal que deban montarse
con el actuador ServoWeld en vertical, con la barra de empu*e
hacia arriba, deben instalarse con un angulo de al menos el 10
- 15° para evitar en lo posible que se acumule agua.

El agua se canaliza en los componentes de montaje de interfaz
ge la pinza ServoWeld/RSW para minimizar el encharcamiento
e agua.

En cualquier aplicacion en las que las pinzas de soldadura
RSW puedan quedar expuestas al agua, se debe utilizar un.
deflector externo (bib) o un protector para la barra de empuje
Para mantener alejada el agua de la zona de contacto entre de
a barra de empuie y la unidad de limpieza/rascador.

En cualquier aplicacion con pinzas de soldadura RSW en la
que la unidad pueda quedar expuesta al agua, se debe =
considerar el uso de una valvula de cierre manual en €l circuito
economizador del agua de la pinzas de soldadura RSW.
Apagar el agua antes de cambiar el casquillo de soldadura
puede reducir mucho los problemas de la exposicion al agua
en el entorno de la pinza de soldadura RSW.

En aplicaciones de pinza de soldadura RSW con pedestal, los
conectores eléctricos del paquete de cables deben quedar
bien emparejados y orientados (90 grados) hacia abajo, y el
paquete de cableado debe tener un bucle para reducir la
entrada de agua por los conectores eléctricos (de
alimentacidn/retroalimentacion).

Deje longitud de sobra para que los cables no deben tensos.

o Los conectores eléctricos del paquete de cableado para

aplicaciones de pinzas de soldadura RSW con pedestal deben
ser moldeados.

¢ Se debe confirmar que el conector del paquete de cableado

esté perfectamente conectado al receptaculo pertinente de los
actuadores ServoWeld.

1-800-328-2174
www.tolomatic.com
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La dlferencla de Tolomatic Espere mas del lider del sector

OVAD RES - RAF
Tolomatic dlsena Las entregas mas El calibrado en linea
y construye los rapidas de productos es de facil uso,
mejores productos de  de catalogo estandar...  preciso y siempre
catalogos estandar, Los productos esta actualizado.
productos modificados ~ eléctricos se montan  Busque el actuador
y productos a pedido en 15 dias; eléctrico Tolomatic
personalizados Uinicos los productos de que se adapte a sus
para sus aplicaciones  transmision neumatica necesidades.
de gran exigencia. 0 eléctrica en 5 dias.

Productos Eléctricos O~
ServoWeld® Actuadores S’
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Tolomatic Inc.

3800 County Road 116
Hamel, MN 55340, USA
Teléfono: (763) 478-8000
Toll-Free: 1-800-328-2174
sales@tolomatic.com
www.tolomatic.com

MEXICO

Centro de Servicio

Parque Tecnoldgico Innovacion
Int. 23, Lateral Estatal 431,
Santiago de Querétaro,

El Marqués, México, C.P. 76246
Teléfono: +1 (763) 478-8000
help@tolomatic.com
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A CAD

SU MOTOR DOCUMENTO
A %

Combine su motor
con placas de
montaje compatibles
que se envien con
cualquier actuador
eléctrico Tolomatic.

Archivos de CAD
de facil acceso
disponibles en

los formatos
mas populares
para insertarlos
directamente en su
montaje.

Amplio con00|m|ento (el
control de movimiento:
cuente con respuestas

rapidas y corteses a
cualquier pregunta
sobre aplicaciones
y productos de los

expertos de la industria
de Tolomatic

A Productos neumaticos
Productos de transmision de energia
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EUROPA

Tolomatic Europe GmbH
Elisabethenstr. 20

65428 Riisselsheim
Germany

Teléfono: +49 6142 17604-0
help@tolomatic.eu

Tolomatic Productos de Autom-
atizacion (Suzhou) Co. Ltd.

No. 60 Chuangye Street, Building 2
Hugiu District, SND Suzhou

Jiangsu 215011 - PR. China
Teléfono: +86 (512) 6750-8506
TolomaticChina@tolomatic.com
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